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Bienvenido al software Satsurv. Esta introduccion descobgutilizar este producto.

Para ayudarte a utilizar mejor los productos de la serie Satlab, le sugerimos que lea atentamente las
instrucciones. Si no esta familiarizado con los productos, corigtdtéwww.Satlab.com.se/

Aviso: Los contenidos aqui s@specialey necesitan su atencion
especial. Por favdéalosatentamente,

Los contenidos aqui son muy importantésaoperacion
incorrecta puede dafard@aquina perder datos, dafar el sistema
y poner en peligro su seguridad.

Antes de utilizar el producto, lea atentamente estas instrucciones de funcionamiento: le ayudaran a
utilizarlo mejor.

Satlab Surveying Instrument Co., Ltd no asumira ningasponsabilidad si no utiliza el producto
de acuerdo con las instrucciones o si lo utiliza incorrectamente debido a una mala comprension de
las instrucciones.

Satlab se compromete a perfeccionar constantemente las funciones y el rendimiento del producto,
mejorar la calidad del servicio y nos reservamos el derecho de cambiar estas instrucciones de
funcionamiento sin previo aviso.

Hemos comprobado el contenido de las instrucciones, el software y el hardware, sin eliminar la

posibilidad de error. Las imagenes de las instrucciones de funcionamiento son solo de referencia.
En caso de no conformidad con los productos, prevalecerarothscfos.

Si tienealgunproblema técnico, consulte al departamento de tecnologia de Satlab para obtener
ayuda.

Puede obtener esta informacién a tradets


http://www.satlab.com.se/

SHTLNAB

1. Compra de productos Satlab: encontrard este manual en la maleta de instrumento para guiarle en
el funcionamiento del instrumento.

2. Inicie sesion en el sitio web oficial de Satlab y descargumstiaicciénde la version electrénica
en Centro delescargas- Sociosi Centro de socios.

Si tiene algun comentario o sugerencia para este producto, envie un correo electrénico a
info@Satlab.com.crSus comentarios nos ayudaran a mejorar el producto y el servicio


mailto:info@Satlab.com.cn
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Estecapitulocontiene:
- Introduccion
- Caracteristicas
- Instalacion
- Inicio rapido
- Coleccion general
- Barra deinformacionsuperior
- Control
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Satsurv es un software de topografia de alta precision para el sistema Android lanzado por Satlab,
gue debe ejecutarse en el sistema operativo Android 6 o superior.dfe@darse en el controlador
profesional Satlab, teléfono celular, tableta y otros dispositivos Android. Se puede instalar copiando
la aplicacion Satsurv. (Paquete Android) al dispositivo terminal Android o utilizando un software de
terceros para la instation a través de la computadora.

Satsurv esta disefiado especialmente para el levantamiento y replanteo de carreteras. Con potentes
funciones, permite replantear carreteras complejas y combinar lineas de carreteras. Las secciones
transversales se pueden definir facilmente, proporcionaeslalgoritmos de carretera: interseccion,
elemento, coordenada. El método de elementos lineales adopta el modelo de elementos de curva
unificada con una teoria rigurosa y el algoritmo de integraciébn numérica se utiliza para evitar los
errores de orden sapor de los algoritmos tradicionales.

Generalmente, el resultado del calculo puede soportar la medicion de todo tipo de carreteras. También
es factible conectar los receptoresWiii , Bluetooth y redes para realizar una medicion conjunta.

- Soporte de PK roto, seccion horizontal, seccion vertical, seccion transversal, replanteo de via,
replanteo de talud y recogida visual de secciones.

- Calcule el punto de replanteo de lineas en tiempo real, admita agregar apuestas sobre
cualquier kilometraje, proyectar kilometraje en tiempo real y mostrar el kilometraje, el
desplazamiento y la elevacién de los puntos de replanteo.

- Proporciona una guia instructiva sobre el replanteo, admite el replanteo de lineas y la
nivelacion de perfiles al mismo tiempo.

- Lalinea de seccion horizontal admite el método comun (interseccién, elemento, coordenada)
y puede definir libremente la linea de cualquier forma, por ejemplo, rampa de intercambio.

- La seccién transversal de movimiento de tierras proporciona el método del area media para
calcular la cantidad de excavacion.

- Admite la configuracion de multiples puntos caracteristicos de seccion transversal. Las
pendientes del lado izquierdo y derecho se pueden editar como una forma asimétrica.
También se puede editar la sobreelevacién y el ancho de la pendiente.

- Admite el disefio de superficies DTM, el replanteo de superficies DTM y el calculo de
movimiento de tierras DTM.

1. Féacil de usar
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Una | -gica de operaci-n m8s razonable, un pro
El usuario puede elegir |l a interfaz modificab
Disefio mas simple en la interfaz topografiga, opor ci onando un mej or ef
La base se puede configurar mediante un archi

El sistema de coordenadas predefinido se puede seleccionar facilmente por regién. Los
par 8metros de coordenadas se pueden reutili za

Admite mudltiples tipos de unidades, se adapta a los habitos operativos y satisface las
demandas de los clientes internacionales.

2. Admite la operacion de Big Data

Admite datos rasterizados y vectoriales en formato .dxf, .td2, .shp con volumen puro
(coordenadas geodésicas y coordenadgs tlehk n 0 )

Los datos sin procesar y los datos de coordenadas se guardan de forma indepemdiente
garantizar la productividadle los datos y la cinematica del posprocesamiento. El
almacenamiento y procesamiento de datos son mas flexibles en comparacién con el software
Hi-RTK. El tipo y la altura de la antena de los datos sin procesar se pueden editar para
garantizar que los dae puedan recuperar (restableciendo los parametros de coordenadas,
eltipode antenaylal t ur a) ;

Una gestién mas completa de los parametros de la antena.

3. Disefio
- Verificar actualizaciones del software y del
- Recibir las % timas noticias sobre Satlab vy |
- Seagregaunentro de ayuda, |l a operaci-n es m8s se.l

Maravillosa experiencia visual y tactil, brindando al usuario una experiencia de trabajo
agradable.
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Copie el paquete de instalacién de Satsurv (.apk) a un dispositivo Android, haga clic en él para

comenzar | a instalaci-n; aparecer8 un icono de S
correctamente.
Figura 1.
La primera vez que instale y ejecute el safven un dispositivo Androide mostraran las paginas
del tutori al de Satsur v; desl 2cese hacia |l a izq

de bienvenida no se mostraran la proxima vez que se carguen (se pueden ver en la interfaz 'Acerca
de".

Please select theme mode

T T

Figura 12 Figura3l Figuradl

La interfaz principal de Satsurv esta dividida en cuatro médulos: Proyecto, Dispositivo, Encuesta y
COGO (puedeambiar la interfaz deslizando o presionando el botén).

Hay 3 temas de la interfaz principal: Moda, GridView y Simple. El tema predeterminado de la interfaz
deusuario es Vista de cuadricula.
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Moda: almacene funciones en forma de tarjetas y divida todas las funciones en los siguientes
maodulos: Proyecto, Levantamiento, Estaca, Sistema de coordenadas, Gestion de datos, Configuracion
de instrumentos, Herramientas. Cada médulo se puede expanda kstaly deslizar hacia arriba y

hacia abajo para ver todas las funciones que contiene.

Proyect S vey 1 e
" N e
. e -
L R —.
Babe :
0 0 > 2 L 2 .
CowsDnearm Dypive Lwa s pmrsemt - S
3 D =
= p Ly v i
Vb ol Yoy [ A
Nu ";" < 'f\ 4 L
Figura 15 Figurabl

Vista de cuadricula: todas las funciones se dividen en cuatro médulos: Proyecto, Dispositivo,
Encuesta y COGO. Las funciones de cada médulo se pueden eliminar presionando prolongadamente
para activar el modo de edicion en la interfaz principal (excepte $AD, MedidaAR y mas

iconos), los mddulos eliminados también se pueden restaurar en [M4s].

Figura 17

) r_:] ( - 1 &{3,
@ 8 Q| 8 4
B B Bl e &
0 ® o
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FIJ‘I 151 rl'Iu’l 1 +O
» o

Figura 19 FiguralD
Simple: algunas funciones se muestran fijamente en el botén [...] en la esquina superior derecha de la
interfaz.
El médulo se puede agregar y eliminar en el tema simple. También se puede eliminar y recuperar en
el tema Gridview y Fashion. EI médulo se eliminara presionando prolongadamente y el médulo se
puede recuperar en fAProyect o@ miduldpaSiagiegy presi one

-t Y "-ﬁ
—. (|2 & B
» oA

e - e ek Vo oy

Chey ey ity

e =—=I1E & @
A & @ || == =~ ==
c’8~ ...... - ety | Sumb
praens b ; ) &
Figura 11 Figurd 2

La ruta del directorio de trabajo de Satsurv es la carpeta SATLAB en el almacenamiento de la tarjeta
SD. El proyecto se encuentra en la carpeta 'SATLAB/Proyecto/Carretier®’'sys aplicaciones
especificase almacenan en los proyectos correspondientes.

L

SATLAE » Prot » || ) soap

Figural-13
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Cuando comienza una nueva encuesta, primero debe crear un nuevo proyecto y establecer los

par 8metros. Los par8metros y | a configuraci-n de
tant o, quedar 8 un archivo * . desmpuntosode coerienadais,s mo no
puntos de replanteo y puntos de control se guardaran en la carpeta del mapa. Luego, cree un nuevo
proyecto (el nombre del proyecto es Sin nombre), la estructura del directorio del proyecto se muestra

a continuacion:

r~ y =

Figura 14

Aviso:

1. Si crea un nuevo proyecto cuando no hay tarjeta SD externa en el controlador, la
carpeta del proyecto gererard un archivoedpaldobakautomaticamente

2. Cuandaohaya una tarjeta SD externa en el controlador, los datos de la copia de
seguridad se guardarén lacarpeta SATLABBak. Los datos especificos del

proyectose almacenan en la carpeta del proyecto correspondiente, como se muestran
en la siguiente imagen.

- -

Figura 115

Figura 15

Este proceso es una solucion sencilla para ayudar a los usuarios a utilizar el software por primera vez.
Los usuarios experimentados pueden ignorar estos pasos.

El siguiente contenido es un procedimiento de inicio rapido del software, que es sélo una referencia
para usuarios inexpertos.

Para obtener instrucciones detalladas, consulte cada capitulo. No podra seguir este procedimiento una
vez que haya dominado el uso del software:
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1.Abrah Sat survo, | a interfaz principal del software
0o o &
P 1 iy Fegm r=mp Tarirees Troe=

@ 8 4
B

= b et
[£ LT g peast 1=
I | am torrerard AT
e e
Figura 16
2Cree un nuevo proyecto. Haga clic en "Proyecto"

botén azul "Nuevo" para crear un proyecto.
(ElI boton Nuevo se puede arrastrar). Ingrese el nombre del proyecto (obligatorio), creador,
comentarios y otra informacion. Seleccione el sistema de coordenadas y la plantilla de cédigo. Haga

clic en 'Aceptar' para finalizar.
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Figura 17 Figurd8 Figural®

3.Después de ingresar el nombre del proyecto, también puede aplicar la plantilla de cédigo, el sistema
de coordenadas, el archivo de puntos de control y el archivo de carreteras de proyectos anteriores (el
sistema de coordenadas esta seleccionado de foetletgrminada). Si elige aplicar la plantilla de
cbdigo del proyecto anterior, no se podran seleccionar otras plantillas de cédigo.

[ R M T i

Figura 20

Configuracioén del proyecto. Seleccione el sistema de coordenadas, establezca el elipsoide de origen
y los parametros de proyeccion.
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Figrua 126 Figura2lt

2. Configure la estacion base. pnimer lugar, establezca la posicion del receptor. Marque ‘Guardar
posicion' para elegir si desea guardar las coordenadas de la estacion base y luego configure el 'Tipo
de correccion’, la 'Mascara de elevacion'y el 'Enlace de datos'. También puedeardRfiegguencia

Pos'y 'Almacenar GNSS Raw', etc. haciendo clic en ‘Configuracion avanzada'.
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- Establecer la ubicacion de la base.
Si la estacion base esta ubicada en un punto conocido y conoce los parametros de conversién, puede
ingresar o seleccionar el punto de las coordenadas WGS-84 BLH de la biblioteca de puntos, o abrir
los pardmetros de conversidn con anticipacion, ingresaotasenadas NEZ locales, de modo que

que la estacion base utilizara como referencia el punto de las coordenadas WGS-84 BLH y enviara
los datos diferenciales.

P a1

drswew Dordg W

Figura 128 Figura2b

Si se desconoce la posicion de la estacion base, haga clic en "Promedio" y establezca el tiempo
promedio, haga clic en el botén flotante "establecer" después de configurar el enlace de datos, el tipo
de correccion y otros parametros, luego el receptaragzara de acuerdo con los tiempos que haya
configurado y tomara. el valor medio como coordenada de la estacion base.

Si marca 'Guardar posicion' cuando elige 'Establecer por promedio’, también debera ingresar el
'‘Objetivo H', el 'Tipo de correccion'y el ‘Nombre'.
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Figura 30 Figura3i

Haga clic en 'Enlace de datos', seleccione el tipo de enlace de datos e ingrese los parametros
relevantes.

Por ejemplo, al transmitir datos con el servidor Satlab, es necesario configurar los parametros
relevantes. Cuando se utiliza GSM interno, el tipo de grupo se puede seleccionar por nimero de
ciudad o por SN de estacion base. Cuando utilice la radio inparaarealizar mediciones, debe
seleccionar el enlace de datos como UHF interno y configurar los canales de radio.

Figura 132
Haga clic en 'Configuracién avanzada' para configurar 'Frecuencia Pos', 'Almacenar GNSS Raw', etc.
Una vez que haya terminado, haga clic en el boton flotante 'Establecer' y el software le indicara que
la configuracion se realiz6 correctamente.
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| e L J Frrgpar= 1o L]
Figura 33 Figura-34

Comprobar si la luz diferencial del dispositivo parpadedaddicamente. Cuando utilice la radio
externa, la luz parpadeara una vez por segundo. Si todo es normal, aparecera el mensaje "La estacion
base esta lista, ¢ quieres configurar el Rover ahora?"

Enlace de datos

El modo de radio es el modo de enlace de datos tradicional. Este capitulo toma el modo de radio
incorporado como ejemplo para ilustrar los pasos de operacion del modo de radio.

UHF interno: radio incorporada.

Protocolo: el protocolo de radio y la velocidad en baudios (por ejemplo, SATLAB19200) del mévil
deben ser consistentes con la base.

Canal: puede ser cualquier nimero entre 0 y 115, y la configuracién movil debe ser coherente con la
estacién base.
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Figura 35
(Solo cuando los parametros del enlace de datos del movil son consistentes con los de la base, el
movil puede recibir la sefial de correccion de la base).
Después de configurar los parametros relevantes del enlace de datos, también debe configurar el

ATi po de correcci-no, |l a AM8&8scara de el evaci - -nbo
sin formatodo, APotenciaod (iaddgd@/eredi @ynf i/ Buarj adi,  m
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L8 S TR TR 3
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T e L]
Fromam =
lnbwerwr Dol B e m Lo E
- H i
Figura 136 Figura3r

Aviso:
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Los parametros de la estacion base deben ser consistentesdmmosil.

Después de configurar el parametro, haga clic en el botdn flotante 'Establecer' y el dispositivo indicara
la voz "UHF Base", la luz del dispositivo parpadeara dos veces por segundo, lo que indica que la
estacion base esté configurada correctamente yragtindo los datos diferenciales.

Cuando la luz verde parpadea una vez por segundo (2/s en modo de ahorro de energia) y la luz roja
de la radio parpadea una vez por segundo, indica que la estacidén base esta funcionando correctamente
y esta transmitiendo la sefial. Si las luces no parpageade reiniciar el receptor o intentarlo
nuevamente hasta que las luces parpadeen, luego puede comenzar a configurar el maovil.

Fo ]
Bl FLFS -] SHETy. D pea Sk K- R

e e ®

Figura 1-38

Conéctese al movil mediante Bluetoottopfirme que el enlace de datos del moévil y otros parametros
sean consistentes con la estacion base. El proceso de configuracion de la estaciéon movil es el mismo
gue el de la estacion base. Sélo cuando los parametros del enlace de datos de ambassestaciones
los mismos, el mévil puede recibir datos diferenciales.
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Después de configurar los mismos pardmetros, haga clic en el boton "Establecer" y el receptor

indicard "UHF Rover". Espere un momento, la barra de informacion mostrara "Fijo", luego podra
iniciar la encuesta.

Lana i wvar Ll

[CR TP

Faree

[

B 3 - H i

Figura £39

En primer |l ugar, configure | a biblioteca de punt
para agregar puntos de control. Ingrese el nombre

y las coordenadarrespondientes mediante entrada manual, recopilacién en tiempo real, seleccion
de biblioteca de puntos o seleccion de mapa, y luego haga clic en '‘Aceptar'.
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Haga clic en 'Calculo de parametros', seleccione el tipo 'Ajuste de plano + altura' y 'Desplazamiento
vertical constante' en 'Altura’ (Ia 'Altura’ se puede seleccionar como 'Ajuste de plano' cuando hay tres
puntos o0 mas), y luego agregue el punto parés;@ene el punto como punto de origen, ingrese la

coordenada del punto de control correspondiente en el punto de destino y luego haga clic en 'Guardar'.

Figura 43 Figura44

Después de agregar mas de dos pares de puntos, haga clic en 'Calcular’, se mostrara el 'Plano + Ajuste
de altura’ calculado

resultados, y puede comprobar principalmente la rotacion y la escala. El resultado de la traslacion del
plano es generalmente menor en el norte y el este, la rotacion es aproximadamente cero, la escala esta
entre 0,9999 y 1,0000 (en términos generalesitouaas cerca de 1, mejor es la escala), cuanto mas
pequefio es el plano y la elevacion residual, mejor sera el resultado. Hacer clic

'‘Aplicar' y el software utilizara automaticamente los nuevos parametros para actualizar la biblioteca
de puntos de coordenadas.

En | a iMadiciérrdé datalle i debe comenzar a realizar |l a en
solucion fija, Despuésde que el rover se centem unpunto desconocido, presione la tecla de

adquisicion y e ingrese el ANombre, AH objetivodo y ATI
Pararegistrarel pinto.
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%
Haga clic en 'Replantear puntos' para ingresar a la interfaz de replanteo de puntos y ha__. _.ic en

el botén para seleccionar el punto de replanteo, luego podra encontrar el punto siguiendo los consejos
de direccion y distancia. Existe un proceso para acercar el punto actual (flecha azul) al punto objetivo
(un circulo con un signo de cruz). El circulordplanteo se volvera verde, lo que indica que esta
cerca del punto de replanteo. El circulo de replanteo se volvera rojo cuando finalice el replanteo y el
resultado cumpla con los parametros de precision. Si el punto se replantea con éxito, mostrara una
pequefia bandera de color rojo.

En el proceso de replanteo, también puede recopilar puntos de detalle haciendo clic en el botén

"Guardar" o er. en la interfaz dl controlador.
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En la interfaz [Exportacién de datos], seleccione exportacidon personalizada/otra exportacion,
seleccione el tipo de punto de coordenadas, seleccione el formatpattacion deseado, haga clic

en Exportar, ingrese el nombre del archivo, seleccione la ruta para guardar el archivo y haga clic en
"Seguro" para exportar datd@ntre ellos, la interfaz de exportacion personalizada puede personalizar
creaci-n de
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Figura 149 FigurabD

pl ant

exportar contenido, campos opcionales, etc.
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Figura 153 Figuraby

Conecte el controlador a la computadora con un cable USB. Tire de la barra de informacién y haga
clic en "Almacenamiento USB" en el cuadro de dialogo, luego elija "Transferencia de archivos".

= Lee USH for

il chsgs th Sives

Figura 155

Encuentre la ruta para exportar el archivo de datos en el controlador (ruta predeterminada:
SATLAB\Out), copielo a la computadora y la tarea de medicién RTK finalizara.
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Hay cuatro formas comunes de obtener las coordenadas: 'Promedio’, 'Seleccionar punto en la
biblioteca', 'Seleccionar punto en el mapa', 'Recopilacion en tiempo real'.

Boton*: Configurar

Aviso: Cuando se utiliza el controlador para la recopilacion de datos, admite la operacion
de teclas de acceso directo. ltaslas de método abreviado solo se admiten para la
recopilacién de gréficos de encuestas detalladas. Para ewitflictos de entrada, la
interfaz de texto no tiene teclas de acceso directo.

Botonl: ** Zoom acercar

Botén3: -~ Centrar

Botén5: /? Crear

Botén7 ” Medicién promedio

Boton 2: = Alejar

Botén4: =¥ Zoom extendido.

et .,
Botén6: > Coleccion auto.

Botén8: * Medicon indirecta.

Cambio de botén: Pasar el texto al grafico.
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Los datos suavizados se derivan dedssiltados de multiples puntos recopilados de

efemérides, el numero predeterminado de suavizado es 10 y los métodos son "Promedio”,

"Promedio ponderado”, "Promedio de ventana", "Filtro de mediana".
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Figura 59 Figura 160

Haga clic para obtener informacion de puntos de la biblioteca de puntos. Despliega el cuadro
de seleccion de la biblioteca de puntos y selecciona el tipo de punto para ingresar a la

biblioteca de puntos correspondiente para la seleccion de datos de puntos.
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Figura 161

1

Las coordenadas se pueden obtener mediante la seleccion del mapa. Hac.. "-kcpama

ingresar al modo de seleccién de mapa. Cuando el icono ca. .T}.aFwede seleccionar los
puntos de coordenadas en la pantalla. Cuando necesite seleccionar varios puntos, presione el icono

= . Hacerclic en T'-< para salir del modo de seleccién de mapa. Cuando el icono se .f’f.?:lve

puedes hacatlic para seleccionar puntos en pantalla, haga clic nuevame.ff./; grarasaliadel

modo de selecci-n de nodo de | 2nea, haga clic
o = ' L
I ol * « Jsolfs I I ™
:* - - =
iy o» £y s (4] -f
A T. . T- b T,
- L& iF ] —LMim |
Figura 162 figura1-63 Figuragi

Larecopilaciérentiemporealserefierealarecopilacionde datosentiemporealatravésdel
receptorGNSS.
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Figura 165

Aviso:

1. La recopilacién en tiempo real admiteathacenamiento de datos al mismo

tiempo. Debe seleccionar "Guardar en biblioteca de puntos" (guardar en "Biblioteca
de puntos y biblioteca de datos sin procesar") y luego hacer clic en "Aceptar" para
recopilar datos de puntos.

2. Cuando utilice dispositivos que admitan burbujas electrénicas, mostrara el
mensaje electrénico. burbugdedronicaen la interfaz 'Coleccién en tiempo real', y
no se mostrarka burbujaelectrénicasi el dispositivono admiteestafuncion.
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En cada interfaz del software, la barra de informacién superior muestra fijamente informacién como
el nombre del proyecto actual, la cantidacalites del dispositivo actual, el estado de la

solucidn, el modo de trabajo y la energia. Si el dispositivo no esta conectado actualmente, se
mostrard'Conecte el dispositivo" ela parte superioy podra saltaa la interfaz deonexion del
dispositivodespués de hacelic en él.

RTK Fix ?
2.0 0
Figurs 1-86 .Ed;d
diferencial

1.6.1 Modo de funcionamiento.

¥ : EstacionMoévil (Apaga la transmision de datdi$erencia).

% : EstacionMavil (No se recibieron datos diferenciales).

« . EstacionMovil (Se estan recibiendo datdiéerencialek

® Estaciérbase) Apagadia transmision de datos diferenciales).
o ! Estaciérbase (no se envian datos diferenciales)

: Estaciorbase (se estan enviando datos diferenciales)

bt

B : GPSincorporado
| : Mododemo

l;l

"+ Sinconexion

“E. : Modo estético

Descripciéndel método de enlace de datos en la barra de informacién superior.

@ :Sin enlace de datos €% Con enlace de datos @:GSM interno



SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

A = g
& ‘Red externa(39) & :UHF interna Ne ‘Radio

externa

% Recolector de datos de internet (enviando diferencial)
g
' Recolector de datos de internEx¢epcionde envid diferencia)

o "
& :Servicio APP :Enlace dadatos WIFI

Cuando elenlacedlatose s A Recopi |l ador de dat o"iﬁ3 enealeestadon et 0, h
de solucion de la barra d€ormacionsuperior para ingresar aifderfaz(Estado dénternetdel

recopilador de datos) para \arestadale la red diferencial del controlador. Haga clic en [Conectar

al servidor para darse cuenta de la diferencieéerviodel cornrolador después de una conexion

exitosa. Si se ha conectadaedteptompara realizar la operacidiferencialdel controlador, haga
clic dir ebescancestastead ve d off 0 par a dreehvéodelecontrdlador.di f er enc

€ Deta Colector imtemet Satus

\, Una conexion exitosa al servidor

AN mostrara el efacto de animacion de
I conexion.

Concect smver Dasconrwet sorvm

Figura 167 Figura 168

Estado de la solucién: incluye principalmente los siguientes médogstuandgara las
coordenadas fijas, los rangosptesiénvan de alto a bajo): Los pontos conocidos se refiere

a la fijada (estacién bas-,
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Cuando el receptor esta configuradocdvttvle n modo fASmart Baseodo | a barrtr

B d O m
mostrara el nivel dbarreriade la estacion bas '~ 'y el nivel del mévil

Cuando el estado del enlace del receptor es encendidfpriaacionde la barra de la informacion

all ol al
mostrare.

"Edad diferencial": se refiere al momento en que una estacion mavil recibe una sefial de estacion
base para una solucién.

"Val or PDOP": ElI factor de intensidad geom®tri ca
sea la distribucion satelital, menor seraelvRI® OP; gener al ment e menos de 3

"Numero de satélites visibles": el nimero de satélites recibidos por el receptor, se requieren al
menos 5 para el trabajo RTK.

"Numero de satélites publicos": No hay ningun satélite publico en la estacion base, s6lo cuando la
estacion movil recibe los datos de diferencia. Los satélites publicos se refieren a los satélites
utilizados calculados, cuando la estacion base y mévitymamn en ciclos completos y buscan al
mismo tiempo, generalmente se necesitan mas de 5 para funcionar correctamente.

Haga clic en el icono de ubicacion del estado de la solucién en la barra de informacion superior para
ver rdpidamente los detalles de la ubicacion.

36-37 RTK Fix
E] ol eV 1.2 2.0 %

Figura 169

Muestrala informacion daubicaciéndel punto actuaincluido NEZ, velocidad, estado de la
solucion, Hora local, etc.
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Figura 170 Figura-¥1

[RestableceRTK] La estaciérmdvil calculard nuevamenta diferenciarecibidadesde laestaciéon
basegeneralmenten condicionegemal

estado del satélite. Puede calcularla muchas veces y guardar las coordenadas para descartar una
solucion incorrecta con interferencia de trayectanagtiples.

[Habilitar conexidéna Internet]Verifiquesilaredestdd e s ¢ 0 n Pespuésld cmnectarloes
convenientevolver aconectarladirectamente.pesactivata conexion dnternet]Desconectda red
despuésle conectarse.

[Borrar efemérides] Cuando la estacion mévil esta fuera del bloqueo, flotando y no puede alcanzar
la ubicacion fija, y no puede encontrar BD&IOONASS, haga clien el botorBorrarefemérides.
Reiniciela placa principatlespués de borrarla.

[Estaci6nbaseMuestralas coordenadada distanciaja distanciahorizontaly el acimutdela
estaciorbase.

Haga clic en el icono del satélite en la barra de informacion superior para ver rapidamente el detalle
de los satélites.

36-37 RTK Fix
85% ?
[j V1.2 2.0 O

Figura 72
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En el mapa satelital, el marco del satélite utilizado para resolver se wleerad e ;

estado,
cubierto de verde.

Vista SAT:

el

nY¥amer o

de sub2ndi

ce del

Vea la ubicacién proyectada del satélite, las banderas nacionales representan sus satélites y el
namero correspondiente debajo de cada satélite es el nimero de sddéjiteados

- GPS: el rango Prn es €333
- GLONASS: La gama Prn es R6®6

- SBAS:ElrangoPrnes 12051 ( EGNOS:
125,140, 14MalprespmnGARAN:. 12 8 ;

Valores prm: 133,135,138)
- BDS: El rango Prn es C1681195
- GALILEO: La gama Prn es EE52
- QZSS: elrango Prn es J19195
- IRNSS: El rango Prn es-14.

Val

or es

MSAS:

en el map a
sat®lite util
Prm: 120,124, 1
Val ores prm: 1

Vea y configure la mascara de elevacion del satélite GNSS, haga clic en Establecer para configurar
la mascara de elevacion.

39

Figura 73

Configurael color de acuerdoon larelacién sefiatuido de la portadora L1 del satélite, color rojo
<=31, 31 < naranja <=41, verde >41

NY N
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Figura x74

PRN es el nUmero de satélite, Azi es el azimut del satélite, Ele es la mascara de elevacion, L1 es la
relacién sefiatuido de la banda L1, L2 es la relacion seafiédo de la banda L2 y Tipo es el tipo de

satélite.

Figura 75

La barra deslizante lateral es un mena de herramientas basico que se puede expandir deslizando o
haciendo clic en el botén de cambio en cada interfaz principal de cada tema. Su contenido incluye:
figura y apodo del perfil de la cuenta, verificar la posiaé la base, historial, configuracién del

software, controlador, compartir, FTP, Acerca de.
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Sign in

tack Bars Ppestan

s Track Recoed

Software Setting

Figura 76

Muestra el estado de inicio de sesion y la informacion del servicio en la nube actual. Cuando no se
ha iniciado sesién, elpodo del avatar esta vacio

y se muestra |l a entrada de inicio de sesi - n. Hag
iniciar sesién, se muestra la informacion del

avatar y el apodo de la cuenta de servicio en la nube actuakoeetgtada. Haga clic en el apodo
para ir a la interfaz de informacion de la cuenta del servicio en la nube.

Una vez abierto, cuando el mavil obtiene por primera vez los datos diferenciales, si la posicién de la
base es diferente a la anterior, le preguntara si desea calcular un punto. Durante la operacion, si se
detecta un cambio de estacion base, solicitardaquigicacion de la estacion base del usuario

cambie y el usuario podré juzgar el problema de acuerdo con la situacion real.

Haga clic para saltar a la interfaz de lista de archivos de grabacién de pistas del proyecto actual.

Hagalopara saltar a la interfaz e configuracion del software para estalal@osfiguracion
software.
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Figurat77

Dispositivo de conexién automatica: una vez abierto, le preguntara automaticamente si
desea conectarse al Ultimo dispositivo automaticamente cuando esté en la interfaz de
conexién, configuracién de estacion y encuesta.

Verificar transmision de correccion: una vez abierto, verificargéstidade envio
diferencialen el moddaseverificara la diferencia en el estado de recepcion en modo

Rover y lo mostrara en una ventana flote % : Verificacionde correccion cerrada;

T

* : No hayenviode mensaje diferencic...® enviando mensaje diferenci@luando en

el controlador hay undiferencia hay una funcion de deteccion de diferencia, por lo que no
existe la opcién deansmisiérde correccidn de verificacion.

Verificar el estado de la red: una vez abiestpuededetectar el estado de la red del
disposivo o admitir dispositivos de la serie iRTK5. En el modo de red integrada, abra el
interruptor, configuracion del softwake Verificar el estado de la red y abra la ventana
flotantepara verdirectamentéa intensidad de la sefial de la red actual.

e lovw WICR g >

e Grlvew )

Figura 178 Figura-I9
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- Verificar la posicién de la base: una vez abierto, cuando el moévil obtiene la diferencia por
primera vez, si la posicion de la base es diferent@aatéior, le preguntara si debe calcular
un punto. Durante la operacion, si se detecta un cambio de estacion base, solicitara que la
ubicacion de la estacion base del usuario cambie y el usuario podra juzgar el problema de
acuerdo con la situacion real.

Aurs Corect Dewne Fed tetaerd Staty

Figura 180 Figura-21

- Mantener la luz de la pantalla encendida: el estado de apagado indica que el modo de
ahorro de energia esta seleccionado y la pantalla no esta en estado de iluminacion.

- Entrada suave: puede usar | a entrada suave (n
si esta cerrado, s6lo mediante el teclado.

- Bloqueo de configuracion: active el interruptor de bloqueo de configuracién, bloqueara los
pardmetros en la configuracién de medicién y no se podra editar.

- Reconocimiento de voz: active el interruptor de reconocimiento de voz, puede controlar por
voz la estacion de configuracion. Enciendmrruptor de reconocimiento de voz (abra el
interruptor cuando los recursos de voz no se descargan, lo que indica la necesidad de
descargar recursos, después de que se completa la descarga, lo que solicita la instalacion del
motor de reconocimiento de zcel interruptor se enciende después de que se completa la
instalaci -n; si | a des ctadaci@gnael dotor, el mterupts s o s e
se puede encender; cuando se hayan descargado
instalado, el interruptor se puede encender directamente), active el servicio de
reconocimiento de voz (versién en inglés: presionsma&o fisico barra o tecla de
aumento de volumen), el dispositivo emitir4 una respuesta de voz para indicar un despertar
exitoso y el usuario leera el nombre de la plantilla de la estacion que se configurara (solo se
puede configurar la plantilla de latasion base cuando esté en el modo interfaz de la
estacion base, solo se puede configurar la plantilla de la estacién movil cuando esté en la
interfaz de la estacion mévil. Cuando el usuario esta en la interfaz de navegacion principal,
puede configurar tda la estacion base como la estacion mévil, y si la El resultado de la
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identificacion coincide con la plantilla existente en menos del 30%, se le pedira que no
coincida, y cuando la coincidencia sea del 30% al 60%, aparecera todo el contenido de la
plantilla para que el usuario elija manualmente, y cuando la coincidencipez®sal

60%, se seleccionard la primera plantilla de las plantillas disponibles que coincidan con los
contenidos identificados para la configuracién). Después de una configuracién exitosa, la
voz indica el éxito de la configuracion de la estacion.

Conexion NFC: se utiliza para seleccionar el método de conexién prioritaria de NFC. Puede
elegir "Prioridad Bluetooth" o "Prioridad WAi".

Tema: Tres temas, incluidos GridView, Fashion y Simple.

Flease conrect Sevice

Survey

Pe
!

------

Outa Maragemenn

Figura 182

En est

Figura-83 Figura-84

Orientacion de la pantalla: Puede ser horizontal o vertical. (la funcién aplica para QpadX5).
Grabar por tecla de volumen: después de abrir, puede usar las teclas de volumen para
capturar rapidamente.

Restablecimiento de una tecla: seleccione si desea restablecer la configuracion topografica
y los ajustes del software. (Un recordatorio amistoso: los dispositivos no conectados y los
dispositivos que han caducado no podran verificar la configuraciéresstiabde la

estacion). Haga clic en Aceptar cuando reciba un mensaje para restablecer la configuracion
del software y la configuracién topogréafica. Si hace clic en Cancelar, se mantendra la
configuracién original.

Guia del usuario: el manual de usuario del software se puede ver a través de un lector de
PDF de terceros. Nota: A la hora de visualizar el manual es necesario tener almacenados
documentos pdf en el directorio SATLAB o el controlador ha sadeectado a internet y se

ha instalado un lector de pdf.

a interfaz, los usuarios pueden verificar el tipo de controlador portétil actual, el estado de

compatibilidad con Bluetooth, la red, el puerto serie, etc. Mostrara el modo correspondiente con el

contro

lador portétil Satlab y mostrara "General" paraso(todos los que no sean Hi Target
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Android). dispositivos). El software sélo abre el permiso de cifrado en el controlador Satlab. Si el
controlador no es un dispositivo Satlab, le indicara Equipo no certificado, no admite ‘encuesta RTK'

Figura 185

Haga clic para saltar a la interfaz de la funcion de compartir, puede usar el cervidaristhare
para transferir archivos de datos y también puede transferir archivos de otras maneras.

= gharg
Boad Wk e ¥

Fiy Faw ¥

Figura 186

Para la funcién de transferencia de archivos FTP, haga clic en FTP para ingresar a la funcion de
transmision. Luego, el software mostrara la ruta de destino predeterminada
(/storage/simulated/0/SATLAB).
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& FTP Traremisaion

Figura 187

- Los usuarios deben ingresar el nombre de usuario, la contrasefa y el puerto cuando el
software no marca la "transmision sin contrasefia”.

- Marque 'transmisién sin contrasefa'. El software no muestra el cuadro de entrada de
nombre de usuario y contrasefia, y el usuariorsetesita configurar el puerto.

- Cuando el dispositivo se ha conectado aRiVel software completa automaticamente los
parametros de IP y el nimero de puerto predeterminado es 2121. Una vez que el usuario
haya configurado todos los parametros, haga clic en Iniciar. Segun las indisaeione
usuario puede ingresar la ruta correspondiente en la computadora para descargar el archivo
FTP

Aqui estan las instrucciones relacionadas para la version y actualizacion del software.

Abra la aplicaciéon en el estado de red y cuando se detecte una nueva versiéon del software, el
sistema mostrara la ventana emergente, de acuerdo con la informacion de configuracion en el
servidor. Si el enlace actual esemace de datos que no es WIFI, se le preguntara al usuario si
desealescargar.
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Figura 188 Figura-89

La interfaz agrego el cédigo Qr de Satlab Facebook y youtube, al que se puede acceder escaneando.

Aviso: La informacion anterior es informacion virtual, las operaciones factuales se basan
en informacion real.
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Estecapitulocontiene:

Informaciondel proyecto
Configuraciéndel proyecto
Sistema coordenado
Calculo de parametros
Datos depuntos
Transferencia de datos
Correoelectrénico

Lista de codigos
Calibraciondel marco
Archivo PPK

Biblioteca
Configuraciéndel proyecto
Galeriade medicion.
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Haga clic en Informacién del proyecto en la integéncipal para administrar el proyecto.

Verificar la informacion del proyecto, que incluye nombre, puntos de coordenadas, puntos de
replanteo, puntos de control, sistema de coordenadas, espacio restante, hora de creacion, hora de la
ltima actualizacion,reador, comentarios e historial del proyecto, con la capacidad de crear, abrir,
eliminar, restaurar y exportar informes de proyectos y otras operaciones.

E coee EYREE SO e m

Figura 21 Figural2

-Nuevo: haga clic en el botén Nuevo para ingresar a la pagina Nuevo proyecto, ingrese el nombre
del proyecto (obligatorio), el creador, los comentarios y otra informacion, seleccione el sistema de
coordenadas requerido y el cédigo de leyenda (puede optaplmar el proyecto existente

directamente o seleccionarlo manualmente). (, ambos no se pueden seleccionar al mismo tiempo,
aplicar el proyecto también puede optar por aplicar el archivo de carretera o el archivo de carretera),
confirme que no hay erres y haga clic en Aceptar para completar el nuevo proyecto.

-Aceptar: ingrese el nombre del proyecto en el cuadro de edicién del nombre del proyecto, marque
la opcién 'Aplicar al proyecto' y haga clic en ella para elegir aplicar el cédigo de leyenda, el sistema
de coordenadas, el archivo de puntos de control glkivarde carreteras de otros proyectos [si elija
aplicar los datos de la carretera (la version de la carretera tiene, la version eléctrica no, la casilla de
verificacién no esta marcada de forma predeterminada), luego el pragrézto copiard una copia

de lo seleccionado a los datos/archivo de la carretera del proyecto].

Haga clic en 'Aceptar' para crear un nuevo proyecto y abrir automaticamente el nuevo proyecto

como proyecto actwual; Si ya existe un proyecto c
historial, aparecera una lista desplegable de opciones parg&ttproorrespondiente cuando

ingrese el nombre del archivo, y hay un boton para abrir el proyecto a la derecha del nombre del

proyecto, en el que se puede hacer clic para abrirlo directamente. Puede abrir o eliminar el elemento
seleccionado presionando fmogadamente el elemento en la lista del historial.

Ordenar elementos: de forma predeterminada, el software muestra los elementos en orden
descendente por tiempo de uso. Cuando los usuarios hacen clic en el botén Ordenar, el software
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muestra '‘Ordenar por nomire, '‘Ordenar por nombge ', ‘Ordenar por hom ', ‘Ordenar por

hor&Z @ 'Ordenar por tamaf® 'y 'Ordenar por tamaf® ¢ smeiestran las ventanas emergentes,
y los usuarios pueden seleccionar el método de clasificacion para ordenar los elementos en la
ventana emergente.

Figura 23

Eliminar: elimina el proyecto seleccionado. El proyecto se puede eliminar directamente o realizar
una copia de seguridad (similar a la papelera de reciclaje), lo que proporciona al usuario una medida
correctiva después de una mala operacion. (la elimimnada copia de seguridad comprime y

luego elimina el proyecto). La version comprimida se almacena en el directorio
SATLAB/Proyecto/ROAD).

Frompt
Dw yos wartt 13 defere P 2 seected progetct?

Cavow ox nero

Figura 24 Figura®2 Figura@

-Restaurar: Los datos sin procesar, los parametros de coordenadas y la informacion del proyecto se
pueden restaurar desde la carpeta SATLB&K de la tarjeta SD externa de la carpeta de trabajo.
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Al crear un proyecto o recopilar los puntos, se realizara una copia de seguridad del archivo de datos
sin procesar, el archivo de parametros de coordenadas de la presa o del cédigo QR, el archivo de
informacion del proyecto y la biblioteca de puntos deiséedransversal en la misma carpeta con el
nombre del proyecto en la tarjeta SD externa SATiBe. carpeta. La funcién Restaurar solo se

puede utilizar al instalar una tarjeta SD externa.

R

hora bacep B moan

Figura 27 Figura 28

Aviso:

1. Si no hay una tarjeta SD externa, aparecera un mensaje cada vez que inicie
Satsurv.

2. La funcién de copia de seguridad requiere que la versién portatil sea V1.0.2 y
superior.

Cuando restaure los datos, mantenga presionado el proyecto para seleccionar, presione el proyecto
seleccionado nuevamente para cancelar. Haga clic en Seleccionar todo/Cancelar todo para
seleccionar todos los proyectos o cancelarlos. Después de seletmgaatlic en Iniciar

restauracion para recuperar.
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Figura2-10 Figura-21

Exportar: Exportar los informes del proyecto actual en formato *.txt, formato *.html de Informe de
Proyecto o Informe de Puntos de Mapeo en forrhatal.
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Figura 212 Figura-43

-Buscar: haga clic en el icono de busqueda para mostrar el cuadro de bisqueda de elementos,
ingrese palabras clave para realizar una busqueda difusa del nombre del elemento, la interfaz solo
muestra elementos que contienen palabras clave, puede abiiraelgliminar con seleccién

multiple, cargar y descargar. compartir y obtener los elementos de resultados de busqueda, etc.

L

Figura 216

En la interfaz del sistema, los parametros del sistema de coordenadas se pueden configurar con el
archivo dam, el codigo QR o en la gestion del sistema de coordenadas. Si se cambian los
parametros de coordenadas, la biblioteca de puntos de coordenadas también se actualizara.
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Los parametros de coordenadas del proyecto incluyen el sistema de coordenadas, el desplazamiento
de la estructura, la informacion de desplazamidattaestructura, la calibracién de la estructura y

la informacion de calibracion de la estructura. La gestion de datos se utiliza para la gestién de datos
externos

L -
Coedirgts Sytiem >

T —

[ R ——— »

Cradallwes W pmere »
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Figura 217

Pardmetrosle coordenadasCarga de archivos de parametros.

Cada proyecto de software corresponde a un arc,.,Q.’fdam independiente, habra un nuevo

archivo Dam (el mismo nombre quepebyecto) al crear un proyecto. En la interfaz Configuracion

del proyecto Y Sistema, el u sparanretrogobténierdel cl i ¢ par
parametro de coordenadas del proyecto existente aplicado al proyecto actual: la biblioteca de puntos

de coordenadas se actualizara al misemapo.

€ Select File

UTIOLOL  Frogs Fover  Nopgng  Now Promot

war Frayle  SLS00 Bane e

Figura 218
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Parametrosle coordenada€6digoQR.
g .
En Configuraci-n del pr oy e .fiepar¥ingrepar ®laifteafaz del e | s i s
escaneo de codigos QR, para obtener los pardmetros de coordenadas del codigo QR y luego crear,
cifrar, compartir y guardar el cédigo QR:

Figura 219

- Hagaclic enMi c6digoQRYy secrearaun codigoQR delos pardmetrosle coordenadadel
proyectoa c t el asliariopuedecifrarlo, compartirloy guardarloEl cédigo QR cifrado
escaneado solo se puede utilizarsaguede ver ni editar.

- Cifrar: el usuario puede optar por cifrar primero los parAmetrosatelenadas y luego
volver a generar el c¢c-digo QR; el c-digo QR c
parametros cifrados no son visibles y no se pueden editar, solo se pueden llamar.

- Compartir: el codigo QR puede ser compartido mediante software de terceros con otros
clientes;

- Guardar: el cédigo QR se puede guardar como una imagen en el controlador. Si hay un
archivo con el mismo nombre en la ruta para guardar, puede marcar la cobertura o ingresar
un nuevo nombre de archivo.
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Figura2-20

Share

Password Input Dialog

Password

Figura 222
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Figura-23
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Parametrosle coordenadas Gestiéndel sistema deoordenadas

Coordfirate Syl b

B oo Mpragemen
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Figura 226

El modulo de transformacidte coordenadagel softwarees elmédulo CoordLibgue ha sido
verificadodurante muchos afios y proporciona capacidad practica y completa de célculo de
coordenadas. En Proyeccion, incluye proyeccién Gaussiana, Mercator, Lambert, etc. En conversion
de Datum,proporciona Transformacidursa Wolf Molodensky,Ten Paramg otras.

En la conversion de planos, proporciona Helbert 2D, TGO, Cuadricula de transformacién plana,
FreeSurvey y Ajuste polinomial y otros métodosdeversionEn la conversion de ajuste de

altura, proporciona modelmsatematicosTGO, FreeSurvey cuadriculade separacién
geoide-elipsoide.
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En configuracion del proyeciolnbterfazdel sistema, los usuarios pueden hacer cl..” _.\ para
ingresar a la interfaz de Coord Sys Management. En los sistemas de coordenadas quumedees s
agregar a las listas del sistema para facilitar su uso.

Conrtry Chiws >

1984

e JOK
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m

Figura 227 Figura-28

-Predefinido: soporte para cargar los sistemas de coordenadas predefinidos, que estan clasificados
por continente y pais, para una seleccién conveniente. Haga clic en el icono 'Descargar' en la
esquina superior derecha para descargar el sistema de coasdgmhdrchivo de cuadricula
correspondientes del servidor.

-Definido por el usuario: agregue un sistema de coordenadas definido por el usuario segun la
situacion local.

[ Predefvs Uit iy ) &4

Apply

Apply wystern WGS 1964 %0 project?

Camenl

Figura 229 Figura-20
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Eliminar/Editar: mantenga presionado el sistema de coordenadas en una lista predefinida para
eliminar y editar. La edicion de los parametros del sistema de coordenadas en la lista de sistemas no
afecta los pardmetros del sistema de coordenadas en el proyecto a menos que haga clic en el boton
Aplicar después de editar el sistedeacoordenadas

Aplicar: Actualiza los parametros de proyeccion utilizados por el proyecto. Aparecera un cuadro de
dialogo para preguntar si el sistema de coordenadas seleccionado debe aplicarse al proyecto actual.
Haga clic en Aceptar y los parametros se utilizaran ctammeente. El software convierte la

coordenada geodésica BLH WGS84, medida por el receptor, a la coordenada plana NEZ de los
parametros del sistema de coordenadas seleccionado.

Haga clic en Sistema de coordenadas para ir a la interfaz de edicion de Gestion del sistema de
coordenadas; pgametrdsede epardemadas del poogecto actual y el sistema de

coordenadas creado solo se usa para el proyecto actual. Al geapieede elegir si se actualizan

los parametros a la lista de proyeccion correspondiente. Si esta bien, los parametros del sistema de
coordenadas se aplicargn al proyecto de acuerdo
‘cancelar' se aplican los paré&nos actualesoloal proyectoactualy no seactualizala listade

administracion.

Apely

Appiy syslem WES 1584 o proect T
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Figura 231

Hay 3 formasde acceder la interfazde gestionde datosexternos:

1. Interfaz principal [Proyecto] - [Configuracion del proyecto] - Sisté@astion de datos
externos;

2. Lainterfazprincipal[Encuesta} [Puntosdereplanteo}Boton"CAD"& Botdon"Datos
externos %
3. Pantalla principal [Levantamiento] - [Linea de replanteo] - Boton "CAD" - Boton "Datos

externos' ¥
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Ingrese a Gestion de datos externos, haga clic en Agregar para cargar el archivo de capa *.td2, *.dxf

y *.shp (cuando el formato de datos externosiesrrecto, el archivo no se puede importar) como

fondo del mapa. Soporte para arco, circulo y curva espiral. EI DXF importado se puede ver en el

mapa en colores. EI color se puede cambiar en Co
Act2vel o para mostr ar apagoaqmramostfarel nedrepredetetmmade.s en * .
Despuéslecargarel puntq lalineay el poligonoenformato*.td2, la caparastersiempreestaenla

parte inferior, seguida del poligono, la linea y el punto.

< Syten € Extormal data management
{2 Loud Conrd Syster GH Pspiey Color
Coordnete Syodem > Eaterrod Lawer Lint
B 0w vaagemen
[ Fararmal (s maragement )J
OodeOnta Waragmrrent >
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Figura 235 Figura3b Figura2rz
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Aviso:

Gestion de datos externos: abre todas las capas de forma predeterminada al

agregar el mapa base. Haga clic en el icono freefadista para cambiar la

visibilidad de la capa (activada o desactivada), que corresfzosidd mapa base

de lainterfaz demediciénse muestra no. Manteng@resionada la capa
agregada para abrir/cerrar/eliminar la operacién

Haga clic en Gestion de datos de cddigo para configurar la plantilla de cédigo. El cédigo contiene el
punto, la linea y el poligono. Puede creagtupoy agregarlos, editarlos y eliminarlos

Cotelipta Maragermee »

Tz, g gt Teemt »
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Figura 238 Figura30

Antes de crear la plantilla de codigo, debe determinar el tipo (punto, linea y poligono) y luego
determinar el grupo del tipo relacionado. Finalmesgeegueedite y elimine la operacién del
nombre, codigogolor y estilo de este grupo.

-Agregar:Configurar el nombre, cédiggrupo, color y estilo. Hagelic en Aceptapara creael
nuevo codigo.
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Figura 240 Figura2-41
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Figura 242 Figura23

-Editar: Editarel codigoexistente Essimilar ala funcion Agregar.Perono puedeeditarel nombre
delc - d ifimplmente hagaclic en"Aceptar".
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Figura 244

-Eliminar: Elimina el cédigo seleccionado (Se puede eliminar por lotes).

Deleie

ATe o mure peu wand & doele the seiected
I fiems?

Cangrd

Figura 245

Haga clic en grupo para agregar, editar y eliminar el grupo.
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Figura 246 Figura-a7

Delete
A i b pond Wbt 15 delele the eelecled

1 e ¥

Cancel

Figura 248 Figura29

La gestion de datos de seguimiento puede registrar la ubicacion del receptor actualmente conectado
de acuerdo con el intervalo establecido, pgeel operador pueda ver el recorrido a pie.

Hay 3 formas deaccedeas la interfazde gestionde datosexterna:

1. ¢Interfaz principal [Proyecto]Configuracion del proyectoBistema Gestion de

segui mient o;
2. Control deslizante de |l a interfaz principa
3. Cuando se est® grabando | a pista, baje | a
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Figura 250 Figura2l

Lista de pistas: al ingresar "Registro de pistas", todos los datos de pistas grabados por el proyecto
actual se mostraran de forma predeterminddgaclic enundatoparaver los detallesdel
seguimientaleesosd a t Mastenggpresionaddos datosparaeliminarlos datosdela pista.

testd

[

toatt el

-
+

<
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|

e Q -~ _vome | |20 O

Figura 252 Figura53 Figura24

Nuevo: Después de conectarse al receptor, haga clic en 'Nueadtyelre mostrara el cuadro de
configuracion de pista. Debe completar el nonu@éa pista y establecer el intervalo de adquisicion
de la pista. El intervalo se puede configurar en "Por tiempo" (minimo 10 s) y "Por distancia"

(minimo1 m). Una vez establecidos los paramethagja clic en 'Iniciapara comenzaa grabar la
pista.
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Figura 255

Detener la grabacién: puede detener la grabacién de la pista haciendo clic en el boton de detener en
la interfaz "Registro de pistas" o en el botérddtenelen la barra de notificaciones.

tes?

o2 ['a

Figura 256
' Aviso: [Administraciondepistas]El softwaredetieneautomaticamentia grabaciorde
. pistasal cambiardeproyectoo desconectarsael receptor

RealicealgunasotrasconfiguracionesincluidasAngulo, Distancia Aplicar unidada la salidade
datos Marcadetiempo,AlmacenarmprecisionGNSSy Cargarautomaticamentel dltimo archivode
carretera.
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Figura 257

- Angulo: Confirme la unidad del angulo, incluidos DM&ns, mil y DM.

- Distancia: confirme la unidad de distancia, incluidos m, pies y pies estadounidenses.

- Aplicar unidad a la salida de datos: exporta datos segun el formato de angulo y distancia
establecidos.

- Marca de tiempo: registra el tiempo real de cada punto de recogida.

- Almacenar precision GNSS: registre la precisién de cada punto recopilado.

Hay 3 métodogparaacceden la interfazde configuraciéndel sistemade coordenadas:

lLProyecto de interfawmorpdd mad gps;l YSi stema de
2Proyecto de interfaz principal YConfiguraci-n
coorde 1das;

3Proyecto de interfaz principal Y Configuraci-n

de coordenadas, mantenga presionado el sistema de coordenadas en la lista para editar e ingresar a
la interfaz. Haga clic en Guardar después de configurar todpar@setros, el sistema le

preguntara si desea actualizar los parametros a la lista de proyeccién correspondiente, haga clic en
Aceptar para finalizar la configuracion de los parametros
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Aviso:

La interfazdel sistemade coordenadapuedeconfigurarmultipleselementosle
configuracioncomoparametrosie elipsoidey pardmetrosle proyecciony se
muestrauniconode marcaenel ladoderechadelos elementosie configuracion
editados.

Los usuariogpuederconfigurarel elipsoidede origen, el elipsoidelocal y el modelode
transferenciae datos(incluidala transformaciorBursa-Wolf,Molodensky,One-touchregresion
polinébmicay diezparametros).

Nota: El softwaretieneparametrosie elipsoideintegradosjueseusancominmenten paisesie
todoslos continenteslel mundo,y los parametroslel elipsoidetambiénse puederactualizar
haciendcclic enel botondedescarga.
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- Elipsoide de origen: generalmente se utiliza WGS-84, un semieje mayor, 1/f significa el
inverso del aplanamiento y hay muchos elipsoides incorpodidoso frecuente.
- Elipsoide local: Elipsoide local utilizado.

Aviso:
1. Personaliza el elipsoide:
2. Edite el nombre del elipsoide de origen o elipsoide de destino, ejeskargo

(m) y el inverso del aplanamiento (1/f) en las dos lineas que se ingresaran, la
entrada del usuario, los parametros correspondientes y guardelo. Luego, los
parametros del elipsoide personalizados se guardaran en el archivo
SATLAB/Ellipse.csv.

margw Eliged 3 B4 - Sunare Flpeosd  wiERd
Edite 2| elipsoids F
ure arwra ] o
fuente de
forma arbitrana. " - " it
Roddl Dlgwd WS 154 - Loced Ellgeod Wi 1 -
Editar arbitrariaments &l
sr SITRINP D i R elipsaids local.
- e . rimt Fia
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Figura 263 Figura-84

Proyecciones de uso frecuente integradas: Gauss, Mercator, Lambert, etc. (aviso: cuando se utiliza
Gauss-3 0 Gauss-6, el dispositivo puede calcular automaticamente la longitud de origen después de
conectarse; no se admiteh oOotras proyecciones per

Figura 265

Aviso:

1. Sistema de coordenadas-Proyeccién-Zona+ para establecer si se agrega el
namero.

2. Después de abrir Zone+, todos los cuadros de entrada de coordenadas E se

|l l evar 8n a cabo c osiellnanerdmtcancide,jelcnadrd el n Yamse
de entrada mostrard la fuente rojadicandoque el nimero no coincide con la
confirmacion de datos.
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En esta interfaz, puede configurar el modelo de conversion de datos.

Figura 2-66

[Modelo de conversién de datos] Los pardmetros de conversion opcionales son: Ninguno,
Bursa-Wolf, Molodensky, Un toque, Regrespimlinémica y Diez parametros.

1. BursaWolf

Incluyendo los parametros de traslacion, rotacién y escala entre dos elipsoides, el angulo de
rotacion debe ser muy pequefio. Bursa-Wolf necesita al menos tres puntos para calcular, es
adecuado para la conversion entre diferentes coordenadas elipsoidales.

2. Molodensky

Un modelo simplificado de Bursa-Wolf, solo parametros de traduccién espacial, es un modo de baja
precision y solo necesita un punto para calcular: adecuado para la transformaciéon de WGS-84 en un
sistema de coordenadas nacional.

3. Regresién polinébmica

Expresar las relaciones de transferencia de cada vector espacial entre dos elipsoides mediante un
polinomio.

Incluya Helmert 2D, TGO, Cuadricula de transformacion plana, FreeSuAjegtg polindmico.
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Figura 267

1. Helmet 2D

Il ncluye par8metros de traslaci-n, rotaci - -n
necesita dos puntos en cualquier sistema de coordenadas para calcular.

.....

.......

Figura 268
2. TGO

Un métododetransferenciale sistemale coordenadgsanas del softwar€GO, masOrigen Norte,
Origen Este que 2D Helmert.

3. Cuadricula de transformacion plana

Seleccione un archivo de cuadricula existente para transferir WGS-84 a las coordenadas de la
cuadricula. El archivo de cuadricula (*.grd) debe copiarse a la carpeta GeoPath en SATLAB.

4. Medicionlibre
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Un método de transferencia de la empresa THALES, mas Origen Norte, Origen Este que 2D
Helmert.

5. Ajuste polinbmico

Transfiere el lugar mediante un modelo polinomial. En algunos proyectos, cuando los puntos
conocidos involucrados en el calculo de la transformacion del plano y los parametros de ajuste de
elevacién son puntos diferentes, utilice Helmert 2D y Ajuste deagitara calcular los parametros
individualmente.

El Helmert 2D se utiliza en la parte de calculo del plano y el método es similar al modelo de
conversion de datos de referencia.

- Cuando se utilizan cuatro parametros, el parametro de escala generalmente esta muy cerca
de 1, aproximadamente 1,0000x o 0,9999x.

- Cuando se utilizan tres parametros, los parametros generalmente deben ser inferiores a 120.

- Cuando se utilizan siete pardmetros, se requiere que los parametros sean mas pequefos,
preferiblemente menos de 1000.

Incluya modelos matematicos, TGO, cuadricula de separgedde elipsoidg FreeSurvey.
Modelos Mateméticos

Esto incluye Desplazamiento vertical constante, Ajuste plano, Superficie cuadratica y Zonal. Puede
ingresar parametros conocidos directamente o hacer clic en "Calcular" para saltar a la pantalla
[Calculo de parametros] para calcular los parametros de ajust

- Desplazamiento vertical constante: la traduccion necesita al menos un punto de partida.
- Ajuste plano: necesita al menos tres puntos de partida.

- Superficie cuadrética: Necesita al menos seis puntos de partida.

- Zonal: Necesita al menos tres puntos de partida.

El célculo de los parametros individuales de ajuste de altura incluye Desplazamiento vertical

constante, Ajuste plano, Superficie cuadratica y Zonal, que correspondientemente requieren el uso

de uno, tres, seis y tres puntos de partida, al menos. Ingidsmbre, N, E, la H original y la H

objetivo del punto involucrado en el calculo del parametro de ajuste de altura, luego haga clic en
Agregar . Despu®s de agregar todos | os puntos, h a
generalmente se raigre que el valor residual maximo sea inferior a 3 cm.

Si el valor cumple con los requisitos, haga clic en Aplicar. De lo contrario, haga clic en Cancelar,
elimine los puntos con un gran error y obtenga una resolucion.

El diagrama de simulacién de Ajuste plano de altura es el siguiente:
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Figura 2-69

Aviso: Al importar parametros desde la computadora, los parametros se pueden &dity eh
formato de los pardmetros es el siguiente

Ji Salta la primara linea, solo azcribe i Salta la primera linea, solo eschibia
D984 712172733449 DX :511.755684317388
Bls200265.017483847 USTED: -674.430387285599
R:O.01828407277 78042 DZ: -558 294938762613

mo). 0001624367438 12444 RX: -0,000126577 3609681

RY: -1.449187611T4981E05

RZ-0.0261524596234 558

m:0 0001 BE0T02E4370492

2.TGO

Un modelo de transferencia de altura incluye cinco parametros: HO (ajuste constante), Kb
(pendiente norte), Kl (pendiente este), Origen Norte y Origen Este.

3. Cuadricula de separacién geoide-elipsoide

Seleccione un archivo de cuadricula existente para ajustarlo a la altura. El archivo de cuadricula
(*.grd) debe copiarse a la carpeta GeoPath en la ruta SATLAB .

4. Encuesta gratuita

Un método de transferencia incluye cinco parametrogcbiistante), Kb (pendiente norte), Kl
(pendiente este), BO (latitud de origgr)O (Latitud de origen).
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Figura 270 Figura?2l Figura72

Establecer el modo de ajuste de altura

El desplazamiento vertical constante se refiere a la altura medida del receptor mas una
constante fija como uso de la elevacion: la constante puede ser negativa.

Ajuste plano se refiere a la anomalia de altura correspondiente a maltiples puntos de
nivelacion para producir un plano de ajuste éptimo. Cuando el plano es paralelo al plano
horizontal, el ajuste plano es igual al desplazamiento vertical constante.

Superficie cuadratica se refiere a la anomalia de altura correspondiente a multiples puntos
de nivelacion para producir un paraboloide de ajuste 6ptimo. La superficie cuadratica es
relativamente alta para los datos iniciales y, si el ajuste es demadiatmtie puede

causar una divergencia en el valor de correccién de altura en el area de trabajo.

Zonal: dos puntos de referencia conocidos para crear una marca virtual, utilizados para
realizar el ajuste plano.

Grid Fitting necesita seleccionar el archivo de ajuste de cuadricula, admite formatos
Trimble (ggf), Satlab (zgf), Geoid99 (bin), compatible con el modelo egm-96. Los archivos
de ajuste de cuadricula suelen ser grandes, la lectura puede llevar alguntéageo
paciencia. Rara vez se utiliza la conexion de rejilla. Si se selecciona Ajuste de rejilla y los
otros cuatro tipos de método de elevacién al mismo tiempo, primero se tomara Ajuste de
rejilla y luego los demas ajustes.

Los tipos de correccion de cuadricula plana incluyen: cuadricula B, cuadricula L, cuadricula NE y
cuadricula NEZ. Después de seleccionar el tipo de correcciénselelseionar el archivo de
cuadricula correspondiente al tipo de correccion.

Nota: Abra la cuadricula necesaria y seleccione el archivo de cuadricula. El archivo de cuadricula
(*.grd) debe copiarse a la carpeta GeoPath en SATLAB
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Figura 273

Puede habilitar el tipo especificado de archivo de cuadricula y cargar el archivo de cuadricula
correspondiente.

Nota: El archivo de cuadricula (*.grd) debe copiarse manualmente en el directorio de trabajo del
software: carpeta SATLAB/GeoPath, o haga clic en el botdén de descarga para actualizar el archivo
de cuadricula.

Figura 274

La principal aplicacion de la traducciéon de puntos es que algunos usuarios de ingenieria esperan que
la NEZ local obtenida después de la adquisicion y conversién del GNSS pueda traducirse de
acuerdo con las coordenadas de un punto, como asignar direetéaseardordenadas de la esquina
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superior izquierda del area de estudio a ( 0,0,0), y las otras coordenadas se traducen y corrigen al

sistema de coordenadas del proyecto independiente de acuerdo con este punto. Dado que el valor de
correccion de este tipo de coordenadas de ingenierenesagmente muy grande, la conversion

entre BLH y NEZ no puedde lo contrario habra una gran deformacion debido a errores de

proyeccion. Por lo tanto, después de habilitar el pardmetro de traduccion de puntos, las coordenadas

BLH de los puntos de coordatas guardados aun se generan mediante el valor BLH original de

GNSS; |l as coordenadas NEZ son coordenadas de i ng

Calcular

Calcule la traslacion del punto dN, dE, dZ en funcion del punto actual y el punto conocido.

Pasos de calculo de la traduccién de puntos:

Paso 1: Obtener las coordenadas del punto de origen (elgpentou a | )

Paso 2: Obtener | as coordenadas del punto conoci

Paso 3: haga clic en [Calcular].

Los puntos conocidos se pueden seleccionar de la biblioteca de puntos o ingresar directamente las
coordenadas N, E, Z.

Las coordenadas del punto de origen se pueden obtener por prc...2d@eccion en tiempo real

+ ., seleccionar punto en lblioteca*= seleccionar el punto en el mapa.

-~ ot b4 Compute Result Compuse Reault

&

L
_ :—J oo ot oy

Figura 275 Figura26 figura-27

[Importar] Leer un archivo de traduccién de puntos existente.
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[Aplicar] Seleccione si desea aplicar las correcciones calculagasyalcto.

[Guardar como] Almacene los parametros de correccién calculados como un archivo txt para
usarlos en otros proyectos.

[Punto del camidn] Aplica los pardmetros de correccién calculados al proyecto.

Compute Retun

Eelrew 4 Ay

Figura 278

Para aplicar los parametros calculados porPtiver a Satsurv, simplemente ingrese los
parametros, seleccione Simplificado effolanulaHelmert y elprimero erla segunddormulade
excentricidad.

- Cifrar: para mostrar el ci frado del archi vo,
archivo de pardmetros de la presa esta cifrado, puede ver si la fecha del sistema de
coordenadas ha caducado.

- Cuadricula de correccion de plano: interpolacion bilineal/interpolacion spline cuadratica
dual. El valor predeterminado es la interpolacion spline cuadrética dual.

- Cuadricula de correccion de plano: esté oculta de forma predeterminada y solo se puede ver
si el modelo en la interfaz de plano es una cuadricula de transformacién plana o la interfaz
NE Grid o NEZ Grid en Plane Grid esta abierta.

- Rango: puede establecer el rango de trabajo del sistema de coordenadas. Contiene limite de
latitud y limite de longitud. El valor predeterminado esta cerrado. Después de cambiar el
sistema de coordenadas o conectar el dispositivo, si la posicion actgatncuentra
dentro del rango, aparecera un mensaje que indica que la posicién actual esta fuera del area
valida del sistema de coordenadas.
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Figura 2-79
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Figura 2 -80

Después de modificar los valores anteriores, haga clic en Guardar, el software modificara el archivo

de presa en el proyecto actual, con el mismmbrequeelp r o0 y si el elipspidedereferenciasse

hatransformadolascoordenadasambiaran.

Nota: Los parametrosesueltogor el softwareSatsurwno sepuederutilizar enHD-Power.

Esta funcién sirve para calcular la relacion de transferencia entre dos sistemas de coordenadas,
incluida la transformacion Bursa-wolf, Modenskjano+ ajuste dealtura, transformaciérlielmert

2D, ajuste de altura @ne Touch.

" e
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Phar + gt Fring )
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2 4858 5210 VIR

Agregar
desde el manual, la recopilacién en tiempo real, la biblioteca y seleccionando en el mapa
(BLH de forma predeterminada), el punto local se puede ingresar desdeual ynkn
biblioteca. La recopilacion unica o promedio se utiliza para el calculo de pardmetros y se

LT

e v e

Figura 281
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admite el almacenamiento de datos (guardar en el punto de coordetetdetossin
procesar)Despuésiela entradahagaclic enGuardar. Shecesitananipularda
informaciondel puntoexistentemanténgalgresionadgaraeditarla o eliminar.

Ademas, la lista @ puntosho mostrara el punto que se ha agregado.

0N ‘
v Mo

Figura 283 Figura2-84 Figura-85

Abierto: Compatibilidad con pares de puntos (*.txt), archivo Carlson Loc (*.loc), definido por el
usuario (*.txt).

Guardar: guarda la informacién de coordenadas de los pares de puntos, admite pares de puntos
(*.txt) y definidos por el usuario (*.txt). El formato de angulo y el archivo exportado se pueden
configurar en Definido por el usuario (*.txt)

Grafico: le permite ver la posicion relativa de los pares de puntos agregados actualmente.

Coincidencia: identifique el punto con el mismo nombre en la biblioteca de puntos de coordenadas
y en la biblioteca de puntos de control, y agréguelo como parametro para calcular el par de puntos,
donde el punto de coordenadas se usa como punto de osgarsg el punto de control. Como
puntoobijetivo.

Calcular: Calcula los parametros de transferencia desde el punto de origen al punto local, calculara
|l os par88&metros y HRMS, VRMS de cada punto (HRMS:
VRMS: el RMS vertical del punto actual).
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Aplicar: Aplicar a los pardmetros de coordenadas correspondientes y el resultado se actualizara en
la biblioteca de puntos de coordenadas.

Cancelar: Cancela el resultado del calculo de parametros y regresa a la interfaz de calculo.
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Figura 287 Figura&@s
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Figura 289 Figura20

La entrada de informacion de coordenadas de pares de puntos mediante el calculo de Plano + Ajuste
de altura se puede configurar con tipos especificos:

- Marque Plano: Utilice la coordenada del plano NE del punto.
- Marque Altura: Utilice la coordenada de elevacion Z del punto.
- Marque Plano y altura: utilice la coordenada del plano NE y la coordenada de elevacion Z

del punto para calcular el ajuste del plano y la altura.
La descripcion del color de los pares de puntos en Plano + Ajuste de altura:

- Azul: utiliza informacién de coordenadas planas de pares de puntos Unicamente.
- Amarillo: utiliza informacién de coordenadas de elevacion de pares de puntos Unicamente.
- Verde: utiliza informacion de coordenadas de plaeteyacion de pares de puntos.
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Aviso:

l.Desde Configuraci-n del proyecto YSisten
coordenadas, ingrese a la interfaz de parametros de coordenadas Editar o Definir

atributos del proyecto para realizar el célculo de parametros, que es el célculo

para la conversion de parémees correspondiente al tipo de sistema de

coordenadas editado o personalizado actual (puede hacerlo). t cambiar el tipo de

c8l culo del par8&8metro);

2Desde Proyecto YCS8lculo de par8metros o
coordenadas YCS8lculo de par8metros o Proy
YSistema YC8lculo de par8&8§metros - para ca
de coordenadas del proyecto actual. El tipaélculo de los parametros se puede

seleccionar de forma independiente y el valor predeterminado es Ajuséade

+ altura. El tipo de ajuste de altura es el tipo seleccionado actualmente para el

ajuste de parametros de forma predeterminada.

Se guardan los datos deordenadas de todos los puntos de coordenadas, puntos de replanteo,

puntos de control, puntos de mapeo y puntos de seccién transversal. Los datos de coordenadas de

los puntos de replanteo y de los puntos de control incluyen: nombre del punto, N, Erigcides

del c-digo, etc.; l os puntos ra2z incluyen: nomb
encuesta, tiempos de suavizado, descripci-n del

puntos de la seccién transversal incluyen: nimero de estaca, desplazamiento, elevacion, nimero de
estaca en tiempo real, desplazamiento en tiempo real, etc.

La lista de datos de coordenadas se puede ver de izquierda a derecha. La lista de datos de
coordenadas se puede ver deslizandose hacia izquierda y derecha. Busque, agregue y muestre
configuraciones.

Todas las bases de datos de puntos muestran todos los datos de puntos, incluidos: puntos de
coordenadas, puntos de replanteo, puntos de control, plentoapeo, puntos de seccion

transversal, puntos de imagen, puntos de seccién, nombres de puntos de puntos base, coordenadas
NEZ y coordenadas BLH.
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Figura 291 Figur®2

Exportar: salte a la interfaz de exportacion de datos, puede elegir una plantilla de exportacién para
exportar los datos.

La bibliotecaCoord.Point registra las coordenadas geodésicas originales recopiladas bajo el
elipsoide WGS-84 en BLH, el estado de la solucion, la altura de la antena, el error medio y la
descripcion del codigo, que se pueden procesar utilizando el sistema de conversagideteadas
de configuracion, es decir, conversion de coordenadas para obtener coordenadas planas.

2 Eapont

Figura 293 Figura92
Nuevo: crea un nuevo archivo de puntos de coordenadas en formato *.raw.
Abrir: abre un archivo de puntos de coordenadas existente en formato *.raw.
Buscar: Busca el punto correspondiente por nombre y descripcion.

Buscar: busque los puntos de coordenadas en la base de datos de moumedadas por nombre
de punto o descripcion de cédigo.
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Editar: edite la informacion bésica del punto, incluido el nombre del punto, la descripcion del
caédigo, el hito, la altura del objetivo, el tipo de altura y el tipo de antena, admita la edicién por

| ot es;

edi

tar el

nombre en la biblioteca de puntos de coordenadas.

nombr e ndodificargpelipurttoaconelanismgp unt o

de

Vea otra informacion del punto, incluido el tipo de solucion, informacién de coordenadas, tiempos

de suavizado, edad diferencial, PDOP, nimero de satélites, tiempo de grabacion, coordenadas de la
estacion base, angulo de inclinacion vertical, acimut dgbweée inclinacion, informacién de

calibracion del punto, etc.

Figura 295

Figura-26

Aviso:

Acti ve

| a

funci -n

de

Configuraci

n

C

topogr 8fica'’
nombre', los puntos de coordenadas admiten la coleccién de puntos con el mismo nombre. Si
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desactiva la funcion, el nombre del punto ingresado se repetird y aparecera el mensaje
"El nombre del punto se repite, jingréselevamente

Puede consultar la informacion de verificacién de puntos y otra informacién en "Otra
informacion” en la interfaz de "Editar puntos de coordenadas". Si el proyecto no esta
habilitado para utilizar el pardmetro de verificacién de puntos, la verificacion de
puntos de los registros de puntos recopilados sera 0.

- Puntos promedio: mantenga presionado para seleccionar los puntos promedio (la
operacion por lotes esta disponible) y luego haga clic en "Puntos promedio" para ver la

informacién de puntos promedio de los puntos seleccionados.

e » . »
X vy e hiws | et " 1 “aw
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Figura 297 Figura-28

Aviso:

La 'Lista de puntos de coordenadas' muestra las coordenadas geodésicas del punto de
tierra B, L, H (considerando la calibracién del punto, la altura de la antena), la lista
de puntos de coordenadas se puede ver deslizandose hacia la derecha.

Todas las coordenadas geodésicas que se muestran en la interfaz de medicion son las
coordenadas geosi€éas de los puntos terrestres.

Al visualizar los datos de suavizado de un punto, antes de recopilar el punto, debe
activar "guardar datos de suavizado" en [Configuracién de levantamiento] - interfaz
de datos
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Figura 299

Cargar: cargar puntos deordenadas a la nube privada.

Establecer: establece el orden de carga y la visualizacion.

Aviso

1. La lista de puntos de coordenadas en [Puntos de coordenadas] se muestra en orden
positivo, es decir, los Gltimos puntos de recopilacion se muestran al final.

2. Las coordenadas en [Puntos de coordenadas] son solo para ver, mostrar y editar la
"descripcién del codigo” de las coordenadas,se permite "agregar"!

- Proceso: vuelva a calcular los datos en la biblioteca de coordenadas utilizando los
parametros establecidos actualmente para producir un resultado después de la uUltima
conversién de parametros.

Si necesita cambiar el sistema de coordenadas del proyecto, no marque esta casilla y vuelva a
ingresar a la interfaz [Gestion del sistema de coordenadas] para configurar la edicion.

AvViso:

A Los datos se actualizaran de forma predeterminada y la interfaz de medicion mostrara
las coordenadas del punto después de habilitar el nuevo sistema de coordenadas.
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Después del procesamiento de datos, los datos se pueden exportar, el contenido de la exportacion se
puede seleccionar de los campos opcionales y se puede configurar el formato personalizado. Si hay
un archivo con el mismo nombre en el directorio de arshiloexportacion, aparecera el mensaje

"Ya existe un archivo con el mismo nombre", puede marcar "Sobrescribir" los datos originales o
ingresar un nuevo nombre de archivo y hacer clic en "Aceptareppoatar.

Los campos opcionales incluyen: Namero de serie, Nombre del punto, N, E, Z, BjastH,
corregida NHastacorregida EHastacorregida Z, Hastat corregida B, Hastat corregida L, Hastat
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corregida H, Altura de |l a antena, OGN, GE, HRMS,
Tipo de solucion, Hora local de inicio, Hora local de finalizacion, Hora UTC de inicio, Hora UTC

de finalizacién, Descripcion de la leyenda, edad diferencialenti de satélites, nimero de satélites

publicos, PDOP, angulo de altitud de corte (°), nombre de la estacién de referencia, estacion base B,
estacidn base L, estacion base H, kilometraje, inclinacién vertical, acimut del vector de inclinacién,
componente @ inclinacién X, componente de inclinacién Y, acimut del eje X de inclinacién, local

B, local L, H local, distancia de la estacion base, rumbo de la estacion base, distancia de
desplazamiento, archivo de voz, archivo de imagen, valor nulo.

- Vacio: haga clic en Mas, seleccione Vacio para vaciar la lista de puntos de coordenadas, la
papelera de reciclaje muestra los datos de los puntos de coordenadas eliminados

- Papelera de reciclaje: haga clic en Mas, seleccione Papelera de reciclaje, haga clic en los
puntos de coordenadas que deben restaurarse, aparece el cuadro Todos los datos, haga clic
para seleccionar todo, haga clic para restaurar, los puntos de coordeteckzenados se
restauraran en la lista de la biblioteca de puntos de coordenadas.

En la interfaz de puntos deplanteo y puntos de control, mantenga presionado para ingresar al

modo de seleccion, luego verifique ‘:". para seleccionar/deseleccionar todos los puntos de
datos. Los puntos seleccionados se pueden eliminar y editar, admiten la eliminacién de multiples
puntos, pero solo se puede seleccionar una ediciéon cada vez.

Figura 2104 Figura205

- Agregar: Agregue puntos de muestra y puntos de cohtoblir nombrede punto,
coordenadas de punto y leyenda de punto. El punto coordenado puede ser colectado desde

L "
el dispositivo en tiempo re_¥", seleccionado de la lis”~ y de la selecciéon de mapa

&
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Abrir: Abre otros archivos de puntos de replanteo en el mismo proyecto; Si tu necesitas
abrir puntos del proyecto A, debe copiar los arvhicos *.td2 y *.tdb del punto de lanzamiento
en el proyecto A al directorio del proyecto al mismo tiempo.

Exportar: Salte a la pantalla de exportacion de datos puede seleccionar la plantilla de
exportacipon para exportar los datos.

Importar: salte a la pantalla de importacion de datos, puede seleccionar diferentes plantillas
de importacion para importar los datos del archivo de datos correspondiente para los datos
del punto de replanteo/punto de control.

Configuracion: establezca el orden de visualizacion NEZ de los puntos de coordenadas, el
orden de carga y el nimero de puntos de coordenadas que se mostraran en cada carga al
cargar mas.

..... - Poeitive saguance
F ™ iR U ]
apom 3

Figura 2106

Lote: admite la adicién de puntos de muestra y puntos de control desde la biblioteca de
puntos en lotes.

Nuevo:bajo el mismo proyecto, cree un nuevo archivo de puntos. Incluyendo un nuevo
archivo de puntos de coordenadas (*.raw) en la interfaz de puntos de coordenadas, una
nueva capa de puntos de liberacion (*.td2) en la interfaz de puntos de liberacion y una
nuevacapa de puntos de control (*.td2) en la interfaz de puntos de control. Después de
crear el nuevo archivo, | os datos de |l a | ista
archivos creara una nueva biblioteca de puntos en blanco en el directardbigles fijo

(en la carpeta del mapa debajo de la ruta del proyecto) y se usara como archivo de
biblioteca de puntos de datos de coordenadas del proyecto actual.

Borrar: puede borrar todos los datos de puntos de replanteo/puntos de control en el archivo
de biblioteca de puntos actualmente abierto.

Eliminar: puede eliminar los datos de coordenadas de los puntos de liberacion y los puntos
de control seleccionados. Al eliminar puntos, puede eliminar varios puntos 0 marcar la
casilla de verificacion antes del nombre del punto para eliminarlos todos.

Editar: puede editar la informacion bésica de los puntos de datos de coordenadas en la
biblioteca de puntos, incluido el nombre del punto, la descripcion de la leyenda, el
kilometraje, la altura del objetivo, el tipo de altura y el tipo de antena.
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Aviso:

1. S6lo se puede seleccionar un elemento para editar a la vez para la operacion
‘Editar'.

2. Antes de las operaciones 'Editar' y 'Eliminar', debe mantener presionado un punto
determinado para que aparezchabn de funcion.

Los puntos de mapeo se pueden mostrar correctamente para todos los puntos de mapeo y se pueden
crear, abrir, buscar, eliminar y editar presionando prolongadamente el punto de mapeo.

[

Figura 2107

- Nuevo: cree un nuevo archivo de punto raiz *.mcp.

- Abrir: abre un archivo *.mcp existente.

- Exportar: salte a la pantalla de exportacion de datos y seleccione una plantilla de
expatacion para exportar los datos

- Configuracion establece el orden de carga y la visualizacion.

- Borrar: borra todos los datos del archivo de biblioteca de puntos actualmente abierto.

Aviso:
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Mantenga presionado para ingresar al modo de seleccion, haga clic para seleccionar varios puntos,
haga clic en el boton Seleccionar todo en la escuuiparior derecha de la lista para realizar una
operacion de cancelacién total/completa, elimine uno o més puntos que se han seleccionado, solo se
puede eliminar un punto. editado a la vez.

Los datos de la seccidransversal se pueden editar y administrar en la biblioteca de puntos de la
seccion transversal. Los detalles son los siguientes:

€ 000t deta formatiCross Poit)

Figura 2108 FigurelR9

- Punto central: admite agregar una apuesta.

- Abrir: admite abrir otros archivos de biblioteca de puntos en el mismo proyecto.

- Exportacion: admite la exportacion a otros formatos de datos, incluido el formato haitiano,
el formato Latitude, el formato China Railway Consulting, el formato de datos Hongye,
Southern Cass 7.0, el disefio personalizado y EICAD, DXF, etc., y admiteolsaeidn de
descripciones de campos de atributos.

- Cargar: admite la combinacion de datos de secciones transversales del mismo proyecto u
otros proyectos.

- Carga: admite la carga de datos transversales al servicio de nube privada.

- Nuevo: Soporte para crear un nuevo archivo de biblioteca de puntos de transecto en el
mismo proyecto.

- Work Cal: Haga clic para abrir la funcion de calculo de Work Cal y calcular la cantidad y la
cantidad total de Work Cal a llenar y excavar de acuerdo con las secciones transversales
participantes.

- Después de ingresar 'Work Cal', todos los puntos en la biblioteca de puntos de seccion
transversal se cargaran en la lista de calculo de forma predeterminada.
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Figura 2110

Al hacer clicen el nombre&le un puntopodra seleccionasi ese punto estavolucrado en el
célculo.

El célculo de Work Cal requiere un minimo de dos puntos de seccion transversal de kilometraje
diferentes y los puntos intermedios de la seccanespondiente dentro del kilometraje inicial y

final. Si se selecciona el modo de adquisicién de ida y vuelta, el limite de distancia de proyeccion
debe ingresarse en el cuadro de entrada que aparece debajo del cuadro de seleccion. El resultado del
célculo de Work Cal es la cantidadmdevimientode tierraentre los dos transectoss cercanos

al kilometrajeinicial y final.

¥ Earthwark Caloutrton

Figura 2111

Cuando hace clic en Calcular, se utiliza el mételérea promedio para calcular el suelo y la roca
y se muestran lapagina de resultados.
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Figura 2112

La pagina de resultados se muestra de arriba a abajo.
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Resultados de excavacion y relleno: incluido el volumen total de excavacién, el volumen

total de relleno y el volumen final de relleno (dragado)

Gréfico delineas del area de excavacion y relleno: muestra el grafico de lineas del area

llena y excavada para cada hito, con una linea roja sobre la escala 0 para el area excavada y
una linea verde debajo de la escala 0 para el area llena

Graficos encapuchados de diferentes secciones de hitos: haga clic en el punto de marca en
el gr 8fico de | 2neas; el mapa de | 2mites a
seccion de ese hito.

Excavacion, relleno y altura de disefio de cada milla: haga clic en el punto marcador en el
gréfico de lineas, la altura de disefio, el area de relleno y el area de excavacion de la milla
correspondiente se mostraran en la parte inferior.

Exportar: los resultados de la exportacién se encuentran en una carpeta que contiene el
archivo dxf de cada mapa de limite de hitos y el archivo html de la interfaz de resultados

que se muestra durante la exportacion.
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Figura 2113 Figura214 Figural2l5

La biblioteca de puntos de imagen registra los puntos de imagen calculados a partir de los puntos de
aguijon del grupo de imagenes y se puede cambiar a la parte inferior para ver diferentes grupos o
todos los puntos de imagen. Los puntos de imagen serpakaénar

1

Figura 2116

- Exportar: salte a la pantalla de exportacion de datos y seleccione una plantilla de
exportacion para exportar sus datos.

- Configuracion: establece el orden de carga y la visualizacion.
Borrar: borra todos los datos de puntos de la figurardgivo de biblioteca de puntos

actualmente abierto.

La biblioteca de puntos base registra la informacién geodésica BLH original bajo el elipsoide
WGS-84 del punto de la estacion base correspondiente al punto de coordenadas recopilado.
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Figura 2117.

Puede exportar todos los puntos, puntos de coordenadas, puntos de replanteo, puntos de control,
puntos de mapeo, puntos de seccidn transversal, puntos de seccidn transversal y puntos de imagen
en el proyecto a diferentes formatos, donde todos los formetesportacién se dividen en dos
categorias: exportacion personalizada y otras exportaciones. Si hay una carpeta con el mismo
nombre en el directorio de exportacién de datos, aparecera el mensaje "Ya existe un archivo con el
mismo nombre", puede marcar tBescribir" para sobrescribir los datos originales o ingresar un

nuevo nombre de archivo.

Exporte de forma personalizada los detalles de los datos de la biblioteca de puntos de coordenadas,
la biblioteca de puntos de replanteo, la biblioteca de puntos de control, la biblioteca de puntos de
mapeo Y la biblioteca de puntos de cruce del proyecthferentes formatos para una facil

visualizacion y uso. La plantilla predeterminada exportada y la plantilla predeterminada no se
pueden editar ni eliminar. Ademas, el usuario puede hacer clic en el boton flotante Nueva plantilla
para crear una plantillzersonalizada para cada dato de punto.

La interfaz de exportacion personalizada también puede utilizar la funcion de filtro para filtrar el
formato del archivo de exportacion y exportar los datos antes de exportar. Las condiciones del filtro
incluyen: clasificacion de datos, configuracion de&lgo de puntos de exportacion (incluido el

nombre del punto, filtro de descripcion).
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Figura 2118 Figura?19 figura220

Figura 2121 Figura®22
Otros tipos de exportacion son formatos de exportacion no definidos para cada dato de punto.

En particular, se admite la exportacion por lotes: cambie para seleccionar la biblioteca de puntos de
coordenadas y haga clic en el botdn "Lote" para ingresar a la pantalla de seleccién del directorio del
archivo de puntos de coordenadas, seleccione lispde coordenadas que se exportaran y haga

clic en "Aceptar" para regresar a | os datos prin
archivos de puntos de coordenadas. Si no selecciona ningun archivo de puntos de coordenadas en la
pantalla deseleccion, el botdn Aceptar no estara disponible. Alternativamente, si no se selecciona

ningun lote, el proyecto actual se exportara de forma predeterminada.
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La configuracién de exportacion se puede establecer en formato de archivo dxf, formato de archivo
NEZ shp, formato de archivo BLH shp, formato de archivo Excel, formato de archivo Excel de
Mapping Survey, formato de archivo Excel Mapping Survey 2.0 y udssge guardar la

configuracion, seleccione los formatos de exportacion anteriores para exportar, y los resultados de
la exportacion se mostraran de acuerdo con la configuracion.

Figura 2123 Figurel24

Figura 2125 Figura26 Figura-227
Las operaciones de importacion de datos se pueden realizar en la biblioteca de puntos de replanteo y

en la biblioteca de puntos de control, y todos los formatos de importacion se dividen en dos
categorias: importacion personalizada y otras importaciones.
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El almacén inicial de importacion personalizada tiene un punto de replanteo y un punto de control.
La plantilla predeterminada exportada y la plantilla predeterminada no se pueden editar ni eliminar.
Ademaés, los usuarios pueden utilizar el nuevo botéarftetde plantilla para crear plantillas
personalizadas para puntos de replanteo o puntos de control.

La funcion de filtrado de lmterfaz de importacion personalizada solo puede filtrar clasificaciones
de datos (es decir, tipos de datos de puntos).

z
I :

Figura 2128 Figural29

+ e

Figura 2130 Figura?31

Otras importaciones son tipos de formatos de exportacion no personalizados de puntos de replanteo
y puntos de control, y puede cambiar las bibliotecas de puntos para seleccionar diferentes plantillas
de importacion para la importacion de datos.
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Figura 2132 Figural33

Aviso:

No se puede elegir otro formato de exportacion de biblioteca de puntos al
exportar desde un salto de datos de puntos

El proyecto realiza un levantamiento de inclinacién, [exportacion de datos]:
exportacion personalizada de puntos de coordenadas y admite la exportacion de
coordenadas planas sin correccion de inclinacion.

Si el proyecto ha marcado la "funcion PPK" al configurar el mévil, cuando el
punt o de coordenadas se exporta en [ Punt
[Exportar], se realizara una correccion PPK.

Aparecera un cuadro de aviso. Haga clic en "Si" para ingresar al cuadro de seleccion del archivo de
correccion PPK. Después de seleccionar el archivo, corrija las coordenadas de los puntos que se
procesan o exportan.
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Figura 2134 Figura-235

4. El archivo importa los datos para detectar el nimero de cinturén y el rango de coordenadas

(incluida la carga de [Célculo de parametros], [Importarffiuntos de replantedPuntos de

control]limportar, [Replantear lineds] Hiblioteca de lineashrgar [Replanteo de carretera]

[Coleccidn de secciones transversal@sthivo de disefio de carreteraJcarga de seleccidn, [Disefio

de carretera] Y[Plano] Disefo de secci-n Intersec
decoordenadas. $s datos derueba no estan dentro del rango del valor, o el nimero de banda de
coordenadas E no coincide, se muestra el cuadro de mensaje Error de importacion de entrada.

Como cliente de correo electrénico de Android, el usuario puede enviar archivos de proyecto por
correo electronico para realizar la carga remota de datos.
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Figura2-136

Marque Correo electrénico desde Satsurv para que Satlab envie correcutaate.

De | o contrari o, |l os usuarios pueden cambiar al
con la mayoria de los sistemas de correo electrénico.

Figura 2137

Mar que Comentarios para enviar comentarios a Sat
empresarial de Satlab.
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Figura 2-138

Método de operacion del explorador de archivos (todas las operaciones involucradas en las
opciones de exploracién de archivos son aplicables a este método en este software):

1. Mantenga presionado un elemento: Cuando la esquina inferior derecha del elelmo actual aparece

, pone todos los elementos en modo de seleccién, presione ATRAS para salir del modo de
seleccion.

2. Ene Imodode seleccién, puede seleccionar o anular la seleccion, o seleccionar multiplres
opciones.

3. En el modo sin seleccién, haga clic ... en cada pagaina para volver al directorio superior
hasta llegar a la raiz del direcitorio de la SD.

4. haga clic en aceptar para completar la seleccion del archivo.
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Figura 2139

Prueba de estado de | a red de transferencia de
transferencia de archivos, sin mostrar el botdprdebade estadadela red. Al hacerclic enEnviar

y el mensajeno seenvia,semostraréel botonProbarr e ltagaclic enél paraprobarel estadade la

red y muestréos resultadosde la prueba

Figura 2140

Esta es una nueva funcién del software. Puede utilizar la carta breve para reemplazar la descripcion
complicada. Importe loguntos al software dmapeo (como CASS). Esto creara el poligono
autométicamente. Ahora puede ingresar la lista de codigos del proyecto y luego agregar, editar,
eliminar,importar y exportar. El archivo de codigo esta sincronizaao(*.xml) de

(SATLAB/out).



SpTLNAB

GEOSOLUTIONS

[* impent
Ll ]
(=) Apaty

¢ Share

EL'-_ [t

Figura 2141

Agregar: cree una nueva plantilla de leyenda, establezca la descripcion de la leyenda y el cédigo de
los puntos, lineas y superficies de la plantilla de leyenda. Haga clic en el boton 'Agregar’, ingrese el
nombre de la nueva plantilla de leyenda e ingadseinterfaz de la nueva plantilla de leyenda. Al
agregar, editar y eliminar, puede configurar atin mas el tipo, el grupo y el nombre de la leyenda, el
caédigo, el color y el estilo de la plantilla de leyenda. Después de editar la plantilla de leyenda, haga
clic en el boton "Atras" y haga clic en "Si" para completar la nueva plantilla de leyenda de acuerdo
con el mensaje "Guardar datos o no".

Figura 2142 Figura43 Figura-244

Antes de crear la plantilla de cdigo, debe determinar el tipo (punto, linea y poligono) y luego
determinar el grupo del tipo relacionado (por ejemplo, instalaciones de agua, suelo o terreno
residencial, sin agrupacion, etc.). Finalmente, realice la dperde agregar, editar y eliminar el
nombre, codigo, color y estilo de este grupo.

-Agregar: establezca el nombre y el codigo del nuevo codigo de leyenda, seleccione el grupo, el
color y el estilo para el cédigo de leyenda y haga clic en "Aceptar" para agregar el nuevo cédigo de
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leyenda bajo el tipo seleccionado. (A diferencia de editar el codigo de leyenda, el nombre del
cédigo de leyenda se puede editar aqui).

I

..... Morw G )

> -—W—aH=OID>O
Do®D$m oo
@DOHEGRD P>

O2P @O« 04D

- Editar. Edita el codigo existente, ssnilara Agregar, pero no puede editanembredel
caodigo.
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Graup Ware Groug 3

w2

Figura 2/149

- Eliminar: Elimina el cédigo seleccionado (Puedes eliminarlo por lotes).

Delete
AT 0L S0 O WA L Sl e szl

Z Hems?

Cancel

Figura 2150

Haga clic en "Grupo" para "Agregar", "Editar" y "Eliminar" el grupo.
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Deleie

Are you sure pias wand i dekle the selecied

2 ilema’?

Caniel

Figura 2151 FiguraD52

Detete
Ase yOu SUMe you ware o defete the selected

1 nems?

Cancnl

Figura 2153 Figura 2154

CASS,EPSy PRESETsonlasplantillasde codigopredeterminadag no sepuedereliminar.
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Figura 2155 Figura256

-Importar: seleccione el formato de archivo de cédigo relacionatdl(}, el archivo de plantilla de
cbdigo (*txt), el archivo de plantilla de codigy €sc) para importar.

-Exportar: Seleccione la plantilla en la lista. Haga clic en 'Exportar' y seleccione el formato de
exportacion (*.xml y .txt, *.csv). Luego haga clic en 'Aceptar'.

-Aplicar: puede seleccionar una plantilla de codificacién de codigo y aplicarla al proyecto actual. Si
se ha utilizado el codigo actual del proyecto, se le preguadtasiiario si desea borrar la
codificaciondel codigo actual.

Cuantyof o T
o4 Cuantty of Wnes polypone »

Mamre

RESLT EN ' 3 1

;3 Impon

-
: Export

) Apory

2 Sham

vl
— _

Figura 2157 Figura 58 Figura59
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Esto es para calcular la traslacion horizontal y vertical entre dos sistemas de coordenadas,
generalmente utilizado para situaciones como las siguientes:

Sélo un punto BJ-54, XIAN-80 o sélo un punto de un sistema de coordenadas ligeramente girado

con respecto a WGS-84. Establezca la Base, luego lleve el Rover a un punto conocido, haga clic en
Calibraciondelmr co Y Cal cul ar , recopile | a coordenada N
en calcular para obtener la correccion dN, dE, dZ del punto conocido y el punto de origen, presione

Aplicar para aplicar los parametros y los puntos recopilados se corra@gisiema deoordenadas

del punto conocido.

2. Creaste un proyecto, funciond, pero no quieres configupasken el mismo lugar, asi que ahora

puedes configurar | a base @alibracondd gnuareco d.u ghabrr,a uesl
proyecto utilizado por primera vez sapunto conocido para corregir las coordenadas. El método de

correccién es el mismo que el de la primera situacion.

Calcular

Calcule la cantidad de correcciénamrdenadasegurel punto actual y los puntos conocidos dN,
dE, dZ.

Calcular los pasos del punto de control:
Paso 10btengdascoordenads del punto actual
Paso 2: Obtener las coordenadas del punto conocido

Paso 3: Clic en ACal cul ar o

La seccion de puntos conocidos se puede ingresar de 3 manerasmsgsidecionar desde la
biblioteca de puntos, desb2l seleccionar en el mapa y seleccionar directamente las coordenas.

i & MEZ | BL
Selecciona.

forma NEZ/BLH.

H . .
', las coordenadas de los puntos conocidos obtenidos corresponden a la
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& F Calibratice
Framawark Calibratan Framawoirk Caliraton
Compute  Result Compute  Result

£ Source(Sione Poini) e Coamacting amoartii]

y T

E oF
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B Hnown = IE BLH = HEZ

Codrimtl

Figura 2160 Figura-261

Resultado

AAplicaro: Apliqgue el valor de correcci-n calcul
Al mportaro: Leer | os par8metros al macenados.
AGuardar comoo: guarde | os par8metros de calibra

Calibracionde sitio: Aplique los parametros de calibracion al actual proyecto.

& F Calitration

Framework Calibration

GCompute  Result

Cormecting amount{kl

LL]
=

a2

Figura 2162



SHTLANB

GEOSOLUTIONS

Después de haber tomado un punto con los parametros de verificacion de pupéoéniesros de
verificacion de puntos utilizados se registran automéaticamente en cada punto para que pueda
recuperar las coordenadas geodésicas en coordenadas WGS-84 si comete un error. Puede ver los
parametrosle calibraciorde puntos para un punto en [Puntos de coorden®dad] Edi t ar ]

Hay un archivo PPK cuando realiza la encuesta PPK. Puede consultar la informacion del archivo
PPK através de la lista. Contiene el nombre del arcei®N\ del dispositivo, el médulo del
dispositivo,etc.

« PP Fle « PPXFle

e Karw Devica 5N Mocwt » File Navw Device SN Nadel »

St o 1IRRE 8 gl Iy e ORI v

e o LALCEN) viee e LR vam l

Figura 2163 Figura2-164

Si mantiene presionado el archivo PPK, le mostrara el botén de eliminar. Haga clic y elimine el
archivo. (Elimine solo el archivo en el archivo de regidegsoftwareno elimine el archivo PPK del
receptor).

Fie Name Devece M Node! »

e TN v

RN e TS57 v l

Delote
Are you sre pou want 10 delete the selected

1 Hems?

m Defess

Figura 2165 Figurab6
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Marque ld_ldelante del nombre del archivo para eliminar lotes.

Delete
Ate yOou SL10 YOU mant 52 dolete (e selected

2 ems?

Figura 2167

Puede consultar la linea o el poligono de la lista. La lista de lineas mostrara el nombre, la longitud y
la informacion del cédigo de tierra. El poligono mostrara 'Nombre de superficie', 'Perimetro’, 'Area
maxima', etc.

Surfsce »

e T | gty [EITE R | ] Freliminy Ferrrader Mar dva

[RLALA ] [T (RET 11 [{1:7 5 4]

Figura 2168 Figura-269

-Eliminar: seleccione la linea o poligono y haga clic en 'Eliminar' para eliminarlos (puede
eliminarlos por lotes).

-Buscar: haga clic en 'Buscar' e ingrese el nombre o la descripcion del codigo para encontrar los
datos de linea/poligono.
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-Editar: seleccione la linea o poligono y haga clic en el botdn 'Editar' para ingresar a la interfaz de
atributos (sin lotes),

Consulta la informacion de seleccion. Contiene las coordenadas del punto de linea/poligono.
Mientras tanto, obtenga una vista previa de la linea/ poligono terminado.

Y

Name el

Lergth 185

GooonaCode

N L] 13 »

! TATLLT I 34552 9104

TRt W) aaune

L] I8 29N 434533 008

. ISAGH0R 7847 434353 5708

O0225m,

Figura 2170 Figura-271

Ingrese a la interfaz dributos, mantenga presionada la coordenada de la linea y el poligono para
eliminar, subir, bajar, insertar y editar. Luego agregue la informacién de coordenadas de la
insercion y editela utilizando la seleccién de lista, la seleccion de mapeo y el detuuesta en

tiempo real.

= atiribule W &= irmart Node
ke hral b4 M B i o -L H PaIEeE T w i
Lengih 1 BISIm ¢ IR . E AR O3
DiinaradCinda v z B H H LI T ;l
Ha H B »
Thilldh ! KIS SRS 9l
1 TG T AT
1 2542440 TRAD LS T

i FRADAAA TRAT LRASAE

Figura 2172 Figura2-173 Figura274
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Esta nueva funcién del software es conveniente para cambiar los pardmetros de configuracion.
Puede definir el parametro de la encuesta promedio, la encuesta cartogréfica y la precision de la
encuesta. Haga clic con un toque para aplicarlo después delaraavo proyecto. Haga clic en
Nuevo,

Editar, Importar y Exportar para configurar el archivo de pardmetros de configuracién. El
administrador de configuracion del proyecto esta sincronizado con (*.plc) de
(SATLAB/Template/config).

4 Project Config Manage

|£ Mew _::::-7 Edn b Impor E Enport

Figura 2175

Nuevo: cree una nueva plantilla de configuracion del proyecto para cambiar los parametros de la
encuesta promedio, la encuesta cartografica y la precision de la encuesta. Haga clic en Nuevo para
ingresar el nombre de la plantilla e ingresar a la intedazodfiguracion. Puede configurar el

contenido detallado agregando, editando y eliminando. Una vez finalizada la plantilla del proyecto,
haga clic en el botdn Volver y aparecera el mensaje ¢ Quiere guardar los datos? Haga clic en Si para
finalizar la plantiia de configuracién del proyecto.
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Figura 2176 Figura-277

Editar: seleccione la plantilla, luego haga clic en el boton Editar para cambiar la interfaz de
configuracién del proyecto. Puede editar el contenido detallado. Finalmente, haga clic en Guardar.

Plave Uit Tige eguie(tp) >

Magping Mate Lnt(m)  0.0000

Maggng Heghe Lima(m) — 0.0300

Rourds

Rounds Plane Limitis) 00202

Ronarets Mgt Lir)|= 00309

Ave Times 10

Survey meresd 1

Figura 2178 FiguralZ9

Importar: seleccione el archivo de configuracion del proyecto relacionado (*.plc) para importar.
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1 Config Manage ooty € Directary
Taragm eTichenet DSATLAS
GecPath N Code Coner
e Cowrdsed  Fivrwwe forn
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Gesalh LG on Progect
Seunts shage Terrgsete ban

Figura 2180 Figura-281

Exportar: seleccione el archivo de configuracién del proyecto en la lista. Haga clic en Exportar y
seleccione el formato (Proyecto

Archivo de configuracién (*.plc), luego ingrese el nombre para exportar la plantilla.

test el SATAS
GecParh W Code Corrn
[L23 Oxrardoed Forrrvers Vot
Package
Lechath LoG Out Progect
Sourets e Tergiste User
\/ e X

Figura 2182 Figura-283

-Eliminar: mantenga presionada la plantilla y luego haga clic en el botén Eliminar para eliminar la
plantilla.
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4= PFroject Config Manage

Figura 2184

El grupo de figuras guardado en el proyecto se muestra en la biblioteca y el grupo de figuras se
puede eliminar y ver.

€ Survey Gallery

} Ovder by create time

23030817 17m8  23030817.. S

30308 20034308

Figura 2185

Haga clic para ingresar al grupo de figuras que se puede resolver con éxito y se podra realizar la
operacion de seleccion de puntos.

Para conocer el método de seleccion de puntos especifico, consulte el capitulo Levantamiento de
imagenes en el Capitulo 4.
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Figura 2186

Cuando esté conectado a un receptor de encuestas de imagenes habilitado para WiFi, puede hacer
clic en el botén "administracién” en la esquina superior derecha de la biblioteca de figuras para ver
los grupos de imagenes almacenados en el receptor. Caacmhnputadora receptora indica que se
esta quedando sin memoria, el grupo de imagenes se puede eliminar o vatilzerpaespacicen

la memoria.

espacio.

e nane @owm nara m -n g name oo nare xf

1 s ISTINATTIC R e ' s IR oy
2 /x0TI IINTITIS0NTD B 2ar 2 20233 IICLITINONTY pas a0
' aaved PENANOULMY N ) Swres DEIAMOLLM X0
23021511475, 7' 2302151134, 19 conp
2302151108, 17 2302157104, 12 4v0
putra Lir b
m E

Figura 2187 Figura288 Figura-289
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Estecapitulocontiene:
- Dispositivo
- Base
- Rover
- Modo de demostracién GNSS
- Ajustes adicionales
- Estatico
- Telemetro
- Consola
- Verificaciéndel dispositivo
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Para conectal controladomortatil a receptores GNSS, configure el método de conealebn
dispositivoy eltipo deantena (spuede modificadespuésle la conexion) y luego haga clic en
Conectar

m

Duetooth

Working Mode 1655786

Expeation

() seochgerce

Figura 31 Figura-2

Hay 4 métodos de conexion, Bluetooth, red, Wi-Fi, NMEA STREAM (Bluetooth). Ademas, el GPS
integrado y los modos de demostracion se puedefigurarde forma independiente con el
controladorportatil.

En el modo de conexién Bluetooth, es necesario activar la funcién Bluetooth del receptor y del
controlador portatil al mismo tiempo y hacer clic®nectapara ingresar a laterfaz de conexion
Bluetooth.Haga clic en Buscatispositivopara

busque el dispositivo que necesita conectarse, seleccionelo en la lista por S/N y aparecera un
mensaje de emparejamiento de Bluetooth. Ingresentaasefi@e emparejamiento (lzontrasefia
predeterminada €234) para conectat dispositivo, y logdispositivos emparejados no necesitan
ingresafa contrasefi@e emparejamientauevamenteSi no seencuentraninglndispositivo,haga
clic enBuscar dispositivparabuscamuevamente.

En el modo deonexién de red, haga clic en Conegiara ingresar k& interfaz de configuracion

de red yconfigureel ID y la contrasefiparaconectar el dispositivo (NB solo se admite en modos
especificos). Si es la primera vez que se conecta, primero conecte el receptor fRkditouth.
Configure Il a IP y el puerto en 'Configuraciones
‘Conexion remota’, luego use la conexil@red para realizar la operaciéon remioialambrica

facilmente.
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El modo 'Red' es para la conexion del dispositivo especifico. Puede utilizar este modo cuando el
dispositivo abre la conexion remota. Este mpdedeoperar el dispositivo de forma remota
facilmente.

Addrens
o

Oawice 10 | 0861224 X

Password -

" Dse cefaut server parameters

Figura 33

1. En el modo deonexién 'Wi-Fi', si no hay conexion Wi-Fi con el controlador portatil
actual, ingresara automaticamente a la interfaz de conexion Wi- Fi del sistema. Elija el
Wi-Fi que necesita y luego haga clic en "Conectar". Si ya esta conectado a Wi-Fi, los
usuarios peden elegir "Cancelar", "Otro" u "Aceptar”, segun la situacion.

El método para realizar otras conexiones Wi-Fi es el mismo que el método anterior. Si necesita
ingresar la contrasefia por primera vez, la contresefi2345678. Una vez que se hayeectado
al dispositivo, no necesitagresar la contrasefimevamente.

Wi Prompt
Cument Convmetod Wi Fl is 20059, Sue 0

Connect?

Figura 34 Figura-8
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Cuando se selecciona "Wi-Fi" como método de conexion, el interruptor "Usar red del dispositivo"
se muestra en la pantalla de conexién del disposhistivar esteinterruptorle permiteutilizar la
reddelatarjetaSIM del controladomparala configuraciéndel enlacede datosde Internetdel
recopiladordedatos, el inicio de sesion en el Centro de trabajguntoy otras operacionegue
requiereruna red.

Warkifeg Mode
Ry A

Expirat o

Mathoe W

ATienng SLA0| GMES Anienng

Figura 36

2. En el modo de conexion GPS 'integrado’, mostrara el S/N del controlador portétil cuando se
utilice el controlador port8til Satl ab; de I o co
receptor y la caducidad también estaran en blanco. El neodongxion muestra GPS integrado.

-_—

Wik Micsde

Enpi ragacen
Wethod Buit-in GPS

Ant#nna |BLT] GHSS Antenng

|£ Flagis e .E‘_S:' Disoonnect

Figura 37

3. En el modo de conexién de demostracion, el modo de funcionamiento, el FW del receptor y la
caducidad también estaran en blanco. S/N se mostrara como naetnaracion.
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Figura 38 Figura-9

4. En el modo 'NMEA STREAM (Bluetooth)', es necesario abrir el Bluetooth del receptor y el
controlador. Haga clic en el botén '‘Conectar' para ingresar a la 'Interfaz de conexién Bluetooth'.
Haga clic en 'Buscar dispositivo' para buscar el dispositivo.

Seleccione! dispositivoen lalista de BluetoothMostrarédel mensaje de conexiomgresda
contrasefiaquees 1234.

No necesita ingresar la contrasefia si este dispositivo se ha conectado antes. No es necesario
introducir la contrasefia para V90PIus e IRTK5. Spunedeencontrar el dispositivo, hagic
nuevamente en "Buscdispositivo".

Después de que el dispositivo se haya conectado correctamente a través de Bluetooth/red/Wi-Fi, se
mostrara el estado de conexion actuareetptor, incluido el nimero SN del receptor, la

actualizacion de la version del firmware, el modo de funcionamiento, la version del firmware, el
tiempode caducidag el métodade conexiénselecciontipo de antena y otra informacion.
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Figura 310

-Verificar actualizacién: verifique y actualice el dispositivo conectado y el firmware de la placa
base. Después de conectar el receptor mediante Bluetooth o Wi-Fi, haga clic en Verificar

actualizacion para ingresar a la interfaz de actualizacion del fien®ahay un nuevo firmware,
aparecera un mensaje y los usuarios podran hacer clic en el botén Actualizar para actualizar.

€ Firmware Update

Firmmsre fo Up 10 dete Update
Mathertoerd L 10 dane Update
frrware fre
Radho Famwore Up 10 dete Update
file
Network Up 1o dute Update
Finnware fle
Strbase Up 10 dace Update
Famware 8¢
Skope Frmwas Up 10 date Updae
file

- Modo de trabajo: muestra el estado de funcionamiento actual del receptor, generalmente

modo base, modo movil o modo estatico.
- Receiver FW: Numero de version del firmware del receptor y tipo de receptor.
- Caducidad: Fecha limite para el uso del codigo de registro.

- Antena: configure el tipo de antena, ingrese a la interfaz de administracion del tipo de

ant ena

que

S e

puede

s el

ecci

onar

s eg ¥n

el

mo d e
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antena coincidente, puede hacer clic en la esquina superior derecha [Agregar] para agregar
un tipo de antena personalizado.

Marufaciuer Sailslr ¥

Madda B »

L1 Phross Dt

L7 Prases Dffes

e Otlest

Figura 312

Haga clic en [Agregar] para abrir la ventana [Agregar antena], ingrese el "Modelo", "Descripcion”,
"Radio", "Compensacién de fase L1/L2"@ompensacioisHMP" de la antendaaga clic en
[Aceptar] para terminaile agregar.

4= Add Arienna

Figura 313

Registro del receptor. ConectereteptortGNSS,ingrese etddigo deregistrodel receptoro
escanee addigo QRdel receptor para registrar@liciteal personal de servicio de Satklb
cédigo de registro el cédigo QR). El cddigo para el 7-
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digitosS/N del receptoesde 21 digitosgconun codigo de 2digitos para el recept&/N de 8
digitos).

& Register
[ ration ta
58
7 8 ] DEL
4 ] B CE
1 2 3 ]

Figura 314

Los usuarios pueden escanear la etiqueta NFC del receptor habilitado para NFC, con el controlador
portatil habilitado para NFC, para conectatlispositivo.

El estado de conexion del receptor actual se mostrara después de que el dispositivo se conecte
correctamente, incluido el modo de funcionamieRW), del receptorgaducidadmétodo antena,
etc.

3.2 Bases

La configuracién de la base establece principalmente los parametros de funcionamiento de la
estacién base, incluidas las coordenadas de la base, el enlace de datos y otros parametros.
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Figura 315 Figura-36

Plantilla: haga clic en 'Plantilla’ para ingresar a la interfaz de configuracién. La informacion de la
plantilla puede ser "Cargar”, "Ver" y "Eliminar".

Guardar: ingrese el nombre de la configuracion y haga clic para guardar los parametros establecidos
actualmente.

Generar: Genera los parametros de la configuracion actual como un cédigo QR.

Compartir: después de iniciar sesién en Joint-work, haga clic en el botén 'Compartir' para generar
un cédigo deextracciéon de 4 digitos, que pueden utilizar otros operadores para obtener los
parametros de la estacion actualmente configurados en media hora.

Obtener: Después de iniciar sesion en Joint-work, haga clic en el bot6on 'Obtener’ e ingrese el cddigo
de extraccién de 4 digitos para obtener los parametros de configuracion correspondientes al cédigo
de extraccion.

Cargar: Carga los parametros del archivo de configuracion seleccionado.
-Ver: Ver los parametros de la plantilla.

-Eliminar: Elimina la plantilla seleccionada.

Establezca las coordenadas de la estacion base en las coordenadas de latitud y longitud en el sistema
de coordenadas WGS-84 (requiere que el GNSS sea medible para obtener el valor anémalo de

altura, porque la H de la posicion base es la altura del elgpgdadplaca base necesita la altura

geoideal del modo interno).



SHTLAB

GEOSOLUTIONS

€ SetBase RO % Set Base

Datatrs Intermal UNF ) Catal ma irternal GSM )

Grosp Type By Base Station SN >

S Setbyavetage & Terers St bry et Set By veroge & Set by poert
_—
v Save Pos v Save Pos

Avance Condg W
Norme soeIne Narrw DA

Pos Frequercy =2 D

Target 1t 1 5000 Taget 4 1.5000

Pasisen . Bore GNSS Raw

2 2290 54 N Network Amenra Rt Amerea )
Elrvation Masbi«=30") 10

11%21 42 &71086 Netwon aivs >

Protncal MITARGET 19200

H Sa0Me4 Nataon Toe Prefer 40 >

NEZ . WA AP CMIET >

™~ - o . Geowenl = - ©x Generot
O Saw — Mo rolatel [ & = Mo
eeplate 7] sove |38 “T = e ) torple [ s [BF O S on

Figura 317 Figura-38 Figura-39

Al configurar la estacién base en un punto desconocido, las coordenadas de los puntos se pueden
obtener mediante recopilacién promedio. (Cuantas mas coordenadas haya en la coleccién promedio,
mayor sera la confiabilidad).

Al configurar la estacién base en un punto conocido, los usuarios pueden ingresar las coordenadas
directamente o seleccionar datos de la biblioteca de puntos haciendo clic en el icono de la biblioteca
de puntos.

Tiempos promedio: después de marcar la casilla "Establecer por promedio”, se mostrara el cuadro
de entrada del niumero promedio.

El nimero predeterminado de promedio es 5 para posicionamiento y promedio de un solo punto.
Esta funcién ya no se muestra para cada promedio en la nueva version.

Nombre: establece el nombre base.
Objetivo H: Introduzca la altura del instrumento y el tipo de altura de la estacién base.

En un punto conocido, puede marcar la casilla "Establecer por punto” y obtenerlo de la biblioteca de
puntos ingresando las coordenadas del plano local del punto conocido o haciendo clic en el bot6n
"Biblioteca de puntos" a la derecha.

Posicion: El punto de referencia terrestre de la estacion base, puede ser configurado manualmente u
obtenido por recoleccién promedio, o de la biblioteca de puntos.

Biblioteca de puntos: se utiliza para llevar puntos de la biblioteca de coordenadas a la interfaz
actual.
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La configuracion del enlace de datos se utiliza para configurar el modo de comunicacién y los
pardmetros entre la base y el movil, incluidos UHF interno, GSM interno, radio externa, Wi-Fi (el
dispositivo necesita el maédulo Wi-Fi) e Internet del recopilaeotatos.

Dot ink e L )l
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Chawrwt 18 X
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Advarce Confg ¥
Target M E
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Bevanon Mash{«=30") 20
FEC
Protocol HETARGETIND0 >
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Chaneel 36 X
Frecuescy Lat Y Irernal GSM

Figura 320 Figura-21 Figura-32
UHF interna
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l Froquency List > I

Figura 323 Figura-24

Potencia: Hay tres opciones, incluidas las opciones alta, media y baja.
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Frecuencia: Haga clic para ingresar a la interfaz para obtener el canal mas adecuado (para modelos
especificos).

€ Frequency List

Cramel Frog. (MHz)

a4 587

ares

Frequency

Channel: 4 {410-470 MHz)
s 505

41305 X

41605
’ aros Cancel

AR05
0 41908

n arnios

12 43406

Figura 325 Figura-26

Haga clic en la frecuencia de un canal para modificar la frecuencia del canal, dentro del rango de
frecuencia especificado por el canal.

- Actualizar: Si el resultado de la busqueda actual no es un canal adecuado, los usuarios
pueden cambiar el canal de inicio para continuar con una nueva ronda de busquedas.

- Restablecer: haga clic para restaurar la lista al estado predeterminado.

- Guardar: Después de modificar la tabla de frecuencias, haga clic para completar la
modificacion.

- Restaurar el valor predeterminado: haga clic en Aceptar para restaurar la tabla de frecuencia
al valor predeterminado.

GSM Interno

En el modo 'GSM interno’, debe configurar el enlace de datos como GSM interno, Servidor, IP,
Puerto, Tipo de grupo.
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Outalrm Irtermal GSM >
St byovwnge 3 Ties Set by poert
/Save P 0
Naro BT

Target M 1.5000

Conponon Type RTCM(32) >
Edrvation Mash(«+307) 2

Server SATLAB >  Selecr

w 22N M

Figura 327

Servidor/IP: seleccione el servidor, ingrese la IPpguelrto o haga clic en 'Seleccionar' para mostrar
la lista de direcciones del servidor.

Name ST

Hengtone 20298 va0 30 m Agregar parametros

Targen vt 1500 de red
Camectionype rw

Bevation Maski«<30') 2

Lea IP, Puerto de la

tabla 3.1 tver CORS > Select
H » 22919534
et ] x
Nowrtpoent
User Name

Tipo de Grupo: Contiene 'Por Numero de Ciudad'y 'Por SN de Estacion Base'.



SpTLNAB

GEOSOLUTIONS

Ity City Nurnber

By Barder S1ahioe Sy a

Figura 330

- Por nimero de ciudad: el ID de areay el ID de grupo tienen 7 y 3 digitos respectivamente.
El ID del grupo debe ser inferior a 255. La base y el movil necesitan la misma
configuracién de parametros para funcionar correctamente.

- Por SN de estacion base: ingrese el S/N base y configure el mismo nimero de la misma
manera con el movil.

Cuando utilice el modo CORS, configure la IP, el puerto, el punto de montaje, etc. correctos. Luego
haga clic en Establecer para guardamafiguracion. Cuando configura el mévil, el nombre de
usuario es un namero de 8 bits (se sugiere que utilice el SN para iniciar sesién),dedresroel
mismo que el nombre desuario base. Los demas parametros somisisios que los de la base.

En el modo'Radio externakl dispositivopuedeconectarsa la radioexterngparatransmitirdatos
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Figura 331

Para elmodo Wi-Fi,después deonectaiel controladormportatil a unreceptotabilitadoparaWiFi,
atravésdeuna conexiomo WiFi, el enlacede datosagregar&l modo Wi-Fi.Eneste modoel
receptorsepuedeconfigurarparaconectarse unared Wi-Fi deterceros yenviar datos
diferenciales.
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Figura 332 Figura-33 Figura-34

Haga clic en la opcién Wi-Fi para ingresar a la interfaz 'Parametros de Wi-Fi'. Cuando el punto de
acceso Wi-Fi esté activado, se admite la conexion al Wi-Fi del controlador pdetéditontrario,
seconectarain puntode accesdoVNi-Fi deterceros.

£ Wi-Fi Parameter

WLAN .

PF| Hair Ty

T NVRAM WARNING: Err = 010
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B ha-5g

Figura 335
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En el modo 'Data Collector Internet’, admite el modo SATLAB y CORSquarectar el servidor
(para modelos especificos).

€ Set Base

Datalirs Data Collector Infermnet >
® Set by average Set by pont

3 Times

v Save Pos

Nome 8070613

Target M 1.5000

Comection Type RTCM([3.2) >

Eleveson Mask(«<30% 10

Server CORS >  Select CORS v
» 47.107 86207 m SATLAB
TCoN e
Figura 336 Figura-37

Utiliza la red portétil para conectar el servidor como RTK, acceso telefénico a Internet mediante el
maédulo de red del dispositivo portéatil. Envie los daliésrenciales recibidos al dispositivo
mediante Bluetooth después de conectarse al servidor, para que el dispositivo pueda funcionar en

red RTK sin la tarjeta SIM.

Configure el modo de diferenciacién, el tipo de correccion, la mascara de elevacion y otros
parametros.
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Figure 339 Figura-30
Tipo de correccion: Incluyendo RTCM(3.2), RTCM(3.0), CMR y RTCM (2.X)

Aviso:

Si se utiliza el receptor del sistema Samsung, el formato del mensaje de la estacion
base se configura éTCM3.2, que puede admitir navegacion y posicionamiento
diferencial BDS multimarca.

Mascara de Elevacion: Ajustable de 0 a 30 grados.

Frecuencia Pos: Frecuencia de datos de posicionamiento de actualizacion de software, admite 1 Hz
y 2 Hz.

Modo PPK: con®ctese a un receptor que admit a
estatica temporal de forma sincrénica después de que la base active el modo PPK.

Haga clic en Establecer después de configurar todos los pardmetros basicos y aparecera un mensaje
para indicar el éxito o el fracaso de la configuracion. Si la configuracion es exitosa, verifique la

sefal de correccion de la base para saber si se haer®idalla, verifique si ha habido un error de
parametro y vuelva a intentarlo varias veces.

La configuracion del movil establece principalmente los pardmetros de funcionamiento del movil,
incluidos Configurar, Enlace de datos, etc.
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Los usuarios pueden guardar todos los parametros establecidos en el moévil como un archivo de
configuracién o cargar los paradmetros directamente desde el archivo de configuracién.

En la interfaz de configuracion, los usuarios pueden hacer clic en el icono del cédigo QR para leer
el codigo QR compartido por la estacion base y obtener los parametros de configuracion
rapidamente.

Edrasr ot B

Figura 341

Las configuraciones del enlace de datos del mavil se utilizan para establecer los tipos y parametros
de comunicacion entre la base y el mdawitjuidos UHF interno, GSM interno, radio externa,

Internet del recopilador de datos, red externa (3G), servicio PPP (para modelos especificos), etc.
GSMinterno y GSM externo (3G) contien&PRS, GSM y CDMA.

Ademas, la 'Red externa (3G)' solo puede ser compatible con la version del software en inglés. 'Data
Collector Internet' es compatible cuandoesleptor conecta el controlador a través de Bluetooth o
Wi-Fi. Cuando el Qpad X5 conecta el GPS integrado, también puede utilizar el recopildaimsde

de InternetEl ServicioPPPnecesita la version especial del recepamasoportarlo.
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Figura 342

1. En el modo 'UHF interno', los usuarios pueden configurar el ‘Canal’, el 'Protocolo’, etc. El canal
debe ser coherente con el canal de la base.

2.En el modo 'GSM interno', los usuarios pueden hacer clic en Red para elegir el tipo de red
(GPRS, GSM, CDMA).

Haga clic en 'Configuracion avanzada' para configurar el tipo de red y otros parametros.

Oatatind Iterral G5V >
Gz =, 0
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Network Asterna eer daterma >
User Name e T

Network aPRs >
Pazvaors x

Netwiork Type Preder 4G D
v RTOM 02 Wa? Dot

N CNNET >

Figura 343 Figura-34

APN: diferentes redes tendrdiferentes configuraciones. Son los pardmetros de la tarjeta SIM del
dispositivo.
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Servidor: Elige el modelo, incluyendo SATLAB, CORS y TCP/IP. Ingrese la IP y el puerto
manualmente, o haga clic en 'Seleccionar' para ingresar a la lista de servidores y elegir un servidor
adecuado.

IP: ingrese la IP del servidor, el puerto o haga clic en Seleccionar para seleccionar el servidor de la
lista de servidores.

R

i RIS

] roirde 1 L]

Figura 345
Tipo de Grupo: Se puede seleccionar Por Numero de Ciudad o Por SN de Estacién Base.

Por nimero de ciudad: el 'ID de area'y el 'ID de grupo' tienen 7 y 3 digitos respectivamente. El ID
del grupo debe ser inferior a 255. La base y el mévil necesitan la misma configuracion de
parametros para funcionar correctamente.

APN: cuando la red es GPRS, ingrese CMNET. Cuando la red es CDMA, ingrese 'Nombre de
usuario' y '‘Contrasefia’ corarjetg Tarjeta.

Retransmision de red: haga clic para abrir la opcién de retransmisiéon de red (para modelos
especificos) y configure el 'Canal de retransmisién’, Protocolo, Alimentacion, etc. Luego puede
transmitir a otros méviles mientras trabaja.

Cuando utilice el modo CORS, configure la IP, el puerto, el punto de montaje, etc. correctos.

Haga clic en 'Establecer' para ingresar a la interfaz 'Parametros CORS' y haga clic en 'Obtener’ para
elegir los puntos de montaje adecuados e ingrese el 'Nombre de usuario' y la 'Contrasefia’ para
finalizar la configuracion.

Aviso:

En la interfaz de conexion CORS, puede comparar la coordenada practica con la
coordenada de salida para garantizar la correccién correcta marcando RTEM1021
RTCM1027.
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Figura-37

Abrir: carga los parAmetros CORS existentes.

Guardar: guarda los pardmetros CORS actuales.

OK: Complete la configuracién y regrese a la pantaikrior.

3. En el modo 'Radio externa’, el controlador portatil debe estar conectado a un dispositivo que
admita radio externa.

4. En el modo 'Internet del recopilador de datos', vaya a la interfaz de configuracién movil,
seleccione 'Internet del recopilador de datos' del enlace de datos y seleccione Servidor, IP, Puerto,
Parametros de grupo, etc. Haga clic en 'Establecer' paradinaliestacion. configuracion.

5. En el modo 'Servicio PPP', los usuarios pueden configurar el 'Modo Diferencia' (satélite o red).

Aviso:

Cuandoel enlace de datos es GSM interno, el APN son los parametros de la tarjeta
SIM.

El APN del modo de Internet del recopilador de datos son los parametros del
controlador portatil. Si el WiFi no esta conectado, el controlador portatil debe
instalarse con |l a tarjeta SIM para real
aparecera umensaje.

z

a
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La configuraci-n de par8metros APN del contr ol
configuracion APN.

Pagravoid

o TCRA 10272027

rigdra Insar Aclerna 3

Acdeanpe Condig W

™ Temglate =]

Establezcda 'Frecuencia Poda 'Mascarade elevaciony el 'PPK'.

Mascara de Elevacion: Ajustable de 0 a 30 grados.

Frecuencia Pos: Frecuencia de datos de posicionamiento de actualizacion de software,
admite 1 Hzy Hz

Modo PPK: el receptor iniciara una adquisicion estéatica temporal de forma sincrénica
después de que el movil active el modo PPK. Registrara el

archivo RSP en la 'Encuesta detallada’, 'Puntos de participacién’, 'Linea de participacion'
cuando se utiliza la coleccién promedio. El nombreadghivosera coherenteon el

nombre del archivo de la coleccion estatica.

Haga clic en el botén Encuesta de linea base larga. Puede obtener una solucién fija cuando
la linea de base sea de 150 kilbmetros. (Tenga en cuenta gue esta funcion solo es
compatible con el OEM y la placa base).

Haga clic en 'Establecer' después de configurar todos los pardmetros basicos y aparecera un
mensaje para indicar el éxito o el fracaso de la configuracion. Si la configuracion es exitosa,
verifique la sefial de correccion de la base para ver si se haeneigalmente. Si la

sefial ha fallado, verifique si el parametro es correcto. Si no es asi, reinicielo nuevamente.

Aviso:

Sielpr

oyecto se activé en modo PPK, al configurar el mévil, aparecera un mersajedaon

PPK cuando se exporten los datos originales.

ad



SHTLANB

GEOSOLUTIONS

Praempt
The Cument Project has enahied the PPK,

it 10 use PPE 10 comect the dma®

Ha Yes

Figura 350

El receptor puede simular datos de medicion en el modo de demostracién para facilitar el
aprendizaje del software.
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Figura 351

Elija la 'Direccion’ segun la demanda, incluyendo 'Aleatorio’, 'Entrada’, ‘Mapa'y 'Linea’.
Aleatorio: la direccion del punto actual se muestra aleatoriamente.

‘Entrada’: Especifica el acimut de desplazamiento.
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'‘Mapa': Especifique la direcciébn como direccion del mapa. Hay cuatro opciones: Este, Sur, Oeste y
Norte.

'Linea": Especifique la linea en 'Replantear Linea' o 'Replantear Carretera'.

-'Velocidad' es la velocidad de movimiento del punto actual, puede ser una velocidad especifica o
aleatoria.

-'Precision’ es la limitacion de precision del punto actual, se puede ingresar o dar de forma aleatoria.

-El 'Punto de inicio' se puede especificar con cualquier coordenada. La coordenada se puede
ingresar o seleccionar directamente desde la biblioteca de puntos o el mapa.

Después de completar la configuracion, haga clic en "Iniciar" para iniciar el modo de demostracion.
Si el receptor GNSS o el GPS incorporado estan conectados, le preguntara si desea desconectarse
para iniciar el modo de demostracion. Después de inicrapéb de demostracion, la interfaz

saltarq automaticamente a la interfaz principal del software.

Las configuraciones adicionales incluyen informacion del médulo, informacion de registro, salida
de datos del puerto de 5 pines, interruptor de seguimiento satelital, configuracion del receptor,
informacién de servicio, sistema de restauracion, calibrat@dsurbuja electronica, calibracion del
sensor de orientacién, calibracion magnética, configuracion de contrasefia de punto de acceso Wi
Fi, actualizacion. firmware, diagndstico de red.

Diferentes tipos de dispositivos o conexiones admiten diferentes funciones.

€ Additional Settings

Moduie info
Registration info

Sin Port Data Output

Satellite Tracking Switch Network Disgnoss

Recelver Settings

Service Info

dase Station Diff Data Transmission
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Data Transmisson

Figura 352 Figura-83
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Verifique el tipo de médulo deadio y el tipo denddulo de redLa visualizacion de la informacién
del moédulosolo admite algunos modos.

- 'Tipo de modulo de radio’: Muestra la informacion del tipo de médulo de radio del
dispositivo.
- 'Tipo de modulo de red': Muestra el tipo de informacion del médulo de red actual.

4 Module Info

Asdo Module Type  HIT_MID_TRAGIZ B

Figura 356

En la interfaz de informacion de registverifiqueel codigo de registrdel dispositivo y el tiempo
de vencimiento.
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Figura 357

Abra la salida de datos del puerto de 5 pines, los usuarios pueden seleccionar la velocidad en
baudios del puerto correspondiente, los comandodeferenviarse y la frecuencia
correspondient€l Hz, 2 Hz y 5 Hz).

después de activar la configuracion, la coleccion estatica se detendra y no se permitira abrirla. Si los
usuarios intentan abrir esta opcion, cuansi@anla coleccion estéatica o el moddiase, el software
les indicara que ehodo actual no admite esta operacion

€ S5pin Port Data Output

5pin Pon Data Outpea
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Verifique el archivoestéticoy realicela operaciorrelacionada.

- 'Salida de datos del puerto de 5 pines': ENCENDIDO/APAGADO
- 'Velocidad de baudios": 19200/115200

GGA/RMC/ZDAIGSVIVTG/IGSA/GLL/GST/GGK/VGK/HDT: establece la frecuencia de salida de
GGA/RMC/ZDAJ/G SVIVTG/GSA/GLL/GST/GGK/VGK/HDT,como 1Hz, 2Hz, 5Hz.

Ingrese a la interfaz "Interruptor de seguimiento de satélites”, puede elegir habiéitrabilitar el
sistema satelital, y el sistema satelital nonsstraréen el mapa del cielo después de que se
deshabilite el sistemsatelital.

[Aviso]: Todoslos sistemasatelitaleseencienderal iniciar la grabaciorestatica

 Satellite Tracking Switch

ke

GLOMASES

GALILED

o]

GPS

ShAS

Figura 360

Configure la tienda de datos RINEX, parada y arranque, aviso de actualizacion de firmware,
conexion remota, puerto serie virtual USB, almacenamiento de datos estéaticos en la tarjeta SD del
receptor, tipo de sonido, volumen, estacién configurada en upasdg RTK casi dinamico, etc.
Diferentes dispositivos tienen diferentes configuraciones.
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'‘Almacenar datos RINEX'": después de activarlo, los datos en formato RINEX se grabaran

sincrénicamente con la coleccion estatica.

'Stop and Go': admite la funcién para recopilar datos estéaticos temporales después del encendido.

‘Aviso de actualizacion de firmware': después de encenderlo, aparecera un mensaje cuando haya

firmware actualizable.

'‘Conexion remota’: El dispositivo se conectara automaticamente al servidor correspondiente después

de

encender se.
predeterminado es correcto.
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'‘Puerto serie virtual USB': después de encenderlo, los usuarios pueden conectar el puerto serie

virtual de depuracion USB.

'‘Almacenar datos estaticos en la tarjeta SD del receptor': configure archivos estéticos para

guardarlos en la tarjeta SD.

"Tipo de sonido": cambia el anuncio de voz (Ninguno, predeterminado y definido por el usuario).

'‘Configuracion de una estacion en un solo paso': después de encenderla, la base se puede configurar
automaticamente después de encenderla.

'‘Quasi Dynamic RTK': los usuarios pueden destacar la coleccion-@umsnic en la encuesta
detallada después de encenderla.

'RTK XTRa ": cuando esté encendido, el Rover puede mantener un punto de PPP durante 5 minutos
incluso si pierde datos diferenciales.

La interfaz de informacién de servicio mostrakfipo de version actual del receptosus derechos

de funciéncorrespondientes

e
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Board PAC CW341 05389289

Soend 5N DMGX1 7350113V

PPP Service Asthosty 20130101 ogate
V90 Plus

W DIY Veuse

V' Remate Assist
V' Remote Domnioad
Vv 30 Networs

Vv Aemote Disgnoss
Vv Bemowe Reemnd
W Bemaote Register
WV Femole Update
/" Snex Data Storing

V' USH Vrta! Sesal Pen

V' Electronic Butbie

Figura 362

Autoridad de Servicio PPP: Consulta la informacién de 'Autoridad de Servicio PPP'. Si la Autoridad
de Servicio PPP expird, se mostrara en rojoePoontrario, se mostrara eegro. Puede hacer clic

en Registrarse y obtener el codigo de registro o el codigo QR del técnico. Esta funcién solo es
compatiblecon el receptogue tiene la Autoridade ServicidPPP.

Heem =t

Bowd SN MOACT2400
[mw—umu 20001231 wu-l
Moo Aathanty 20081231 Rugivr

Extended Warramy Cade Authorey 2024909 01 St

Figura 363 Figura-84

Hi-Fix Authority: vea y registre la informacion de autorizacion de renovacion del punto de
interrupcion, que se muestra en fuente roja si la autorizacion de renovacion del punto de
interrupcién ha caducado, o en fuente negra si no es asi.
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Boma SN NMoaCo40
PO Servce Athonty 20301231 gnw
Yo Attty mu;'n

Exterded Warramy Cooe Autharty 20240900 Megawr

Figura 365 Figura-86

Restaura el firmware a su estado original.

Ver: levantamiento dimclinacion.Calibracion electrénica de burbuja.

Consul t e: Levantamiento de inclinaci-n Y Procedi
i nclinaci-n Y Calibraci-n del sensor de orientac
ConsulteinclinacionY ProcedimientaecalibraciondeinclinacionY Cal i br aci - n del
magnetometro.

Para modificar la contrasefia de conexion para el punto de accésa®V/receptor, primero
conecte el receptor mediante Bluetodtlegoingrese la contrasef@terior y la nueva dogeces
correctamentg haga clic en Establecparacompletaida operacion.



SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Figura 3-67

Viso:
La contrasefia de W i predeterminada es 12345678;
Si olvidé la contrasefiade Wii , puede usar el Administradc

Configuracién de contrasefia de-Wipara establecer una nueva contrasefia.

Primeroconecteel receptomediantéWi-Fi y elija el archivoparaactualizarel firmware del
dispositivoy la placabase.

La placa baseorrespondiente solo puede seleccionar el archivo correspondiente para actualizar. Si
se importa el archivo BRD incorrecto,di#positivoindicaraquela actualizaciorfallé duranteel
procesadeactualizaciénEstafuncién sélofunciona eralgunosmodelos.

Compruebai el médulo de red y la tarje®M son normales, la intensidad ldesefial de la red y si
esta registrada.lared, siel accesdelefénicoserealizocorrectamente gi seconecto
correctamente aervidor.

Indica que el paso es normal

_ % Indica gue el paso no es normal
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€ Netwons Disgnons

WV s retwork modide nommal?
V' 18 1he BIM card norma®
VI reracdk signal OKY

v 19 registed o netwonk?
V' 18 dolwp successhu?

W 18 the sarver contected succosslul?

Network Dagnoss

Figura 368

Esta funcién permite que los datos diferenciales de la estacion base se reenvien a otros dispositivos
en la misma LAN para guros dispositivogonfiguren Data Collector Internet Rovers para

obtener el diferencial. Esta entrada se muestra cuando se conecta a un receptor que admite Data

Collector Internet para la estaciéon base

 Additional Settings

Madule Infa

Registation nfo

S-pin Port Dats Output

Satedite Tracking Switch

Receiver Settings

=

Fﬁ!.f‘ Station DI Data Trarsmission

Resiore System

Location Semnvice

Diata Trarsmission

Figura 369

1.LEs necesari

(0]

conectar

var

(O]

control

ador es

a
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2. El controlador nimero 1 estéd conectado a un receptor que admite enlace de datos diferencial del
controlador base;

3. Otros controladores estan conectados a receptores que admiten el enlace de datos diferencial del
controlador mévil.

1. El controlador n.° 1 ingresa a la interfaz "Transmision de datos diferencial de estacion base",
configura los parametros de la estacién y, después de encender el interruptor, el receptor se
configurara como CORS diferencial de estacion base y la interfearosmutacién mostrara la IP
actual. y puerto de reenvio del controlador.

€ Base Station DIff Data Transmission € Base Station Diff Data Transmission

Open Data Transmssion Open Dats Transmession
® Sethyaverage S Times Sat by pomt »

v Save Pos

Name DOTOS1S

Targea M 1 5000

Figura 370 Figura3lL

2. Conecte el controlador del mévil para configurar el receptor para el Cors de Internet del
recopilador de datos del mévil, donde el puerto IP se completa en el puerto IP que se muestra en la
interfaz "Transmision de datos diferencial de la estacion basied,ael nodo de origen ingresa el
namero SN de la estacion base. 0 RTCM32, ingrese el nombre de usuario y la contrasefia
(contrasefia predeterminada zhdgps), podra obtener los datos diferenciales reenviados y llegar a la
solucion fija.

En el modo RTK, si los usuarios necesitan realizar una adquisicion estética al mismo tiempo, haga
clic para ingresar a la interfaz de configuracion estética para ingresar el intervalo, el nombre del
archivo, el polo y la mascara de elevacion. Los usuptieden ver el GDOP, la hora de inicio y la

hora de grabacion.

Haga clic en 'Iniciar’ para comenzar a grabar.
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La funcion 'Establecer duracion' se puede habilitar solo cuando se selecciona la opcion ‘Modo
estatico' (para algunos modelos especificos). Después de habilitar el tiempo de adquisicion
especificado, la adquisicion actual se detendra y el receptor seéapatganaticamente.

g 3%

Please connect device 2
““oe

=  Unnamed € Static Setting

tervol s
Ste Norme
File Name
GINSS Demo Made  Adcmionel Setsnge Static
Vertical(V) 15000 Set

0

Rargef irow

Hevation Mask(<=30") 10
Mo

Set Duration(n)
GOOP o0
Sae

Start Time
Tme

Figura 372 Figura-33
Natic S " 7 Yo @ € Static Setting @ B3%*
€ Swatic Setting. ¥ K30 Static Setting o0

Interval Imteevsd 1s -
Sie Name Site Name

Fle Name Fle Narre

Verncal(V) 0o S PolelP) 1.5000 Sen
Blevabion Mask{<=30") 10 Ehevotion Mask(«»30") 10

Se1 Durationdh) v Sat Dunicedh) 1

GDOP 0o Ghoe 00
Sue Size
Start Tume Stan Time
Time T
v
Figura 374 figura-35

Aviso: El limite de altura (altura de la antena) no puede ser superior a 65 m. Si la altura
excede los 65 m, el

La antena de visualizaciéon HGO ser4 inconsistente. El software fallard y avisara
cuando los usuarios ingresen un valor que supera los Bblimite de la mascara de
elevacion tampoco debe exceder los 30 grados
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Veaarchivosestaticos eel receptomlactual yrealice algunasperaciones relacionadas.

€ Static Dsta Management € Static Data Management

i File Nyme S Dwie » W File Name Sue Oats »
1 BT GNG 189 060 MNIAFS 1 BOGO7S0 GNS 169 06%B 20230315
BE0TE1 ONS 9% eNE M230315 9% 67K8 20234019
BOSOTSE GNS A2 20230315 3 060752 ONS 439 20<B 2230315
4 OIS OGNS TESME  W023031% " _MOO075T GNG MO SND IS
B061310.0NS A81mE 20230510 5 $061110.088 a81M8
L) BOATITY GRS 15%ms WI30510 o B001311.GNS 1.55Mm8
QTITIOONS AL IR 59730 GNS 1716M8 20230343
- BO61 590 GNS 1998 20220608 s 261550 GNS 1998 20230800
’ BOSI NGNS %0.00%8 DN 9 _BOA1ART GNS 90.08K8 20230800

T e ™ Rifras - —
Y Format U} Refresh [* Download M Delete

Figura 376 Figura-87
'Formato': formatea datos estaticos, los datos no son recuperables.
'‘Actualizar': actualiza la interfaz de la lista de archivos actual.

'Descargar’: conecte el receptor medianteFiVadmite la descarga de archivos estaticos FTP a la
tienda local. Mantenga presionado para elegir archivos y le indicara la ruta para guardar después de
que la descarga se haya realizado correctamente.

‘Eliminar': mantenga presionado un registro para eliminar los datos estéaticos seleccionados, lo que
permite seleccionar y eliminar varios archivos

Seleccione el tipo de telémetro que desea conectar, incluidos Leica Disto D8/D5/D3 y Trupulse
360B, y haga clic en Conectar para conectarsept@nde telémetrmo esta disponible si ya esta
conectada.

Enlainterfazprincipaldel dispositivo,hagaclic enelicono'RangeFinder' paragresarala
interfazde conexionde RangeFinder.
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GMES Dernn Mode  Addiiional Settings Stair
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Lisica Disio 03

nppalee 300

Figura 378 Figura?

Hagaclicen COGO' Y 'Intersecci - -n' en |l a interfaz
interseccion.

P
i

Datance Cocetnate

)
([0

-
Powrt aexd b Trarefton carve Calcatator

CAD Drarw More

Figura 360
Cuando el dispositivo telémetro no esta conectado, los usuarios pueden hacer clic en el boton

Bluetooth. en las interfaces "2Pt2L', '2Pt1L', '2Pt1A1L'y 'Azimuth' para ingresar a la interfaz del
telémetro y conectar el telémetro.

pri



SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Iminasan
2 A, Wt e i, L6 sl L e e
L L L T D e
[RERE
Ay \B

Figura 381

Después de ingresar a la interfaz del telémetro, haga clic en 'Conectar' para conectar el telémetro
por Bluetooth y use el telémetro para medir el valor correspondiente.

Aviso

Cuando se utiliza el software para leer el valor de distancia del RangeFinder, es
necesario asegurarse de que el RangeFinder esté en el estado de inicializacion y no
en el estado de espera del RangeFinder.

Seutiliza principalmente para depurar datos y detectar la intensidad de la sefial GPRS. Puede
guardar los datos de depuracion recibidos como archivos.

'Hex': seleccione para mostrar datos en formato hexadecimal.
'‘Actualizar': seleccione para actualizar la salida.
'‘Guardar': seleccione para guardar los datos de salida.

‘Nueva linea': seleccione para enviar la nueva linea, seleccionela cuando envie comandos
normalmente.
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‘Enviar': Haga clic para enviar el comando después de ingresar el comando

SGPAMCY... N*5)

QU@ HWOL 9N 191 0001° 901/ 000
OB LO0GV/ @ Scommurd Jog com gpime onime
3 fetponae; OK04

$SkC

0T HUWON @ QhuPSEPGEA. 0., b
SOPGSAY_SF

SGPRAMC VL N"5)

QUL LWO T ON TONOGOT 011000
QBA 000G V/ QO™ Hu?

QA wORGEGPGAA_D, "6

SGPGSAY,'SF

SGPAMC. V... N*S3

QUIQ WO QN 199991011069
OB OOV SO " 1 QN ©USIGPLGA_
-

SGPOSA 1, *5F

SGPRMC. V... N*53

QU O UWOH 0N TQI00 01000

QA OIGV @
Hex v Retresh Save
GGA viG RMC
Gsv GST GSA
I
Figura 362

Se mostraran los valores del sensor cuando se utilice el modo de demostracion o el modo GPS
integrado.

TATIEL, 0 OT284404, 0. 9342000
D 9Riears 0 0885882

senscr veiues 34190604 (0 0RLTHT
Bnads vedot 342 0014 0 S84002E 1 0174081

202614 0 9R587440, 1 D180

2 0304 O SUs44%07, 1 0 G,

2051, 09055847, 1,019
0w X

342 07523, 0 RITVEH, 1 20753696
semsor valwes 347 D3ED, 0 $0306338, 7 011

Hex " Retresh Saew
o0A via RMC
GSv GsY GSA
I
Figura 383

Device Check es una nueva funcion que se utiliza para comprobar si la coordenada es precisa.

Haga clic en "Verificacion de dispositivo" en la interfaz "Dispositivo" para ingresar a esta funcion.
Los usuarios pueden ingresar o seleccionar los puntos correspondientes. Luego mostrara su NEZ. A
continuacion, haga clic en el botdn 'Iniciar verificatigera procesar los datos y mostrar la lista. El
contenido contiene N, Limite N, E, Limite E, Z, Limite Z. Si la verificacion es exitosa, aparecera el
mensaje "El equipo actual cumple con la inspeccion”.
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Estecapitulocontiene:
- Medicionde detalle.
- MedicionAR
- Encuesta cartografica.
- Punto de apuesta.
- Replanteo de linea.
- Replanteo de superficie
- Replanteo CAD
- Menu
- Mapa3D
- Barra de informacion del punto de replanteo
- Orientaciéndel angulode vision
- Configurar topografia
- Medicibnde imagen
- Coleccion SIG



SHTLAB

GEOSOLUTIONS

Haga clic en el icono 'Encuesta detallada' en la interfaz 'Encuesta’ para ingresar a la 'Encuesta
ada' ;

det al | La interfaz de

Grafico'

texto y |l a interfaz ¢

(w)

»

g o o S |
A% Atn Stake Poaren woe Lew

) E LA 4 N

2 1 o ||=

Figura 41 Figura-2 Figura-3
Navegacion | Tg" Centrar zoom| Interseccion
A Lo o
@ Acercarse @ Ampliar todo [f‘j:, Coleccj(ﬁ_n
automatica
Q Alejarse @ Informacion 1 Apagar
del atributo medicidn autg
PPK Coleccion | Seleccionar F Medicion
PPK punto promedio
Medicionde | 4 Ampliar v Ocultar
punto herramientas herramientas
o Crear % Punto de vist 3D, 2D/3D
@ Inicio de
- inclinacién

Todos los botones de herramientas se pueden configurar para que se muestren u oculten en
[Configurar levantamientop [Pantalla]-> [Configuracién de herramientas].

En la interfaz 'Encuesta detallada’, haga clic en el icono en la esquina superior izquierda para
ingresar a la pagina 'Cadigo rapido'. En la interfacdg@e’, puede configurar el nombre del punto,

el video, la foto y la altura del objetivo, etc. Mantepgasionado un cédigo {9) eliminar o editar

la informacion del codigo. Para el cédigo editado, puede recopilar y guardar directamente el punto
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con el cédigo rapido correspondiente (1-9) haciendo clic en el botén fisico del controlador (1-9).
Luego, la informacion del codigo rapido configurada se aplicar4 automaticamente al punto
recopilado actualmente.

Target W L Pod=P| Target i 1 8000 Pl P

rrug S i §

v O I

Figura 44 Figura-gd Figura-8

Il ngrese a | a interfaz "’l‘semmeﬂ;r&cﬂaadotabalfrade' Mapa de na
herramientas izquierda esta oculta. Permite adaarios Igosicion actual o busca una posicion de

punto de manera mas intuitiva, y la herramienta de navegacion proporciona tres tipos de selecciones

(a pie, conductor y autobus) para la busqueda de rutas.

b
« o
<

7000 00kms

Figura 47 Figura 4
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Aviso:

En la interfaz de Encuesta, puede ingresar a la interfaz del mapa haciendo clic en

el icono o . El'levantamiento detallado, el replanteo de puntos, el replanteo de
lineas y el replanteo de superficies pueden requerir que el icono se configure en
la interfaz de medicion a través de la configuracion topogréfica - configuracion
de herramientas.

La funcion de navegaciéon del mapa no muestra los puntos recopilados durante la
medici - -n; el mapa de terceros en | a
medicion.

conf i

Despuégle ingresar a la interfaz davegaciomir mapa, se muestran las mismas herramientas que
la interfaz de encuesta.

Las funciones adicionales se enumeran a continuacion.

Icono Funcién Icono Funcion Icono Funcién
Imagen Capa 4 Blsqueda

satelital general (—4 de ruta
Busqueda

O\ de punto

Clicen

y

el mapa cargado puede ser cambiado entre imagen satebitzbyizado
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Figura 49 Figura40

Durante el levantamiento, puede utilizar la funcién de bdsqueda de puntos ¢

Q

~1dagposicion

. * , .
de un punto, utilizad Q para busqueda de ruta. Las coordenadas del punto de busqueda se
pueden obtener mediante recopilacion en tiempo real, biblioteca de puntos, seleccion grafica e
entrada manual, y luego haciendo clic en "Buscar". De regreso a la interfaz del mapa, ejdcono ro

en el mapa es la posicion del punto de busqueda. Si desea buscar la ruta hasta el punto, haga clic en
kil ometraje

r

aqu?

y se

mostrar §

el

de | a

tres métodos: caminar, conducir y tomar ebhus. Haga clic en 'Detalles’ para ver la ruta detallada
desde el inicio hasta los puntos finales.

Figura 411

Figura-42

Figura43

Si se conocen los puntos de inicio y final, se puede usar el buscador de ruta. Luego ingresar a la
ngresar |

nterfaz,

sel

ecci

one

as

coordenadas

r

ut

de
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Enmodode demostraciéncon GPSintegradoo cuandoseconectaa un dispositivo,seadmitela
medicionelectronicade burbujas.

La interfazdel softwaramuestra un diagrama esquemaético de la posicion de la burbuja electrénica y
puede optapor centrafa burbuja electrénica en la adquisicidn automética y realizar puntos
automaticos segun el estado de la burbuja electronica. La burbuja electrénica tiene los siguientes
estados.

Bien centrado: la burbuja esta bien centrada dentro de la diferencia limite establecida.
Esperandal centro:esperand@a queajustela barrade centradgaracentrara burbuja.

Esperand@ medir: esperatos 2 segundosle centradcantesde entraren el estadale medicidn,en
el quesetomael punto.

Esperando para moverse: después de temdtimo punto, espere a que mueva la barra de
centrado, después de cierta distancia comenzara la siguiente medicion.

Inclinacionpor encimadel limite: ¢ la burbuja esta dentro del limite establecido y se desvia de la
posici-n central;

Figura 414

Al recopilar coordenadas, puede ingresar atributos de voz y foto de las coordenadas, hacer clic en la
ventana emergente o en la interfaz de texto para ingresar a la ideenfd@rmacion de voz o foto,

puede ingresar y ver informacion de voz y foto, |la fotistrara las coordenadata hora. del

punto actual en la esquina superior derecha. También puede agregar archivos de voz y fotos
haciendo clic en 'Agregar archivo'. El formato del archigwoz puedeser*.amr,*.wav,* . mpl3 ;
formatodearchivodefotografiaadmite*.jpg, *.png, *.omp.
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Figura 415 Figura-16 Figura-47

Fraam Bt Pk

Figura 418 figura-49

Cuandaregresea la pantallaprincipal,unavez quehayaingresadda informacionde suvoz o foto,
el iconodela pantallaaparecer&gambiara’ :

Al seleccionar la informacion del codigo para un punto de coordenadas, puede seleccionar
directamente la informacion del cédigo comun o puede edaaualmente el archivo

"property.txt" (en el directorio /sd card/SATLABE acuerdo con la operacion real y el archivo
editado. La informacion del cédigo se mostrara en la lista de descripcion. Mantenga presionado el
nombre de un archivo en la lista para eliminarlo.

En general, cuando se alcanza la posicion de medicion, se determina si se deben recolectar puntos
de acuerdo con las coordenadas de medicion mostradas en la interfaz y su precision y estado de

solucion. General en 'RTK-Fig'o | u c i - nclic “— oerflaaecapitaciormanual el
softwareverifica primerola precision(la configuracionde precisiénseencuentran'Configurar
|l evant ami ent o' Y ' Datos' ). Si no se requiere pre
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Aparecerda interfaz'Guardampunto'antesde quesecompletela recolecciénpodraverificar la
confiabilidaddelp u n &l mismotiempo,el software registra autométicamente los datos de forma
acumulativa segun el nimero de punto global y el prefijo del nombre del punto es el que se utilizé
por ultima vez. Puede ingresar directamente 'Objetivo H' y hacer clic en 'Polo' para obtener
configuracones detalladas de la configuracidén de altura del objgtdltipo de antenalngrese
informaciénde marcaen'GroundCode' yambiénpuedesekccionattiposdeusoc 0 m%urgo

configure 'Estacion’ en la interfaz 'Punto de guardado'.

Wenry
T nlibde W9 hoyinnd B el Dt

e

Canct

Figura 420 Figura-21

Haga clic en el icon [,f"” Auto para ingresar a la interfaz de recoleccién automaética, seleccione el

modo de recoleccién (incluyendo 'Distancia de tiempo' (cambiar el valor de la direccién N o E),

'Distancia inclinada’, 'La burbuja esta centrada’), ingrese el 'prefijo’, 'ID', 'GroundCode', etc. Haga

clic en 'Aceptar' y el software entrard en modo depita@idn automatica. La precision se

verificara durante la recopilacion automatica (la precision se establece en 'Configuracion de
topograf?2a' Y 'Datos' tiene una descripci-n deta
recopilara automaticamenge s ol i ci tar 8 guardar puntos; si no cu
, ho habra mensajes hasta que la precisién cumpla con los requisitos para continuar recopilando y

guardando automéaticamentejicer clic!! para finalizar la recogida automatica.
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Figura 422 Figura23

Cuando el modo de recopilacion automatica es 'Tiempo', se pueden configurar los valores de los
intervalos y se iniciara la recopilacién automética de acuerdo con el intervalo de tiempo establecido.

Cuando el modo de recopilacion automética es 'Distancia’, se pueden configurar los valores de
intervalo y se iniciarautomaticamente recogidagurel intervalode planoestablecido.

Cuando el modo de recoleccion automatica es 'Distancia inclinada’, se pueden configurar los valores
de los intervalos y se iniciara la recoleccién automética de acuerdo con el intervalo inclinado
establecido.

Cuando el modo de recoleccion automéatica es 'La burbuja esta centrada, manténgala recta para la
recoleccién automatica y retirela inmediatamente después de la recoleccién, sin mas intervencion

humana. Al hacer clic en la esquina superior derecha deflafinlez ' Conf i gurar' Y ' Da
'Precision de la burbuja’ para establecer la precision de la burbuja.

Cuando la calidad de los datws es buena (la solucion, la precision y la burbuja no cumplen con
los requisitos), la recopilacién automatseadetiene y el software proporcionara un mensaje de
fuente roja especifico, de acuerdo con el estado insatisfecho actual.

condiciones.

La recopilaci-n de promedios es una forma sencil
Seguna teoriadel error, el error ocurre en cualquier direccion, pade,si hay una gran cantidad

de cantidades observadas, los errores accidentales se compensaran (pero es solo teoria, no significa

gue cuantas mas cantidades se observen, mayor sera la préciiola) interfaz 'Recopilacion

promedio’, haga clic en 'Iniciar’, el software recopilara puntos y mostrara la posicion actual del

punto al mismo &mpo. El software analiza autométicamente la calidad de los datos, luego calcula 'y
muestra una desviacion estandar (error cuadratico medio).

Average Collection admite visualizaciones de texto y graficos. Después de que la recopilaciéon
promedio alcance el nimero establecido y se detenga, en la interfaz 'Texto’, puede eliminar algunos
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puntos dispersos en la lista promedio para mejorar la precision de la recopilacién (mantenga
presionada la lista promedio, muestre la barra de herramientas 'Eliminar’), y luego el software
automaticamente rehara el célculo promedio. En la interfaz deixésién grafica, haga clic en el
punto de recopilacién promedio para mostrar las coordenadas del punto.

N 23204 0 0N .
434338 W0 050

e e s \ T eton) g o

nere ~ ' » » ' »
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Figura 424 Figura2b

El error calculado es el mismo que el error de mediciéneiBimargo, debido a que el proceso
promedio se realiza a partie una recoleccién de cantidades pequefias, el error estimado puede ser
menor que el error de medicion real.

La configuraciénsepuederealizarantesdela recolecciérp r o m endgaclic;enConfigurarenla
partesuperiorderechalela interfazPromedio para configurar el 'Método promedio’, el 'Estado’, los
‘Tiempos promedio' y la 'Precision promedio'. Cada vez que sale del softvilastadbde la
configuracién de recopilacion promedio se establece en 'Solucion reparadora’. No se puede
configurar durante la recoleccion promedio. Si no logra alcanzar la precisién promedio, asi como la
configuracién por encima del limite, aparecera el mensajes&€Nbuede iniciar el promedio debido

a baja precision". Entonces necesitas reconfigurar la precision promedio.

Figura 426 Figura2y
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La tecnologia PPK (Post Processing Kinematic) fue la primera tecnologia diferencial dinamica
GPS. También se le conoce como stop and go. La principal diferencia entre la tecnologia PPK y
RTK es que no es necesario establecer una transmision de datogperréal entre la base y el
movil. Después de la observacion de posicionamiento, los dos receptores recopilan los datos de
posicionamiento. Luego, esto se procesa conjuntarparngecalcular las coordenadse rover en

la posicion correspondiente. La @distia entre la base y el movil no esté estrictamenitada.

La funcién PPK se puede utilizar sola 0 en combinacion con RTK. Cuando se utiliza Unicamente la
funcion PPK, la estacidn base s6lo necesita realizar un seguimiento de los gatjigtsanos
datosestéticos. Cuando se utiliza en combinacion con RTK, la estacion base necesita enviar datos
diferenciales mientras graba datos estéticos. Satsurv tiene el interruptor PPK en la interfaz de
configuracion de la base. Cuando esta configurado en Encendédtad#n base puede registrar

datos estaticos y transinitlatos diferenciales.

Después de configurat movil, haga clic en el boton PRI el lado derecho de la interfgiéfica
del 'Encuestdetallada’ para la configuracion de recopilacion de PPK.

(0" Tors wn szt
2

Figura 428 figura-29

Haga clic en "Activar grabacion", la estacion mévil comienza a registrar datos estaticos. Cuando
llegue a la posicion de medicion de los puntos finales, puede hacer clic en "Marca de inicio" para
continuarcon la recopilacién después de ingresar el "Nombrebjetivo”, "Cddigode tierra"
correspondiente y seleccionar el recuento promedio (generalmente recomendado mas de 200 veces).

Deslice la pantalla hacia la izquierda durante la recopilacion para ver las cooratneada dato
promedio. Cuando se alcanza la configuracién de los tiempos promedio o se hace clic en '‘Marca de
finalizacion', el software guarda automaticamente los puntos de coordenadas. Haga clic en
"Desactivar grabacion" y el movil dejara de grabar destéticos.
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Figura 430 Figura-31

Cada vez que se realiza la recopilacion PdKegistra un archivo PRiSrrespondientemente y
puede ver la informacion del archivo y eliminarlo en 'Proyecto’ . 'Archivo PPK'.

Aviso:

A Los datos y la informacion de etiquetas de la funcién PPK del movil se registran en la
carpeta Rinex del receptor y el archivo Rinex debe usarse para el posprocesamiento.
Para operaciones relacionadas con el posprocesamiento PPK, consulte la Guia del
usuario del software HGO V2.0.0.

La recogida de interseccionesta disefiada para lugares donde no podemos llegar o no hay sefial
GNSS. Poto general, sélo se pueden obtener coordenadas planas mediante la interseccién y los
datos de elevacion deben obtenerse mediante otras mediciones.

akEl principio de intersecci - -n Hagmuohadorm&tlec ul o gr §f

intersecciéncondiferentescantidadesequeridas, puede elegir segun sus herramientas de medicién

(consulte el cap2tulo 11 de e'tterseccion)br o para un u
Aviso:

A Los puntos calculados por intersecci-n se ¢

sin procesaro
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Consulteel Capitulo?.

Satlab inventé Quasi Dynamic RTK Survey, um@va forma de realizar mediciones en areas
dificiles donde hay una fuerte interferencia multitrayectpbébqueode sefialescomoestar
paradguntoagrandess r b dd cenBapilidadesmuchomejorquela encuest&RTK normalen
esaxondiciones. Puede ofrecer coordenadas precisas en 20 a 40 segundos, con mejor tasa de
fijacion, precision y confiabilidad.

Conecte el receptor que admita medicion cuasi dindmica, ingrese a la interfaz [Configuraciones
adicionales] - [Configuracion del receptor] y active [RTK cuasi dinAmico] para iniciar el estudio
cuasi dinamico.

Figura 432
2.Ingrese a la interfaz de Encuesta detalla,ﬁ%‘, , en la pantalla para comenzar. Si recibe

comentarios cuasidindmicbagaclic enqueel motorestéenpreparaciénluegoaseguresde que
el receptorestérecibiendocorrecciones.
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Figura 433 Figura34

3. Después de activar la funcion [RTK cuasi dinamico] en [Configuraciones adicionales] -

[Configuraciones del receptor], debe confirmar que esta conectado al diferencial durante 30
segundos antes de poder usarl orae mensagIMaterded e; de |
solucion en preparacion. (Tenga en cuenta que el icono cuasi dinamico se ocultard después de hacer

clic en el boton expandir).

o~
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Figura 435 Figura-36

4Deber2a tomar entre 20 y 40 segundos finalizar

mantenga el receptor | o m8s estable posi bl e; no

Figura 437

1. Después de tuitear el sonido dingdong, se realiza la recopilacion y se guarda el punto. En este
modo, la recopilacion de puntos RTK del estudio detallado normal todavia esta disponible.

Haga clic en 'Crear cultura' y seleccione los puntos recopilados en tiempo real para crear una linea.
Después de finalizar 'Crear cultura’, el software mostrara una coleccion detingasventana
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emergente, que mostrara si la cultura debe cerrarse omm. Geara una linea. &t4 marcado, se
creard la superficie marcada en el mapa.

Una barra oculta en la parte inferirauestra 'WGS-8BLH', 'NEZ local' y ‘coordenadd&LH', con
deslizamiento de izquierda a derecha para seleccionar y mostrar los tipos de coordenadas.
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Figura 438
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Figura 439 Figura 440
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Figura 441 figura4R
Superficie dividida

Puede utilizar la funcién de divisién de facetas para dividir las facetas que ha creado por area o por
escala. Las caras divididas se guardaran como facetas separadas en [Datos de linea] y se
conservaran las facetas originales.

Nota: Actualmente, la funcién de segmentacion de caras solo considera las coordenadas del plano,
no la elevacion. Sélo se pueden segmentar poligonos convexos.

Portal de facetado:

Al crear una caracteristica de superficie, haga clic en 'Editar' en la ventana emergente de
vinculacion de superficie.

Al consultar una caracteristica de superficie, haga clic en 'Editar' en la ventana emergente de
informacién de propiedad

Fobpgen
¥ Cuae e

Ao §.008 7
Lovag € 3830 =

Vs Pw Code st Ravw cich OF s seve

O by

Figura 443
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=
Hagaclic@en abrir Ainformaci-n de at rinfomadiénde e i ngr e
atributoo.

La consulta de propiedades puede consultar puntos, lineas y superficies. Al hacer ajjiaéinain
para seleccionar un punto, linea o superficie, se mostrara la informacion de propiedad del punto.
Linea o superficie correspondiente y le permitira eliminarla o modificarla directamente.

ry
Hacer clic er.Gf' nuevament@ara salir de l@onsultade propiedad.

Para editar | os datos seleccionados, t ambi ®n pue
para saltar a |l a intebedptde, Editar,danga sihcpeac
guardar | os datos modificados y volver a | a inte

ACancel ar 0 guardadatedos datns eglitados y volveréaanterfazi e nc destaad | adao

Figura 445 Figura4b

La funcién de medicion AR le permite medir facilmente distancias, areas y puntos sin conectar
RTK.

Not a: Actual ment e, l a medici-n AR sol o es compat
deben ser compatibles con el motor AR de Google.

Después de ingresar a la interfaz de medicion AR, seleccione la pestafia de puntos de seleccion,
mueva lentamente el teléfono para encontrar el plano a calcular, cuando en la interfaz aparezca una
matriz de puntos blancos, un circulo rojo y un punto maraajim coloque el punto marcador rojo

en la posicion de la coordenada A, haga clic en 'Agregar punto conocido A', en este momento el
punto conocido A ha sido marcado, luego muévase al punto conocido B, haga clic en 'Agregar

punto conocido B', mueva el doolador nuevamente al punto P a medir, haga clic en 'Agregar

punto P a solicitar', el resultado muestra los datos de coordenadas de cada punto A, B, P, la linea de
conexion de A, B, Py la longitud de AB, AP, BP
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Figura 447

[Agregarpunto desconocido R]bique el punto marcado en rojo en un punto conocido ydiaga
en Agregar, y se guardard automaticameatao un punto de coordenadas.

[Seleccionar] Seleccione un punto conocido seleccionando un punto en la lista. Cuando se
selecciona un punto conocido de esta manera, no se guardara como punto de coordenadas.

[Entrada]Agreguepuntosconocidosgngresandaoordenadasia n u a | estemétodono
guardardas coordenadade los puntosconocidos como puntos de coordenadas.

[Borrar] Despuégle hacerclic enBorrar,seborrarantodaslasentidadegslelinearecta.

Después de ingresar a la interfaz de medicion AR, seleccione la pestafia de linea recta, mueva
lentamente el teléfono para encontrar el plano que necesita calcular, cuando en la interfaz aparezca
una matriz de puntos blancos, un circulo rojo y un puntoadaraojo, coloque el punto marcador

rojo al inicio. punto de la linea que necesita medir, haga clic en 'Agregtr inicial', luego se

habra marcado el punto inicial, luego muévase al final de la linea, haga clic en 'Agregar punto final',
el resultado rostrara la conexién entre el punto inicial y el punto final y la longitud de la linea.

[Agregarpunto de inicio] Coloque el punto marcador rojo en el punto conocido y haga clic en
Agregarpara guardarlo automaticamentamo un punto de coordenadas.

[SeleccionarSeleccionain puntoconocidoseleccionandel puntoenunal i ®dgtemétodono
guardaré&l puntoconocidocomoun puntode coordenadas.

[Entrada]Agregarun puntoconocidoingresandenanualmentéas coordenadas.

[Borrar] Al hacerclic enBorrar,seborrarantodaslasentidadeslelinea.
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Figura4-48

Después de ingresar a la interfaz de medicidon AR, seleccione la pestafia del area, mueva el teléfono
lentamente para encontrar el plano que debe calcularse, cuando en la interfaz aparezca una matriz
de puntos blancos y circulos rojos y puntos marcadoras, ijloque el punto marcador rojo en un
vértice del area a medir, haga clic en 'Agregar punto’, el vértice ha sido marcado en este momento, y
luego muévase a los otros vértices, haga clic en 'Agregar punto' uno por uno, después de que el
numero de puntosgregados sea mayor o igual a 3, la interfaz mostrard un boton de marca, haga

clic en la marcay vincule el primer vértice agregado y el Ultimo vértice agregado, el resultado
muestra las lineas de conexién de cada vértice y el area del poligono.

Figura 449

[Borrar] Despuésle hacerclic enBorrar,seborrarantodaslasentidadeslelinearecta

'‘MappingSurvey'esel trabajode medirlas coordenadadel planoy la elevaciéndelos puntosde
controlnecesarioparael mapeo.
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Figura 450

La precision de los data®rogréaficosen relaciércon elRMS del punto de control de nivel
adyacente, no debe ser mayor de 0,1mm en el mapeo; el RMS de elevacién no debe ser mayor que
1/10 de la distancia del contorno basico.

Ingrese a la interfaz 'Encuesta de mapeo' para ver el progreso de la encuesta de mapeo, haga clic en
los pardmetros de configuracién de 'Configuracién’, la pagina de configuracion puede registrar
automéaticamente la ultima entrada y el nombre del puntcagearse puede aumentar

automaticamente.

-HRMS: elRMShor i zont al del punto actual ;
-VRMS: el RMS vertical del punto actual.

Ty . ——
automaticaments o pase de lishy de
farmna predeterminada ' Haga clic para selecconar sl
tipa de altura objetivo & ngrese
la altura objetiva
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— umnwmms R —
haga dic en Iniciar.

Figiea 4- 51 Figra 4.52
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Durante el proceso de recopilacién, deslicese hacia la derecha en la interfaz 'Encuesta cartografica'
para ver los datos promedio detallados de los datos cartogréficos recopilados actualmente.

= v

L ——

Figura 455 Figura 456

I nterfaz Proyecto' Y 'Datos cartogr8ficos'; pue
crear, abrir o buscar datos. Mantenga presionados los puntos de mapeo para eliminarlos y editarlos.

D'@.” .

8 B
S
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I nterfaz del proyecto' Y '"Transferencia de dato
'Informe de puntos de mapeoHT ML) o el 'Informe de puntos de mapeo 2.6i{FML). El

informe muestra 'Antena HT', 'Tiempo de almacenamiento'y los valores XYZ y BLH del punto de

mapeo (el valor 6ptimo en 3 rondas, el valor 6ptimo de los datos totales y el valor promedio de

estos 4 datos), DX, DY, DH de cada punto promexidS, Yrms, Hrms, Dp-max, Dh-MAX,

segun la 'tasa calificada’ (%) puedes juzgar simiomsta disponible.

Figura 460

Aviso:

A El 'Informe de puntos cartograficos' se deriva del calculedahtamiento
cartografico existente del software y el resultagooherenteonla bibliotecade
datoscartograficosEl 'Informede puntosde mapec2.0'sebasaenel métodode
promedio y es inconsistente con la biblioteca de datos de mapeo.
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Instnacciones de replanteo: Haca e sur' y r
Haca ¢ este’ a 0 significan que ha legado al
punta replanteade ! g
‘Delta H representa la diferencia vertical entre d
& punie replanteado y el punte actua A < > A
— —
s T
Figura 4-61
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#] Bplenokonar punin A&
E’ Puni ® CAD
O Punio de vista ‘Pvp Coleccian promedia %" Surraonar zunks So mplanion
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Caksnitn dnios Ak Eslaca AR
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En la interfaz 'Stake Point', haga clic en el pu.7._para ingresar a la interfaz 'Seleccionar punto
de replanteo’; Pr opoetpd:ona tres formas de defi ni

1. Entrada manual.
2.Sel eccione de |l a "Biblioteca de coordenadas' ;

Ingrese el nombre del punto, haga clic en el botén de basqueda para buscar desde la 'Biblioteca de
puntos de coordenadas', la '‘Biblioteca de puntos de replanteo' y la 'Biblioteca de puntos de control’,
la 'Biblioteca de puntos de datos cartogréaficos"Bilaioteca de puntos de seccion transversal'. el
buscadoLos resultados se muestran en la interfaz para que el usuario los seleccione y le avisara
que no hay resultados.

o o e ¥ Save e e vy L0
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Figura 462 Figura-@3
3. Blsqueda avanzada

Haga clic en 'BUsqueda avanzada' para ingresar a la interfaz de blsqueda. Luego puede buscar de
acuerdo con tres condiciones: 'Nombre', 'GroundCode' y 'Cadigo’, y buscar los puntos en la
biblioteca (el cddigo es solo para puntos de coordenadas).

Figura 464 Figura 465

o
- Punto cercano: Los usuarios pueden hacer cl.f.‘?x puede establecer el punto mas
cercano; En el proceso de acercarse al punto de replanteo mas cercano, si configura
opciones comdindicacionegle voz, precisién y aviso al punto de aproximacébe, el
software emitiraun avisosegun la distancia, como iconos, voz o palabras.

Seleccione y replantee datos importados externamente.

[CAD] Los usuarios pueden hacer clic en el botdén para administracién de datos externos, seleccién
de punto de cuadro, seleccién de nodo en linea, seleccion de punto de interseccion, seleccién de pie
vertical y seleccién de punto tangente.
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1. Datos externos: Haga clic en el boto de datos externos para saltar a la interfaz de administracion
de datos externos para administrar la capa externa.

2. Seleccione del mapa: Elija el nodo en li “ *, seleccione un punto en el ma,,‘,’i
Elija un nodo dda linea: Haga clic en el icor,“,/i para seleccionar la linea, saltara mtarés
ifiSel eccionar punto de |l a | 2neabo, mostrando todos

muestra de forma predeterminada y el boton de seleccién de mapetiesido

Puede elegir el nodo del mapa o lista. Despues’de seleccionar el punto del nodo, haga clic en
aceptar para replantear puntos.

Lidin

Figura 467 Figura-48

Mi entras elige el nodo en | 2nea, puede configura

Cscdas Moot By wrere )

<
« 6D

Adice

Figura 469 Figura™® Figura-41

Punto Central: la interfaz del mapa mostrara un punto de gravedad del poligono llamado C.
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Hito: el valor predeterminado es 0. Después de establecer el valor del hito en el rango, el hito del
punto de partida en la interfaz del mapa es el valor de configuracion.

Método de calculo: incluye 'Por puntos clave'y 'Por intervalo'. El valor predeterminado es "Por
puntos clave". Cuando el método de célculo es 'Por intervalo', el valor de intervalo predeterminado
es 10, pero no se debe exceder el valor del rango de. lineas

Una vezconfigurado el modo de calculo, la interfaz del mapa genera los puntos caracteristicos y los
nodos clave correspondientes y los muestra en el mapay en la lista.

Al replanteaun punto,hagaclic en 2 gl paraextraerautomaticamentkas coordenadadela
‘Bibliotecade puntosdereplanteoy replantearsegunel orden positivo o inverso. En la interfaz
'Seleccionar configuracion de punto', marque ‘Guardar en biblioteca de puntos de replanteo’: los
puntos correspondientes se pueden guardar en la 'Biblioteca de puntos de replanteo'.

Replanteo de compensacion: después de que el usuario ingresa 'HD' (distancia horizontal) y 'Azi'
(azimut), haga clic en "Aceptar”, el software calcula el punto de compensacion y lo utiliza como el
punto replanteado actual.

Figura 472

3. Seleccion de interseccién: obtenga el punto de interseccién entre dos lineas y replantee los
puntos.

Haga clic en X y seleccione 2 lineas a su vez , segus se le solicite (los usuarios pueden hacer clic

para seleccionar segmento de linea, segmento de varias lineas, arco, circulo y otros tipos de

|l 2nea) . En Il a interfaz o0Selecci-n de interseocci-no,
lista. Despuésde confirmar, haga clic en el botén aceptar en la esquina superior derecha y el

punto de interseccidn seleccionado se utilizara como punto de replanteo.
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4. SelecciorperpendicularObtengeel valor perpendicular entre el punto y la linea y replantee los

El L ®
L L5 L A
Figura 473 figura&4
puntos.
Haga clic er.—‘L—

haga cl

y seleccione el punto y la linea uno por uno segun se le solicite. En la interfaz de
seleccién perpendicular, seleccione el punto perpendicular por mapaDdigpaésie confirmar,
bot

c

en

el

se utilizard como punto deplanteo

Figura 475

figura-46

n

AfAceptar

en

a

esquina

5. Seleccién tangente: obtenga el punto tangente entre el punto y la linea y replantee los puntos.

Haga clic er.'@' y seleccione el punto y la linea uno por uno segun se le solicite. En la interfaz de
seleccion perpendicular, seleccione el punto perpendicular por mapaDdspaggie confirmar,

haga cl

c

en

el

bot

utilizard como punto de replanteo.

n

AfAceptaro

en

a

esquina

sup

s u
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Figura 477 Figura-Z8

En la interfaz 'Representar puntos', haga clic en el botén 'Consulta de al.-Z_tpsSeleccione un
punto en el mapa. El software muestra una ventana emergente que muestra el 'Nombre', 'Desc',
'NEZ' y otra informacién. El punto seleccionado se puede utilizar entonces para el replanteo.

Si se esta replanteando el punto actual, el boton 'Replantear' solo se muestra cuando el interruptor
'Replantear compensacién' esta abierto. Configure 'HD' y 'Azi' para replantear. Si el punto actual no
esta siendo replanteado, se mostrara el boton 'Regtan

Figura 479 Figura-80

Ingrese a la interfaz de replanteo de puntos, seleccione el punto de replanteo y luego haga clic en el
botén de replanteo AR para ingresar a la interfaz de replanteo AR. Puede usar la camara del
controlador o la camara del receptor para replantear el pantprecision.

La interfaz muestra la flecha de la direccion de replanteo actual, la distancia y la diferencia de altura
desde la posicion actual hasta el punto de replanteo, el mapa de aviso de radar del punto de
replanteo, el botén de cambio del punto anterior y elenge, el boton del punto de recogida y la
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barra de herramientas derecha (el botén del punto mas cercano y el botén del punto de replanteo
seleccionado).

Cuando la computadora central ingresa al rango del punto de replanteo, la interfaz cambia
autométicamente al modo 3D, lo que permite un replanteo mas preciso del punto de replanteo, y
luego de un replanteo exitoso, puede usar el boton de cambio de pibato & boton de

seleccionar punto de replanteo. para cambiar el punto para una nueva ronda de vigilancia.

& Pontaneon) BTSN R

5 1 @
/ 7 4 N\ ) /r
2 {‘ o\ ‘ ’ < ‘-v/ s ol
Bl | e P /
S — ) MNorthward O l»‘—’i— Name pt12
Distance 3378 m € astward O 5809 o 6,000
Figura 481 Figura-82 Figura-83

[Replanteo AR en video]: Después de conectar un receptor que admita la medicién de figuras,
ingrese el replanteo grintos. interfazseleccione el punto de replanteo y haga clic en el botén de
replanteo R., para ingresar a la interfaz de replaif®ed.a diferencia con el replanteo AR normal

es que cuando el receptor ingresa al rango de deiseplantegla interfaz cambiara

automaticamente a la pantalla de la subcamara del receptor. Al mismo tiempo, la interfaz agrega un
botén 'AR3D', haga clic en est®oton para cambiar al modo 3D, haga clic nuevamente para

restaurar el metraje de la cadmara secundaria de la computadora central.

La pantalla de disparo desabcamara del receptor muestra una brujula (haga clic para mostrar la
distancia en tiempo real entre la posicion actual y el punto a replantear, haga clic nuevamente para
ocultar), la conexion entre la posicion actual y el punto a replantear, informaaiéplanteo, el

botén del punto de recogida y las herramientas a la derecha

Barra (boton de punto mas cercano, botdn de seleccién de punto de replanteo, kg&h AR

La interfaz del modo 3D muestra el modelo de replanteo 3D, barra de escala, informacion de
replanteo, botén de punto de recoleccion, barra de herramientas derecha (boton de punto mas
cercano, botén de seleccion de punto de replanteo, interruptor de medardamiento inclinado,
botén AR3D) ;

Los usuarios pueden elegir el modo de replanteo apropiado segun sus habitos y necesidades para un
replantereciso.
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Figura 484 Figura-85

Cuando la distancia desde el punto actual hasta el punto replanteado es menor que la distancia
solicitada que configurd, el replanteo

El area se reducira al rango de la distancia de localizacion establecida y el software mostrara el

- L

botén de zoome "~ y el centro del punto replanteado. La interfaz de replanteo ahora mostrara
dos circulos concéntricos con el centro del punto

replanteado. El radio mas grande indica el rango de solicitud que configurd y el radio mas pequefio
indica el rango de precision que configuro.

Figura 486

Cuando haces cl.**, el mapa volvera al tamafio anterior a que se reduzca el area de replanteo y el

botén cambiara .» Cuando la distancia desde la posicion actual hasta el punto replanteado es
mayor que la distancia indicada +1n@pa volveral tamafio que tenia antes de que se redujera el

rn J L
LJd g

area de replanteo y los botor - " " desaparecera



SpTLNAB

GEOSOLUTIONS

Figura 487

La 'Linea de replanteo’ es una sencilla herramienta de replanteo local para la linea local. Hay cuatro
lineas basicas: Linea, Arco, Curva Espiral y Circulo.

La linea se puede definir mediante '2 Puntos' y 'Punto + Azi' para la 'linea 2D' o la 'linea 3D'.

El arco se puede definir mediante '2 puntos' y un metamodelo de curva unificada con 'Punto + Azi',
y la curva espiral se puede definir mediante un metamodelo de curva unificada con 'Punto + Azi'.

El circulo se puede definir por el centro y el radio. (Nota: para unificar el concepto, consideramos
gue el replanteo de una linea es el replanteo de un circuito por cada punto de replanteo. Su posicién
s6lo esta indexada por el hito.)

Generalmente, lo primero qdebe hacer para un replanteo de linea es seleccionar el tipo de linea.

Hagaclic— par a i nghiblo®ad e al 2 medils de replanteod para de
ti plinea, dr co, curva en espiral y circul obo. Puede
como y abrir datos mpanteadaba fABi bl i oteca de | inas

Figura 488 Figura-89 Figura-20
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1. Agregar: agregue la informacion de pardmetros relevantes de 'Linea, Arco, Cespéi &y
Circulo' segun sus requisitos.

2. Editar; edita los elementos de linea existentes seleccionados.
3. Eliminar: elimina la linea de apuesta seleccionada.
4. Cree: nuevo archiva line.

5. Cargar: acumula metarchivos de linea, el software seleccionara el elemento de linea en el
archivo y luego cambiara a otros proyectos y regresara. El elemento de linea cargado se
mostrara en la 'Biblioteca de lineas de replanteo'.

El archivo de biblioteca de lineasline) es el formato interno del so
después de agregarlo, editarlo y guardarlo mediante software. El archivo 'Linea de dos puntos'
(*.2pt) es un formato p%¥blico, puede ser edita

puntos' en la 'Rilioteca de estacas' del software.
6Guardar como: guarda la informacion del elemento de linea actual.
7Abrir: abre el archivd. line guardado en /SATLAB/Project/ROAD/Unnamed.

Las siguientes son las descripciones de cada tipo de linea.

Haga clic en ' Agr eg aeltipodelined, Linea'y 'LingDaSepuedsre | ecci ona
utilizar dos métodopara definira linea: '2 Puntos' y 'Punto + Azi'. Si selecciona el método '2

puntos', habra una opcién ‘Nombrado desde el paoitial el punto final'. Después de marcar la

opciodn,la linea recibira automaticamente el nombre del punto inicial y final. Los usuarios no

pueden editar el nombre de la linea. Cuando cancela esta opcién, el software deja de nombrar
automaticamente la linea ge®s del punto inicial y final, sin modificar el nombre de la linea

original

.l

& 3 Puen s . Ireem [y

- N

Figura 491 Figura-92 Figura-43

Hagaclic en'Puntode muestra ~3 ingreseel hito del puntoqueseva areplantearEntreellos, el
'‘Milestone'y el 'Offset’
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seacumularaautomaticamentsegurel valor del'Paso’ Tambiénpuedeagregargeditare importar
el 'Desplazamientdeestacion

Archivo'. Haga clic en 'Aceptar' para ingresar a la intettaapuesta. (P@jemplo, si actualmente

se encuentra en la interf@antode muestra’, el punto con el hito establecido y el desplazamiento

gue ingreso se replanteara cuando haga clic en 'Aceptar' en la esquina superior derecha. Si

actualmente se encuentra en la interfaz 'Estacion En la interfaz del archivo "Desplazamiento”, el
punto con el hito y el desplazamiento del "Archileodesplazamiento de estacion” se replanteara
cuando haga clic en 'geptar".

Instrucciones

de replantes

Figura 494

Haga cl

T

C

Aot

Hito KO+0 .00
del punto de reglaniea

Figuragb

en ' Arco'

o '"Curva

Visuasizacicn

e hitas en tiempo resd
visualzacian en tiempa real
de |3 dstanca desde of

pueio actual hasta el

segmento de lines

en espiral

par a

linea, la funcién de replanteo sera similar a 'Linea’. S6lo necesita hacer clic en 'Replantear punto'
para ingresalL = el kilometraje del punto que se va a apostar.

El 'Milestone' y el 'Offset' se acumularan automaticamente segun el Paso. Haga clic en 'Aceptar’
para ingresar a la interfaz de apuesta.

 Comerebadon 1 Powen

-

Figura 496

Figura-87

Figura-96

de
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Si selecciona el método fintos' para definir 'Arco’, habra una opcion 'Nombrado desde el punto

inicial - el punto final'. Después de marcar la opcion, el software nombrara automaticamente la linea
con el nombre del punto inicial y final.

El usuario no puede editar el nombre de la linea. Cuando cancela esta opcién, el software deja de
nombrar la linea después del punto inicial y final automéaticamente, sin modificar el nombre de la

linea original.

-2 Puntos: ingrese 'Nombre de linea', 'Coordenadas de inicio y punto final', 'Estacién de inicio’,
Di

"Radi o'

y

[

recci

n

-Punto + Azi: ingrese 'Nombre de linea', 'Coordenadas del punto de inicio', 'Estacion de inicio’,
'‘Radio’, 'Azi' y 'Direccion'.

-Centro + Radio: Ingrese el nombre de la linea, coordenadas del centro del circulo, radio.

-3 puntos: ingrese el nombre de la linea, las coordenadas del punto inicial, las coordenadas de

cualquier punto en el medio, las coordenadas del punto final y el radio.

- Radi o
recta.
- Radi o

Calcule la posicién del punto de estaca e ingrese el kilometraje (si es necesario, calcule la pila

de

de

n

n:

ci o:

radi

(0]

radi o

del

del punt o

punto ini

Cci

flinearacta. d e

al

lateral), los iconos Arriba y Abajo en la interfaz ayudan a ajustar rapidamente el valor del
kilometraje, los ajustes unitarios son los pasos, los dategjistran en variables globales.
Entonces, cada vez gque ingresa a la interfaz, el software calcula automaticamente un
kilometraje/compensacién conebvalor predeterminado para ahorrar tiempo. Por ejemplo, para
replantear una pila cada 10 metros, establezpaso en 10, el kilometraje del punto inicial

replanteado es 1850. Después del final del primer punto a replantear, ingrese a esta interfaz
nuevamente, el software calculara automéaticamente el kilometraje como 1860, haga clic en
'‘Aceptar' y continle tkmjando

Aumente maruaimente el hito

y cada clic en el

"Milestone® aumentard
automaticamente

un "Paza™

\_

Aumente mandalmente of
desplazamiento, cada cic
en "Desplazamienta”
sumentard austomaticamente

un "Paso®

Figura .99

Figura 4-100

a

de | a

curva
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- Ignorar el punto clave: cuando estd marcado, los puntos caracteristicos se omitiran
autométicamente durante el replanteo y el replanteo se realizard de acuerdo con el kilometraje
establecido.

-Milestone: kilometraje de los puntos apostados actuales.

-Desplazamiento: en la direccién del aumento del kilometraje, la distancia desde el punto actual
hasta la linea vertical de la linea definida (la izquierda es negativa y la derecha es positiva).

-Paso: cada vez que ingresas a la interfaz, el valor agregado del kilometraje.

-Direccién: tomando como referencia una linea definida, establece la direccion hacia la izquierda o
hacia la derecha.

-Guardar en la biblioteca de puntos de replanteo: cuando estd marcada, los puntos replanteados se
guardaran automaticamente en la biblioteca de puntos de replanteo.

-Personalizar altura: marque la opcion de elevacién personalizada e ingrese la elevacién
personalizada, el software establecera el valor de elevacion definido por el usuario como la
elevacion del punto de liberacién actual.

Puede configurar la 'Estacion' y el 'Desplazamiento’ agregando o editando manualmente, o puede
importar directamente el 'Archivo de desplazamiento de estacion' (*.csv) editado para replantear
operando directamente 'Agregar’, 'Editar’, 'Eliminar'. y 'Bopaaa el contenido.

Agregar: agregue kilometraje y compensacion en la lista actual de 'Archivo de compensacion de
estacion'.

Editar: haga clic para seleccionar un punto de desplazamiento de estacién para modificar los datos.
Eliminar: haga clic para seleccionar un punto de desplazamiento de estaciélimpaea los datos.

Borrar: borra todo el contenido de la lista 'Archivo de compensacion de estacion'.

CEESrar C—

Figura 4101 Figura-202
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El proceso de trazam punto de hito determinado es la proximidad del punto actual (marcado por la
flecha azul) al punto objetivo (el circulo con la cruz), de acuerdo con los consejos de trazado

Aviso:

1. La compensacion se utiliza generalmente cuando se amontona al borde de la
carreter a; |l zqui erda o Derecha en Desviac
de | a | 2nea, respectivamente; ingrese | a
linea del bordegn incrementos de cero, para marcar un kilometraje especifico.

2. Al abrir la funcién de kilometraje en tiempo real, el software proyectara el punto
de posicion actual en la linea y mostrara el kilometraje del punto de proyeccion, lo
cual es util para determinar la direccion a pie.

3. Si se encuentra actualmente en la interfaz 'Punto de muestra', después de hacer

clic en 'Aceptar' en la esquina superior derecha, se replanteara el punto con el hito
establecido y el desplazamiento de su ent
interfazdel archivo

'Desplazamiento de estacion’, haga clic en 'Aceptar’, se replanteara el punto con el
kilometraje y el desplazamiento del 'Archivo de desplazamiento de estacién'.

Seleccionda 'linea3D' paradefinir unalineatridimensional definidaendostipos:'2 Puntosy
'Punto+ Azi + Pendiente'.

Cuandacsereplanteda 'linea3D', el hito dereplanteadefinidoesla longitud3D, no la longitud
proyectaddradicional2D.

Para guiar el destino, el software dibuja una linea de conexién, solo asegurese de que la direccion
de caminata actual coincida con la linea de coneki@ireccidnde caminataseacorrectaAl
mismotiempo,hayalgunagpautasac o n t i npamatgunasareasconun fuertesentidode

direccion y orientacion clara, puede seguir la guia de instrucciones.

Aviso:

El simbolo de la flecha azul es la posicion del punto actual y la direccion de su
velocidad, la marca circular es el punto objetivo, la linea de puntos es la linea que
conecta el punto actual y el punto objetivo, siempre que la direccién de viaje y la linea
de conexién coincidan, usted Puedeantizaique la direccién de viaje de la muestra

sea correcta, de modo que pueda encontrar facilmente el punto objetivo. La siguiente
columna de informacién es la informacion de solicitud de muestra, que indica la
direccion de viaje y la diferencia en la direccud@ntical.

Lasinstruccionegle apuestasepuederseleccionaendostipos:'Delantero-Detras'Norte-Sur'.
Puedeconfigurarloen'Configurar’Y 'Replanteal 'Tipo deguiadereplantecdelinea'.



SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Si activa’'Dif HT dekilometrajeentiemporeal’,el kilometrajeactualsemostraréenla interfaz yse
dibujarasuconexionconel puntoactual.Dibuja un pequefigountoenla lineaparaindicarla
posiciondelap r o y e El&kilomatrajeentiemporeal tambiénseutiliza paradeterminarsi la
direccion de la caminata es corre@ampare el kilometraje en tiempo real con el kilometraje de los
puntos de apuesta y aumente la direccién).

Figura 4-103 Figura 4 -104
- Verde: cuando esta cerca del punto de replanteo, indica "alcanzar el rango de indicacion”.
- Rojo: eléxito de la apuesta indica "alcanzar la precision establecida".

También puede activar | mensaje de voz de replanteo en ' Conf
de voz'. Cuando alcance el rango de indicaciones preestablecido y alcance la precision de lofting, el
controlador le daréa diferentes indicaciones de voz.

En la interfaz 'Linea de estaca’, haga clic en el icono de consulta de at'@utsele:cioneuna
linea existente en el mapa y el software le mostrara una ventana emergente paralmostrar
‘Nombre', la 'Longitud’, la 'ZNE' y otra informacién. sBiesta replanteando la linea actual, no se
mostrara ebotén' R e p | &idatlireaactialno estasiendoreplanteadahora,mostrar+a el
booton AApuestadod
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Figura 4105

Consulte la descripcion de la funcién de replanteo AR en el replanteo anterior.

Cuando la distancia desde el punto actual hasta el punto replanteatioeaelm menor que la
distancia indicada que usted configuro, el area de replanteo se reducira al rango de la distancia de

referencia establecida y gbftwaremostrarael BotbnZoom G y centre el punto replanteado. La
interfaz dereplanteo ahora mostrar&Rculosconcéntricos con el centro del punto replanteado. El
radio magrande indica el rando de solicitud qumnfigurdy el radio mas pequefio el rango de
precision que se configurfio.

Figura 4106 figura407

|

< L
Cuando haces cl.2~ , el mapa volvera al tamafio anterior y el boton cambi..’2. a

Cuando la distancia desde la posicion actual hasta el punto de replanteo es miaydistareia
indicada, el mapa volved tamafio anterior a que luzceel area de replanteo y los botones

F A
- 4L
Ld g OF

desapareceran.
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Figura 4106 figura-409

Administre la lista de superficies MDT, incluidas operaciones como Agregar, Eliminar, Editar,
Importar, Exportar y Ver.

B

3 iDtaad
% limpan
P i

¢

‘H._I-l

Figura 4110

Agregar: haga clic para agregar la superficie. Establezca el nombre de la superficie, el nombre del
punto y las coordenadas. La informacion de

puntos se puede obtener mediante adquisicién en tiempo real, biblioteca de puntos o seleccién de
mapas. Una superficie DTM debe contener no ment®s@untos.
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Figura 4111 Figura-412 Figura-413

Eliminar: eliminar superficies existentes. Mantenga presionada la superficie en la lista de
bibliotecas para eliminarla. Cuando se replantea la superficie seleccionada, no se puede eliminar.

-Editar: editar superficies existentes. Mantenga presionado el punto de superficie seleccionado para
eliminarlo o editarlo.

-Importar: importa el archivo de superficie que se agregara a la lista. Puede importar archivos de
superficie entre proyectos. El formato de archivo admite el archivo Satlab (*ttin), el archivo CASS
(*.sjw) y el archivo LandXml (*.xml).

-Exportar: haga clic para exportar el archivo de superficie en el formato CASS (*.sjw) guardado en
'SATLAB'/'OUT' de formgpredeterminada

-Ver: seleccione o cree una nueva superficie y luego verifiquela en la 'Vista previa de la superficie'.

-Verificar punto de superficie: calcula la elevacion del punto de entrada. Si el punto no esta en la
superficie, no se puede calcular. Si el punto esta en la superficie, haga clic en 'Aceptar’, el punto
se guardara en la biblioteca de Replanteo de purgb'$youndCode' sera 'Comprobar punto de

superficie'.
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Figura 4114 Figura-415 Figura-416

Calcule la diferencia de altura entre el punto actual y la superficie de disefio seleccionada para el

replanteo actual.

Una vez seleccionado, el software muestiaftaamacion de la cuadricula TIN en tiempo real, la
parte superior izquierda muestra la posicion actual de la altura de relleno y la barra deslizante

inferior muestra las coordenadas y la altura de relleno detallada.

La esquina superigzquierda de la interfaz gréfica de diferencia de altura muestra la elevacion
de control vy |l a diferencia de altura calculada e
esta dentro de la superficie MDT seleccionada, la esquina superior izqoaicdd'Fuera de la

superficie de disefio".



SHTLANB

GEOSOLUTIONS

Tambiénpuedehacerclic en el boton Listar superfic,.i a la derecha para acceder a la interfaz

ALi star superficied (tambi mdulopiseéodde supeHicesgpara c| i ¢ di
acceder a |l a interfaz @L manuabmentesimpprearuhaiseperfecie vy agr e
conocida para editar ripidamente la informacion de la superficie.

Figura 4121 Figura-222 Figura-423

El replanteo CAD puede realizar la seleccion de archivos de formato .dxf y .dwg importados y
realizar replanteos de puntos y replanteos de lineas en los objetos del terreno.

" Aviso:

& 1. El replanteo CAD no esté disponible para el controlador iHadn20.
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Haga clic en 'Replantear CAD' para ingresar a la interfaz de replanteo, expanda la barra de
herramientas derecha y haga clic en el boton de datos CAD. Haga clic en el boton 'Importar archivo'
a continuacion para seleccionar e importar datos CAD, impatas dompatibles con el formato

*.dxf, *.dwg,

seleccionar los datos y hacer clic en Aceptar en la esquina superior derecha, el software salta a la
interfaz de lanzamiento de CAD y muesttalatocontenido.

Figura 4124 Figura-425

Haga clic en 'DATOS CAD' nuevamente, se muestran las capas que importaron los usuarios. El ojo
del ante de |l a capa controla |l a visualizaci- -n de
muestra | a estaxgrado, laxapa lse nmgsima

Figura 4126 Figura-427
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Despuésleimportar datos externobsagaclic enel boton[DATOS CAD] enla interfaz de

replantedCAD paraingresarala interfaz dedatos haga clic en dboton 'BORRAR CAD' en la

esquina superior derecha de la interfaz y una ventana emergente le preguntaré si desea confirmar. la
eliminacién del archivo de mapa base CAD vy, al mismo tiempo, muestra si desea guardar los datos
recopilados en la casilla de végdcion del archivo CAD, el usuario puede eliminar o recuperar el

mapa base segln sea necesario y también puede elegir si desea guardar los datos recopilados. datos
al archivoCAD al eliminarel mapabase.

Figura 4128 Figura-429

Si ha abierto un archivo CAD, la préxima vez que ingrese al médulo de replanteo CAD, una
ventana emergente | e pr egusihasecligenabrir,secargagsesh abr i r e
tltimoa r ¢ hdelw anntrariono secargara.

Figura 4130




SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Aviso:

Crear un nuevo proyecto o cambiar de proyecto no afectara los datos ya impoirtados en la
interfaz fAStake CADO.

Haga clic en el bot-n A configuraci- -nd en | a bar
herramientas del modulo CAD.

L Tamario de fuente: Puede cambiar el tamafio de los nombres de los puniotedazade
replantecCAD.

= Cambio de mapa base: Puede alternar el mapa base a blanco/negro.

1o , . : : : oo
~“Volver a pintarDespuésle ampliar la interzas es posible que el arco no se dibuje suavemente,
haga clic en volver a pintar para actualizar y que se dibuje correctamente.

EC Explotar objeto. Esto permite que la entidad seleccionada se dividalplesentidades. El
modo de operacion es el siguiente:

2. haga clic el,TrﬁsiéIecbimeejtbloque.ar mapao

2. haga clic en AExpl| ot amilipléds¢gnedadesds, el objeto ser

k. La unidad de longitud de la fuente del mapa inferigrusseconvertira mm o m.

1.l mporte el archivo CAD que necesita ser replant

2.Hagac|icen‘Seleccionarma,T;‘bot -n para seleccionar el objeto;

3. Después de la seleccion, haga clic en 'Seleccionar mapa' nuevamente para ingresar a la interfaz
de configuracién, y los usuarios pueden elegir dos tipos de métodos de replanteo: 'Replantear por
nodo' y 'Replantear por estacion'.
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Figura 4131

Este método necesita configurar la estacion de inicio, la estacién de replanteo, el método de céalculo
y si se abre el punto central, etc. El método de célculo se divide en dos métodos: por puntos clave y
por intervalo especificado.

Después de la configuracion, haga clic en Aceptar, salte a la interfaz de visualizacion de datos,
inicie el replanteo de guia de voz y tome los nodos como secuencia de replanteo.

Figura 4132 Figura-433

Stake Station no solo necesita establecer la estacion inicial y la estacion de replanteo, sino que
también debe establecer la eleccién del paso de la estacion, la distancia de compensacion y la
direccion de deflexion.

Después de la configuracion, haga clic en 'Aceptar’, salte a la interfaz de visualizacion de datos,
comience el replanteo con guia de voz y realice el replanteo secuencial con el paso de la estacién
como longitud del paso.
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Figura 4134 Figurad& 135

Para dibujos CAD importados, los usuarios pueden'8s#ccionar punto de replanteo’ para
seleccionar cualquier punto del dibujo para replantear, y la interfaz de replanteo muestra la distancia
y direccion desde la posicién actual hasta el punto a replantear.

Admite la seleccion de puntake marcador especiales: puntiesinicio de linea, punto final de
linea, nodo de linea, punto arbitrario en un arco circular y punto arbitrario en un circulo. Los pasos
de la operacion son los siguientes:

Pasol: Hagaclic en'Seleccionapuntodereplanteo'a interfazmuestrda marcaderecogida.

Paso 2: Arrastria marca de recogida hasta el punto que desea seleccionar, suelte la marca de
recogida, la posicién de recogida estd marcada por un pequefio punto azul.

Paso3: Empiecea apostael punto.Muevael receptorala posicidnareplanteasegunsele indique.
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Aviso:

Al recolectar puntos en la interfaz Stake CAD, la interfaz de informacion detallada de los
puntos de recoleccion no apareceray

no podremos editda informacion de laantena.Lass uar i os deben configur a
'Antena’ en la esquina superior derecha de la interfaz.

Cuando seleccione un punto o una linea, haga clic en el boton finalizar en la barra de herramientas
del lado derecho para finalizar la operacién en cualquier momento.

Si esta utilizando it o iHand30, haga clic en el botén de mm en la pantalla

[Levantamiento detallado / Replanteo de puntos / Replanteo de linea / Replanteo de superficie /
Replanteo de carretera / Coleccidén de secciones transversales] para abrir la pantalla del botén rapido
del menu para saltar rapidamente entrégdkas relacionadas o visualizacion de datos.

B Q B X
Prcject Semegn  Poiet Library Baw Dt [ o

% F 9

Device [[S1e over

@ B8
Figura4-137 Figura 136

IS s

Coondtate  Date Teanader

Hagaclicenelboténdemen.,E en | a pEafiguraciorda B8st aci - n base/ m- vi
gueaparezcal botdn de conexién del dispositivo, que saltapaddamente la pantalla de
conexioneglispositiva
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Software Satsurv version 2.2.0 Visualizacion de mapas 3D, es conveniente para los usuarios ver
visualmente la relacién espacial de los datos de medicion.

Haga clic en el botén 3D: ingrese al modo 3D.
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" ' 2 -
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Figura 4140 figura®4l

Zoom: deslice dos dedos hacia afuera para acercar el mapa y deslice dos dedos hacia afuera para
alejarlo:
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Figura 4142 Figura-443

Rotacién Desliza los 2 dedos en diferentes direcciones para rotar.
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Figura £144 Figura-445

Ajusteel angulodeinclinacion: deslicéaciaarribacondosdedosal mismotiempoparaaumentar
elangulodei nc | i n a c haciambajoabredod dedosal mismo tiempo para disminuir el
angulo de inclinacion:
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Figura 146 Figura-447

Aviso:
1.Los manuales de terceros deben estar registrados para utilizar esta funcion.

2. El manual debe ser compatible con OpenGL ES 3.0 o superior.

En el software Satsurv, en cada interfaz de medicion con un mapa, puede desplegar hacia abajo para
mostrar la barra de configuracion de informacién del punto de replanteo. Los elementos que se
pueden configurar incluyen: Nombre, Codigo, Objetivo H y tambiéluyen: guardado paudio

_

o0 imagenes en la biblioteca de pur..__ -

Figura 4/148

En la barra de informacion, despuéscdefigurar informacion como el nombre del punto y el
caédigo de terreno, haga clic en el botén de adquisicion o en el botén de adquisicion fisica para
recopilar y guardar los puntos de acuerdo con la informacién establecida.

Botdn de biblioteca de puntos: para levantamiento detallado, replanteo de puntos, linea de
replanteo, levantamiento cartografico, replanteo CAD, interfaz de carretera de replanteo, la
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bi blioteca de puntos pasa a |l a I|lista de
interfaz de seccion transversal, la biblioteca de puntos pasa a la lista de puntos de seccién
transversal en los datos de puntos.

punt os

& Fay

Cuando hace clic en el bot’.., el botén cambiara . (Es decir, estéa activado): La flecha azul

que apunt® la paginade muestra se fija en la parte superior de la pantalla, y cuando gira el
controlador, la direccion de la flecha azul sigue siendo la misma, la posicién actual siempre es hacia

adelante y el mapa se gira. Cuando usted clickea —..,adl boton cambia S ( es decir, esta
desactivado), la posicién de muestra que se ve @agiaade replantecsiguesiendoel mismo.

¢ Wit peeDw X s
®
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.‘ e l F\ / P \\
\\ £ e % \ -
; )
ARSI S S SRty
Figura 4149 Figura-80
Aviso:

Al realizar operaciones de seleccion de puntos de replanteo, seleccién de figuras u
operaciones de retorno en la interfaz de replanteo de CAD, la funcidon de orientaciéon
del &ngulo de visién se desactivara automaticamente

La configuracién topografica es un mend comudn que se utiliza para configurar la visualizacion
gréfica de la interfaz de trabajo, incluidactanfiguraciéndela carreteray dellevantamiento
generalde'Levantamientaletallado’;Replanteapuntos’,Replantealinea’,'Replanteacarretera’,
Almacenar secciotransversaly 'Disefiode carreteras'.

d
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(Las funciones comunes también incluyen: '‘Acercar’, 'Alejar’, 'Centro de zoom', 'Acercar todo',
'Registro unico', 'Promedio Registro ', introduccion unificada en este capitulopmresestaran
otros capitulos)

Figura 4151

Conf

Figura-452

gur ar

encuest a’

para activarlo o desactivarlo.

"Al macenar

nterfaz de

¥

Pant al

secci --n

de carreteras' y 'Configuracion de levantamiento general'.

a 1

conf

gur a

transversal' Y

-Configuracion de levantamiento de carreteras: incluye 'Punto de seccion transversal' y 'Punto de

transicion de carreter

Pt Gansrs fasve

Figura 4153

a'.

-Punto de seccion transversal: seleccione si desea mostrar el nombre del punto de la seccion
transversal durante la recopilacion de carreteras.

-Punto de transiciéon de linea de carretera: abra 'Punto de transicidon de linea de carretera’, seleccione

'‘Replantear seccion transversal' en la interfaz 'Replantear carretera’, luego la interfaz mostrara la
informacién de pendiente y ancho de la secci@mstrersal. En la interfaz de Stake Road, todos los

el

" C
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puntos con desplazamiento positivo estan conectados en orden de kilometraje y se muestran como
una | 2nea roja en el |l ado derecho; Todos | os
orden de kilometraje y se muestran como una linea roja en el tpderdo. Si no esta encendido,

no se muestra la linea roja.

-Configuracion general de levantamiento: configuracién de linea, configuracion de herramientas,
punto de coordenadas, punto de replanteo, punto de control, liberacién de linea de replanteo,
indicaciones de voz, optimizacion de escala, pantalla centradan@R&ner centrado GPS,

nombre para mostrar, burbuja electrénica, kilometraje en tiempo real, Dis hasta el dltimo punto de
coordenadas, direccion fija, direccion del controlador, color de visualizacion y mapa en linea.

Figura 4154 Figura4-155
-Configuracion de linea: cambia el color de la carretera en 'Road Lib'.

-Configuracion de herramientas: la 'Visualizacion de herramientas' puede mostrar u ocultar iconos
de 'Levantamiento detallado’, 'Puntos de replanteo’, 'Linea de replanteo' y 'Diferencia de elevacion'
en la barra de herramientas izquierda y derecha. Adésagra la configuracion de 'Visualizacion de

herramientas', el usuario puede seleccionar mostrar u ocultar el médulo y la ubicacién del médulo.

El lado izquierdo del menu de herramientas es una pantalla opcional y el lado derecho es la pantalla
seleccionada. Haga clic en el icono en el lado izquierdo para agregar la herramienta a la pantalla
seleccionada a la derecha, y podré eliminar o movertarienta de visualizacion seleccionada.

Si la casilla residente estd marcada, la herramienta no quedara oculta por el encogimiento en la
interfaz correspondiente.

Haga clic en "Restablecer herramienta” para restaurar la configuracion de visualizacién
predeterminada del software y haga clic en "Aceptar" para completar la configuracion de
visualizacion de la herramienta.
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Figura 4156
Punto de coordenadas: elija si desea mostrar el nombre del punto de coordenadas.

-Visualizacién de grupo: los puntos con el mismo codigo de descripcion se pueden mostrar con un
grupo. Hay muchogrupos paranostrar todas las coordenadas.

-Puntodereplanteoelija si deseanostrarel nombredel puntodereplanteo.
-Punto de control: elija si desea mostrar el nombre del punto de control.
-StakeLine Lib: elija si deseanostrara bibliotecadelineasde estaca.

-Mensajes de voz: elija si desea abrir los mensajes de voz. Los usuariosgrabedeimdicaciones
de voz definidas por el usuario en formato *.wav: la ruta de almacenamiento del archivo es
'SATLAB'/'Sounds'.

Figura 4157 Figura-358

Nota: Los nombresde archivospersonalizadosenenformatosprescritosjncluidosfix.wav,
losefix.wav,saveone.wastareminder.way stadone.wav.

-Optimizar escala: elija si desea ajustar automaticamente la escala al tamafio correcto. Cuando esta
habilitado, ajustard automaticamente la visualizacion de la pantalla segun el rango de coordenadas



